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Preface
Thank you for purchasing Yolico's YD587 series AC drive for cranes.

This product is a new-generation AC drive designed for cranes by Yolico. Featuring rich 
functions, the AC drive supports high-performance vector control on asynchronous 
motors. With the optional crane technique card installed, the AC drive can implement 
anti-sway and grab bucket control. It is mainly used to drive and control asynchronous 
motors for operations of cranes, such as hoisting, horizontal motion, and rotation.

This user guide describes how to use the YD587 series AC drive for cranes properly. Read 
this guide before installing, running, maintaining, or checking the AC drive. In addition, 
use this product only after comprehending all safety precautions.

Precautions

◆ For the illustration purpose, the drawings in this user guide are sometimes 
shown without covers or protective guards. Remember to install the covers or 
protective guards as specified before using the product, and perform operations 
in accordance with the instructions.

◆ The drawings in the user guide are for illustration only and may be different from 
the product you purchased.

◆ The instructions are subject to change without notice due to product upgrade, 
specification modification as well as efforts to improve the accuracy and 
convenience of the guide.

◆ Contact the regional agent or customer service center of Inovance if you need a 
new user guide.

◆ Contact the customer service center of Inovance if you have problems during the 
use.
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Safety Precautions

Safety Disclaimer
1) Read the safety precautions before installing, operating, and maintaining this product. 

2) To ensure personal and equipment safety, follow all safety precautions marked on the product and 
described in the user guide when installing, operating, and maintaining this product. 

3) "CAUTION", "WARNING", and "DANGER" messages in the guide are only examples and do not cover all 
safety precautions. 

4) Use this product in an environment that complies with the design specifications. Malfunctions or 
component damage caused by improper use is not covered by warranty.

5) Inovance shall not be liable for any physical injuries or property loss caused by improper use.

Safety Categories and Definitions

Danger "DANGER" indicates that failure to comply with the notice will result in severe physical 

injuries or even death.

 "WARNING" indicates that failure to comply with the notice may result in severe physical 

injuries or even death.

Caution "CAUTION" indicates that failure to comply with the notice may result in minor or moderate 

physical injuries or equipment damage.

Safety Precautions

Unpacking

Caution

◆ Before unpacking, check whether the package is intact without damage, water seepage, damp, and 
deformation.

◆ Unpack the product layer by layer. Do not strike the package violently.
◆ Check the surface of the product and accessories for damage or rust. 
◆ Check the product, accessories, and materials in the package against the packing list to ensure that all 

items are complete.

Safety Label
For safe operation and maintenance, follow the instructions on safety labels on the equipment. 
Do not stain or remove the safety labels. The following table describes the safety labels.

Safety Label Description

◆ Read the user guide before installation and operation. Failure to comply 
will result in an electric shock.

◆ Do not remove the cover during power-on or within 
10 minutes after power-off.

◆ Before maintenance, inspection, and wiring, cut off the input and output 
power and wait for 10 minutes until the power indicator goes off.



：YD587T4-110GB-T 
：110kW 1 0

 ：AC 3 phase 0~150Hz
 ：0-480V 

210 253

：AC 3 phase 50/60Hz 
：380-480V

www.yolico.com
www.yolico.com.tw

587 AC Drive for Crane

4- 3-PH AC

0P

P .

630 630
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With DC reactor-T
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YD587T4-0P7GPB ~ YD587T4-22GB 

YD587T4-30GB-T ~ YD587T4-160G-T 

 8

 

YD587T4-200G/250P-T ~ YD587T4-450G-T 
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O1 type (P5-23=0)

Analog input and power Digital Input Pulse input and power

Realy output

Analog output and Analog-Ground   Pulse and Open collector output and Digital-GND  24VDC Power
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LED 
Display Indication LED 

Display Indication LED 
Display Indication LED 

Display Indication

2 8 D R

3 9 E T

4 (A) F U

5 or S B L u

The five-digit LED display shows monitoring data, fault codes, and parameters.

Motor SN Parameter 
group No.

Parameter 
sequence No. Fault tag Fault level Error code

Figure 4-2 Example of the LED display

◆ If DI is not set to motor switching (input functions 27 and 28), the LED display does 
not show the sequence number of the currently connected motor.

4.2.3 Keys on the LED Operating Panel
Table 4-3 Functions of keys on the operating panel

Key Key Name Function

PRG Programming Enter or exit level I menu.

ENTER Enter Access the menu interfaces level by level and confirm parameter 
settings.

Up Used to increase the data or parameter.

Down Used to decrease the data or parameter.

Shift
Used to select any parameters displayed cyclically in the STOP or 
RUNNING status.
Select the bit to modify when modifying a parameter.

RUN Run Start the AC drive in the operating panel running mode.

STOP
RES

Stop/Reset Stop the AC drive in the operating panel control mode.
Reset the AC drive in the faulty state.

MF.K Reserved Function reserved.

QUICK Quick Press the key to quickly enter the password input interface. Long-press 
the key for 5s to quickly enter the parameter auto-tuning mode.



RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

PRG

ENTER

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

ENTER

ENTER

PRG

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %

A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

ENTER

PRG

PRG

ENTER
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The operating panel of the YD587 series AC drive provides three interfaces: status display 

→ parameter numbers → parameter settings. When you enter a menu and see the 

, or  key to modify the displayed data blinking, you can press the , 

data.

The following figure shows the operation flowchart. 

(Return)

Parameter No.

Parameter value
The process 

repeats...

(Previous 
parameter)

Figure 4-3 Switching between different operation interfaces

Example: Change the value of parameter b1.02 from 10.00 Hz to 15.00 Hz.

Figure 4-4 Changing the value of a parameter

In the parameter setting interface, if a parameter has no blinking digit, the parameter 
cannot be modified. Possible causes include:

1) The parameter is read-only. For example, it indicates the monitoring information and 
running status.

2) The parameter cannot be modified while the AC drive is running. You can modify it 
only after stopping the AC drive.
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Table 4-4 Parameter groups

Parameter 
Group

Function 
Description Description

Group P
Basic crane 
parameter group Used to set motor parameters and basic information about the crane

Group b AC drive function 
parameter group

Function parameters such as operation command, frequency 
command, speed curve, and brake time sequence

Group F
AC drive 
performance 
parameter group

Core performance parameters of the AC drive

Group U Monitoring 
parameter group Basic monitoring parameters of the AC drive

Group E Fault parameter 
group Fault record display

4.2.6 Viewing Status Parameters
When the AC drive is in the stop or running state, you can view multiple status parameters 

by pressing the  key on the operating panel. In the operation state, you can view five 

parameters: reference frequency, output synchronous frequency, output current, output 
voltage, and bus voltage. In the stop state, you can view only the target frequency and bus 
voltage.

587 User Guide
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 Introduction to the LCD Control Panel
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WARNING

CAUTION

� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � �

� � � � � � � � � � � � � � � �

� � � � � � � �

� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � �

� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � �

�



104

WARNING



105

Note

7



106

Model
3PH 

7T4-0P7GB

7T4-1P5GB

7T4-2P2GB

7T4-3P7GB

7T4-5P5GB

7T4-7P5GB

7T4-11GB

7T4-15GB

7T4-18P5GB

7T4-22GB

7T4-30GB-T
7T4-37GB-T
7T4-45GB-T
7T4-55GB-T
7T4-75GB-T
7T4-90GB-T
7T4-110GBT

7T4-132G-T

7T4-160G-T
7T4-200G-T
7T4-220G-T
7T4-250G-T
7T4-280G-T
7T4-315G-T

7T4-355G-T
7T4-400G-T
7T4-450G-T

7T4-3P0GB

7T4-30GB

7T4-315G-T
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7

7

HP 1 2 3 4 5 7.5 10 15 20 25 30

7T4- G(B)

40 50

 

15
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45 55 75 90 110 132 160 200 220 250 280 315 355 400 450

89 106 139 164 196 240 287 365 410 441 495 565 617 687 782

91 112 150 176 210 253 304 377 426  465 520 585 650 725 820

97 127 150 179 220 263 334 375 404 453 517 565 629 716

HP 60 75 100 120 150 180 215 265 300 330 375 420 475 53 600

45 55 75 90 110 132 160 200 220 250 280 315 355 400 450

 

15

7T4- G(B)
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Table 9-2 Technical specifications of YD587 series AC drives

Item Technical Specifications

Basic functions

Input frequency 
resolution

Digital setting: 0.01 Hz
Analog setting: maximum frequency x 0.025%

Control mode
SVC
FVC
V/f control

Starting torque 0.25 Hz/150% (SVC) 
0 Hz/180% (FVC) 

Speed range 1:200 (SVC) 1:1000 (FVC)
Speed stability 
accuracy ±0.5% (SVC) ±0.02% (FVC)

Torque control 
accuracy

±3% (FVC) 
±5% above 10 Hz (SVC)

Torque boost Automatic torque boost; customized torque boost: 0.1% to 
30.0%

DC injection 
braking

DC injection braking frequency: Minimum frequency to rated 
frequency
DC injection braking current: 0.0% to 120.0% of the rated 
current

Acceleration/
Deceleration curve Straight-line or S-curve acceleration/deceleration

Automatic voltage 
regulation (AVR)

Automatically maintains a constant output voltage when the 
grid voltage changes.

Overvoltage/
Overcurrent stall 
control

Automatically limits the current and voltage during operation 
to avoid frequent tripping caused by overvoltage/overcurrent.

Fast current limit This function reduces overcurrent to the minimum and 
guarantees normal running of the AC drive.

Torque limit and 
control

The system limits the torque automatically to prevent frequent 
trips caused by overcurrent during operation. Torque control is 
applied in vector control mode.

Customized
functions

Crane process 
sheet

The AC drive can use a crane process sheet to implement 
complex crane process control for the built-in anti-sway device.

Overload 
protection

Overloads are automatically identified to permit falling-down 
and deny rising in case of overload.

Multi-motor 
switchover

Three backups for all parameters of the AC drive, allowing 
switchover between three motors

Multiple field 
buses

The AC drive supports six types of field buses: Modbus, 
CANopen, PROFINET, EtherNet/IP, and EtherCAT.

Motor 
overtemperature 
protection

The optional I/O expansion card 1 enables AI3 to receive the 
motor temperature sensor input (PT100 and PT1000).

Multiple encoder 
types

The AC drive supports differential encoders, open collectors, 
UVW encoders, and resolvers.

Speed reduction 
with the voltage 
drop

When the bus voltage is too low, the AC drive can keep the 
voltage at a normal level through load feedback energy.

Brake sequence 
control

Provides professional brake sequence control dedicated for 
cranes.

Light-load and 
high-speed

Automatically calculates the highest output frequency by 
detecting the output torque of the AC drive.

Special curve Three-segment acceleration/deceleration curves are 
supported.

Load overspeed 
determination

Designs the frequency direction exception alarm and frequency 
following exception alarm according to the encoder feedback 
frequency.

Deceleration/Stop 
switch Provides a simple positioning function.

Various fault 
alarms Optional AC drive output fault types and handling modes

Static auto-
tuning of motor 
parameters

Supports static auto-tuning of all motor parameters.

Advanced software 
tool

The AC drive software allows you to configure parameters, and 
provides a virtual oscilloscope to show the internal status of 
the AC drive.

Stone
删划线
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Item Technical Specifications

Operation

Operation 
command

Operation commands can be delivered by using the operating 
panel, control terminals, and communication (RS485, 
CANopen, and PROFINET).

Frequency 
reference

Frequency reference can be set by using the multi-frequency, 
analog voltage, analog current, and communication.

Input terminal

Standard:
Five DIs
Two AIs. One AI supports only 0–10 V voltage input and the 
other AI supports 0–10 V voltage input and 4–20 mA current 
input.

Expansion capability:
YD580-IO3 expansion card is standard. 
It provides three DI input，one relay output, one AO output 
terminals.

Output terminals

Standard:
Two DOs
One relay output terminal
One AO that supports 0–10 V voltage output and 0–20 mA 
current output

Expansion capability:
YD580-IO3 expansion card is standard. 
It provides three DI input，one relay output, one AO output 
terminals.

Display
and operating 

panel

LED display It shows parameter values.

Parameter copy The operating panel allows for quick parameter copy on the 
parameter copy interface.

Protection 
functions

Phase loss 
protection

The AC drive provides input phase loss protection and output 
phase loss protection.

Instantaneous 
overcurrent 
protection

The AC drive stops when the operating current exceeds 250% 
of the rated current.

Overvoltage 
protection

The AC drive stops when the DC voltage of the main circuit 
rises above 820 V.

Undervoltage 
protection

The AC drive stops when the DC voltage of the main circuit falls 
below 350 V.

Overtemperature 
protection

The AC drive triggers protection when the inverter bridge 
overheats.

Overload 
protection*1

The AC drive stops after running at 150% of the rated current 
for 60 seconds.

Braking protection Braking protection indicates protection against braking unit 
overload and braking resistor short circuit.

Short circuit 
protection

The AC drive triggers output interphase short-circuit protection 
and protection against output short-circuit to ground.



F1~F4

YD587T4-0P7GB ~ YD587T4-22GB 

F5~F8

YD587T4-30GB(-T) ~ YD587T4-160GB-T 
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F1~F4 Dimensions

F5~F8 Dimensions
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6 7   7 -T  
 

mm mm mm

Mounting

W H H1 D A B d1

F1

YD587T4-0P7GB

130 200 / 172 119.4 189.4 φ5

YD587T4-1P5GB
YD587T4-2P2GB
YD587T4-3P0GB
YD587T4-3P7GB
YD587T4-5P5GB

F2
YD587T4-7P5GB

140 250 / 178 129 239 φ6
YD587T4-11GB

F3 YD587T4-15GB 180 280 / 180 165.4 266.7 φ6

F4
YD587T4-18P5GB

225 360 / 225 206 341 Φ7
YD587T4-22GB

F5 YD587T4-30GB-T 256 436 422 213 421 φ7

YD587T4-37GB(-T)

F6
YD587T4-45GB(-T)

302 540 527 245 521 φ10
YD587T4-55GB-T

F7

YD587T4-75GB-T
340 581 556 270 560 φ10YD587T4-90GB-T

YD587T4-110GB-T

F8
YD587T4-132G-T

400 925 885 320 905 φ10
YD587T4-160G-T

YD587T4-30GB
254

300

331

337



F9~F11

YD587T4-200G-T ~ YD587T4-450G-T 
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F9~F11 Dimensions

8 YD587T4-200G-T ~ YD580T4-450G-T 
 

YD580T4-200G-T ~ YD580T4-450G-T  

mm mm

W W1 H H1 D A1 A2 B1 B2 d1

mm

Mounting

F9
YD587T4-200G-T

303 426 1136 1091 240 150 1035 83 φ13
YD587T4-220G-T

F10
YD587T4-250G-T

333 459 1286 1245 225 185 1175 91 φ13
YD587T4-280G-T

F11

YD587T4-315G-T

345 458 1404 1355 240 185 1291 91 φ16
YD587T4-355G-T
YD587T4-400G-T
YD587T4-450G-T

523

568

561
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13 7

8

03 0

YD587T4-0P7GB
YD587T4-1P5GB
YD587T4-2P2GB

YD587T4-3P7GB
YD587T4-5P5GB

YD587T4-3P0GB

YD587T4-7P5GB
YD587T4-11GB
YD587T4-15GB
YD587T4-18P5GB
YD587T4-22GB

YD587T4-30GB-T
YD587T4-37GB-T
YD587T4-45GB-T
YD587T4-55GB-T
YD587T4-75GB-T

90 8 6 2 6 0
110 22 5.3 5 0

YD587T4-90GB-T
YD587T4-110GB-T

YD587T4-30GB

 
@   
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Chapter 10 Matching Cards
YD587 series inverter can be connected to a rich external expansion card to support rich 
fieldbus, support rich encoder types, support user programmability to achieve secondary 
development and other functions. This chapter describes how to install and use each 
expansion card, please refer to the manual provided with the purchase for more details.

10.1 Installation and Function Description of the Expansion Card

10.1.1 YD580-IO1 Terminal distribution and function description

ON

1
2

3
4

5
6

7
8

ON

1 2

Figure 10-2 YD580-IO1 Terminal distribution
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Table 10-2 YD580-IO1 Terminal functions of the expansion card

Terminal identification Name Feature description Terminal distribution

External 
24Vdc power 
supply

1. Provide +24V power supply to the
outside, which is generally used as the
working power supply of the digital
input and output terminals and the
power supply of external sensors
2. Maximum output current: 200mA

Digital input 
power 
terminals

1. OP1 and "+24V" have been
connected with jumper J8 at the factory
2. When an external power supply is to
be used, OP1 needs to be connected
to an external power supply, and J8
must be removed.

Digital output 2

1. Optocoupler isolation, bipolar open
collector output
2. Output voltage range: 0V~24V
3. Output current range: 0mA~50mA
Note: The digital output ground CME1
is internally isolated from the digital
input ground COM, and by default the
internal connection is via J7, when
DO2 wants to be driven by an external
power supply, J7 must be
disconnected.

interface 
terminals

CANlink protocol communication input 
terminal, isolated input

Analog input 
terminal 3

1. Optocoupler isolated input,
differential voltage input and
temperature detection resistor input
can be accepted
2. Input voltage range: DC -10V~10V
3. PT100, PT1000 temperature sensor
4. Use the DIP switch S1 to determine
the input mode, and multiple functions
cannot be used at the same time

Analog 
output 2

1.

2.

Specification of output voltage:
0V~10V
Specification of output current:
0mA~20mA

3. Impedance specification of output current:
0Ω~500Ω

5 digital inputs

1. Optocoupler isolation, compatible with
bipolar input

2. Input impedance: 2.4kΩ
3. Voltage range when level input:

9~30V
interface 
terminals

Input and Output terminals of the 
MODBUS-RTU are used to isolated

N.C. terminal Contact actuation capability:
AC250V，3A，COSΦ=0.4
DC 30V，1A

● YD580-IO1 RS485 communication terminal 485+/485-/COM and CANlink communication terminal
are independent of CANH/CANL/COM and can be used at the same time

N.O. terminal



117

Chapter 10 Matching Card

10.1.2 YD580-IO2 Terminal distribution and function description

Figure 10-3 YD580-IO2 Terminal distribution

Table 10-4 YD580-IO2 expansion card terminal functions

Exte-24VDC
power supply

1. Provide +24V power supply to the
outside, which is generally used as
the working power supply of the
digital input and output terminals and
the power supply of external sensors
2. Maximum output current: 200mA

Digital input 
power terminal

OP2 has no power connection from in 
factory and can be connected to an 
external +24V power supplyneeded

3 digital inputs

1.

2.

Optocoupler isolation, compatible with
bipolar input
Input impedance: 3.3kΩ for DI6 and
DI7, 2.4kΩ for DI8

3. Voltage range when level input: 9~30V
4. DI6, DI7 and DI8 are ordinary input

terminals, and the input
frequency <     100Hz

Table 10-5 YD580-IO2 Expansion card jumpers

DI terminal 
source drain 
wiring method 
to set jumpers

DI terminal are drain-wired 
and OP2 is connected to 24V

DI terminal is source-wired and 
OP2 is connected to COM

● The jumper is set to take the top view of the expansion card with the main terminal as the bottom
side as the viewing angle, and the jumper has a silk screen on the board, please use the silk screen
as the standard.

Identification Name Feature description Terminal distribution

Identification Name Feature description Terminal distribution
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0 1 YD580-  Terminal distribution and function description

P
 

P
B

 
P

C

     DI8  AO2 GND

AO2

GND

  

P /PB/P Relay output

1

1

V    I   

AO2 GND

P
A

 P
B

 
P
C

Voltage type 
       （J2=V） 

Current type
       （J2=I)

Contact Drive Capability: 
250VAC/5A；30VDC/5A

PB-PA；N.C
PC-PA；N.Ob3.15：Fun.

b3.06/07/08：
Fun.

b3.19：Fun.

2

24V OP1 COM { {

Figure 10-4 YD580-IO3 Terminal distribution

Table 10-6 YD580-IO3 expansion card terminal functions

Identification Name Feature description Terminal distribution

Terminal distributionFeature descriptionNameIdentification

Table 10-7 YD580-IO3 Expansion card jumpers

3 digital inputs

AO2 output 
type sets the 
jumper

Voltage type 0V~10V

Current type: 0mA~20mA

DI terminal 
source drain 
wiring method 
to set jumpers

DI terminal are drain-wired 
and OP is connected to 24V

DI terminal is source-wired and 
OP is connected to COM

1. Optical lotus isolation, compatible
with bipolar input, the maximum
input frequency is 100Hz

2. Input impedance: 3.4kΩ

3. Voltage range when level input:
9~24V

Analog output 2

Analog GND

● The jumper is set to take the top view of the expansion card with the main terminal as the bottom side as the
viewing angle, and the jumper has  a silk screen on the board, please use the silk screen as the standard.
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10.1.4 YD580-IO4 Terminal Distribution and Function Description

J2

CN1 CN2

J2

   A        B      SG   DI6 DI7  DI8  COM  AO2  GND
PA PB    PC

J2

J1
COM

OP1

24V

  V

AO2

  I

ON

S1

11     

KE

2     

Table 10-9  YD580-IO4 Terminal Function Description
Identification and Functions Parameter Function Description Supplement

Analog output AO2~GND

Relay Output
Contact drive capability: 
250V AC，5A，COS ∅ =0.4 
30V DC，1A 

Digital Input
DI6~COM
DI7~COM
DI8~COM

Optocoupler isolation, bipolar 
input input impedance: 2.4 kΩ
Input voltage range: 9V ～ 30V

RS485 
A
B
SG

It is recommended to use 
twisted pair shielded cables.

DIP SWITCH S1
Terminal 
Resistor 
Selection

Choose the RS485 
communication terminal 
matching resistor

b3.19

Voltage Type
       （J2=V） 

Current Type
       （J2=I)

b3.15

b3.06
b3.07
b3.08

bd.04

bF.04=2
bd.00 ~

Table 0 YD580-IO4 Jumper Description

Identification Name Function JUMP  DIP switch position

1

DI source 
leak-type 
wiring method
setting jumper

DI to drain, OP 
connected to 24V
DI to source, OP 
connected to COM

2
AO2 output 
type 
setting jumper

Voltage type: 

Current type: 

COM
OP1
24V

COM
OP1
24V

  V
AO2
  I

  V
AO2
  I

it is not connected
by default 

PB-PA  (NC)

PC-PA  (NO)
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10.2.1 RS-485 Expansion Card (YD580-RS485) Terminal Distribution 
and Function Description

YD580-RS485 communication card is specially developed for YD587 series inverter to 
provide 485 communication function
The number is in line with international standards, and users can choose according to their 
needs to realize the functions of remote serial port control inverter operation and parameter 
setting.

Figure 10-9 YD580-RS485 Terminal distribution

Table 10-16 YD580-RS485 Functions of expansion card 

minalsNameter

A 485 signal positive 485 input terminal, isolated input A B  S

B 485 signal negative 485 input terminal, isolated input

S 485 signal  ground power supply is isolated

Table 10-17 YD580-RS485 Expansion card jumper description

485 Termination Resistor 
Setup Jumper

Terminal resistor match

Identification Description Terminal distribution

Identification Name Description Terminal distribution

No-terminal resistor match

  A   B  S G
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10.2.2 Profinet Communication Expansion Card (YD580-PN) Terminal 
Distribution and Function Description

Figure 10-13 YD580-PN Card terminal distribution Table 

10-22 YD580-PN Card terminal functions

Terminal block, no direction, any one can be 
connected to the nearest PLC end. 485 
communication input terminal, isolated input

Header plug It is used to connect with the frequency 
converter

Identification Name Description

2

The YD580-PN card is a Profinet fieldbus adapter that complies with the internationally accepted 
Profinet Ethernet standard. The card is installed on the YD587 series inverter to improve the 
communication efficiency, facilitate the realization of the inverter networking function, and make the 
inverter become the slave station of the fieldbus and accept the control of the fieldbus master.

1

Table 10-23 YD580-PN card indicator status

Identification Name Status description

D1 Power indicator

Power indicator
Bright: The power-on is normal.
No light: The power-on is not normal, please 
check whether the installation is correct.

NOTE: For more information about Profinet Expansion Card (YD580-PN), please refer to the introduction of YD587 
Series Profinet Expansion Card Manual

2
YD580 
Communication
Status

3

NOTE

NOTE
PLC 
Communication
Status
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10.3 Use of Encoder Expansion Cards

10.3.1 YD580-ABZ Encoder Expansion Card Specifications

YD580-ABZ Specification

Encoder power supply 

Input Max frequency Differential: 500kHz, 
Collector:100kHz

Encoder interface type Differential, 
Collector, Push-pull

Wire gauges 16~26AWG specific wire 
gauge selection parameters

Terminal spacing

Terminal screws Slotted screws
Terminal form Diagonal terminal blocks

Table 10-24 YD580-ABZ Terminal functions

Identification Description Distribution

The encoder outputs A positive  

Encoder 5V/15V power supply

Encoder power supply ground

Shield terminals

18Pin DIP cable interface, connect to J9 of the inverter control board

The encoder outputs A negative

The encoder outputs B positive  

The encoder outputs B negative

The encoder outputs Z positive  

The encoder outputs Z negative PE 5/15 COM A+ A- B+ B- Z+ Z-

7

2

3
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Table 10-26 YD580-ABZ Indicator status

Indicator status description

D1/D2/D3
Encoder input 
signal indicator
Power indicator

Solid or flashing: The encoder has a signal input

Light off: The encoder has no signal input

D6
Power Indicator

Light on: Norma

Light off: The power supply is not connected

J6,J7
Encoder Power 

Selection
+15V or +5V selection(must be same)
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0 4 Keyboard tray with cut-out size

Pallet size appearance

thickness of mounting plate ≤ 2mm

YD580 pallet cut-out size
            unit (mm)
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Appendix A Modbus Communication Protocol
YD587 series AC drives provide the RS232/RS485 interfaces and support the Modbus 
communication protocol. This protocol enables centralized control of the AC drive using 
a computer or PLC. For example, you can set AC drive control commands, modify or read 
parameters, and read AC drive running status and fault information on the computer or 
PLC by using the protocol.

A.1 Data Rules
This protocol defines the content and format of messages transmitted during serial 
communication, including the master polling (or broadcasting) format and master coding 
method (parameter for the action, transmitted data, and error check). The slave uses 
the same structure for response, including action confirmation, returned data, and error 
check. If the slave has an error upon receiving a message or fails to complete the action 
required by the master, it responds with a fault message to the master.

1. Application mode

The AC drive is connected to a "single-master multi-slave" PC/PLC control network with an 
RS232/RS485 bus.

2. Bus structure

* Interface type
RS232/RS485 hardware interface

* Transmission mode
The network adopts the asynchronous serial communication in half-duplex mode. In this 
mode, when the master or slave is sending data, the other can only receive data. During 
asynchronous serial communication, data is sent frame by frame in packet.

* Topology structure
The system consists of a single master and multiple slaves. The slave addresses range from 
1 to 247, and 0 is the broadcast address. A slave address must be unique in the network.

3. Protocol description

The YD587 series AC drive uses the master/slave Modbus protocol in asynchronous serial 
communication mode. In a network, only one device (master) can initiate communication 
(query/command). Other devices (slaves) can only respond to queries or commands with 
required data or perform required actions. The master may be a PC, an industrial device, 
or a PLC, and a slave is a YD587 series AC drive. The master can communicate with a single 
slave or send broadcast messages to all slaves. When the master communicates with a 
single slave, the slave needs to return a message (response) to every query or command 
from the master. For a broadcast message sent by the master, the slaves do not need to 
return a response.

4. Communication data structure
The data format defined by the Modbus protocol for the YD587 series AC drive is as 
follows:
Data frames are in RTU format, the interval between two messages must be at least 3.5-
byte transmission time. The first field transmitted is the device address. The allowable 
transmitted characters are hexadecimal numbers 0 ... 9, A ... F. The network devices 
keep monitoring the network bus, even during the idle interval. After receiving the first 
field (address field), each device decodes the field to determine whether itself is the 
destination device. Following the last transmitted character, an interval of at least 3.5-
byte transmission time marks the end of the message. A new message is sent after this 
interval.  The entire message frame must be transmitted as a continuous stream. If there is 
an idle interval of longer than 1.5-byte transmission time before completion of the frame, 
the receiving device updates the incomplete message and assumes that the next byte is 
the address field of a new message. Similarly, if a new message begins earlier than 3.5-
byte transmission time following a previous message, the receiving device considers the 
new message as a continuation of the previous message. This results in an error, as the 
value in the final cyclical redundancy check (CRC) field is incorrect for the combined 
messages.
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Field Description

Frame header 3.5-byte transmission time

Slave address Communication address: 0 to 247

Command code 03H: Read slave parameters
06H: Write slave parameters

Data field (N-1)

Parameter address, number of parameters, and values of 
parameters

Data field (N-2)
...

Data field 0
CRC CHK low bits

Check value: CRC value
CRC CHK high bits

Frame trailer 3.5-byte transmission time

* Example of a command to read slave parameters

Read values of two consecutive parameters starting from F0.02.

Data sent from the master

Data Name Data Field Description

Slave address 01H Set by bD.02

Command code 03H Read instruction
High-order eight bits of the 

start address F0H
Read data from parameter F0.02

Low-order eight bits of the 
start address 02H

High-order eight bits of the 
read data volume 00H

Read two parameters in total
Low-order eight bits of the 

read data volume 02H

CRC CHK low bits CRC CHK value to be 
calculated -

CRC CHK high bits

* * RTU frame format

Slave response data

Data Name Data Field Description

Slave address 01H Same as the data sent from the 
master

Command code 03H Same as the data sent from the 
master

Total number of bytes that 
have been read 04H Number of parameters sent by 

the master x 2
High bits of address F002H 00H

Value of parameter F0.02
Low bits of address F002H 00H
High bits of address F003H 00H

Value of parameter F0.03
Low bits of address F003H 01H

CRC CHK low bits CRC CHK value to be 
calculated -

CRC CHK high bits

A
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* Example of a command to write slave parameters
Write 1388H into 1000AH of the AC drive whose slave address is 02H.

Data sent from the master

Data Name Data Field Description

Slave address 02H Set by bD.02

Command code 06H Write instruction

High bits of the address 
where data will be written 10H

Write data into the register address 
1000HLow bits of the address 

where data will be written 00H

High bits of the data to be 
written 13H

Write the value of 1388H into the 
register address 1000HLow bits of the data to be 

written 88H

CRC CHK low bits CRC CHK value to be 
calculatedCRC CHK high bits

Slave response data: Same as the data sent from the master

5. Check Method

CRC is used for data check.

In RTU frame format, a message includes a CRC-based error-check field, which checks content of the entire message. The CRC 
field is two bytes, containing a 16-bit binary value. It is added to the message after being calculated by the TX device. Each 
receiving device recalculates a CRC value after receiving the message, and compares the calculated value with the CRC value in 
the CRC field of the message. If the two values are different, a transmission error occurs. 

The CRC is first stored to 0xFFFF. Then a process is invoked to process the consecutive eight-bit byte in the message and the 
value in the register. Only the eight bits in each byte are used for CRC. The start bit, stop bit and parity bit do not apply to CRC.  
During the production process of CRC, each combination of eight bits is exclusive OR (XOR) with the register value. Then the 
result is shifted toward the least significant bit, with a zero filled into the most significant bit. The LSB is extracted and checked. 
If the LSB is 1, the register is then XOR with a preset value. If the LSB is 0, no XOR operation is performed. This process is 
repeated until eight shifts have been performed. After the last (eighth) shift, the next eight-bit byte is XOR with the register's 
current value, and the process repeats for eight more shifts as described above. The final value of the register is the CRC value 
after the XOR operation is performed on all bytes in the message.  
The CRC value is added to the message from the low-order bytes to high-order bytes. 

A.2 Data Address Definition
This section describes the communication data used to control the running, status, and parameter setting of the AC drive.

Parameters can be read and written. (Some parameters cannot be modified because they are only for manufacturer use or 
monitoring).

1 Parameter Address Expression Rules

The address of a parameter is identified by its group number and code, as described in the following table.

Menu Parameter Group High-Order Byte Low-Order Byte

Level-1 menu Groups A0 to AF A0 to AF 00 to FF

Level-2 menu

Groups b0 to bF b0 to bF 00 to FF

Groups U0 to U1 d0 to d1 00 to FF

Groups E0 to EF E0 to EF 00 to FF

Level-3 menu Groups F0 to FF F0 to FF 00 to FF

For example, the address of bF.12 is bF0C.

◆ Some parameters cannot be modified when the AC drive is running. Some parameters cannot be modified in any status of 
the AC drive. In addition, pay attention to value ranges, units, and descriptions of parameters when modifying them.

2 Target Frequency Setting (Write-Only)

Parameter Address Command Function

1000H Communication setting value (0 to 10000, 
decimal)

◆ The communication setting value is a percentage. The value 10000 maps to 
100.00% of the maximum frequency (b1.02). 

A



3 Control Command Input to the AC Drive (Write-Only)

Command Word Address Command Function

2000H

0001: Forward running

0002: Reverse running

0005: Coast to stop
0006: Stop according to the stop mode 

specified by F6-10 (Stop mode)
0007: Reset upon fault

0008: Quick stop

4 Read AC Drive Status (Read-Only)

Command Word Address Command Function

3000H

0: Stop

Bit 0: Forward running

Bit 1: Reverse running

Bit 2: Fault

5 Read Current Error Code (Read-Only)

Command Word Address Command Function

8000H Display of the current error of the AC drive. For details, see 
"7.5 Error Codes and Solutions."

6 Format of Communication Error Messages (Response from the Slave)

Data 
Name Data Field Description

Data 1 Slave address Communication address

Data 2 Command 
code+0x80

When a communication error occurs, the slave returns an error message 
frame. The command code of this frame is the read or write command 
code plus 0x80.

Data 3 Error code

Meanings of error codes:
01: Command code error 
02: Address error
03: Data error 
04: Command processing failure 

Data 4 CRC low bits
CRC

Data 5 CRC high bits

A
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该产品是优利康电气的起重专用变频器。产品的各项性能指标进一步提高，产品功能更加丰富，可对异

步电机实现高性能的矢量控制、可支持起重工艺卡选件，实现变频器内置防摇、抓斗等复杂起重工艺控

制等。本系列产品主要用于驱动异步电机，应用于起重设备中的提升、平移、回转等驱动和控制场合。
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产品系列
额定功率

：AC 3 phase 50/60Hz 
：380-480V

额定输入

额定输出

生产序号
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587 起重专用

4-

G型
0P

P .

- 三

630 630

587 4- 110   -T

含直流电抗
无

-T

过载
150%*60秒 重载

- 单

直流电抗
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587

587

异步

键盘(LCD)

键盘(LED)

编码器线

编码器卡(选配)
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+24V

OP

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

(b3.01  = 1)

(b3.02  = 2)

(b3.03  = 8)

(b3.04  = 9)

(b3.05  = 3)

YD587

COM

DI6

DI7

DI8

A

(b3.06  = 5)

(b3.07  = 0)

(b3.08  = 0)

B

(b3.15 = 1002)

1 0V DC~24V DC/0mA~50mA

2 0V DC~24V DC/0mA~50mA

50V AC  10mA 3A
1A

+10V

AI2

GND

AI1

T/C

T/B

T/A

FM

COM
DO1

CME

AO1

GND

1kΩ~5kΩ 

0V~10 V

0mA~2 0mA

1 0V DC~10V DC /0mA ~20mA
:
0~10V b3.19=0

b3.16=0

b3.14=1

b3.18=0

J11 RJ45 

SG

Modbus-RTU

115200bps

 30V DC  10mA

熔断器

接地钣金件

接地钣金件

9

0-ABZ

J7功能扩展口标配 YD580-IO3 AO2

GND

2 0V DC~10V DC /0mA ~20mA
:
0~10V b3.19=0

1

2

3

7

PG

注： ——屏蔽层； ——双绞线

10

0.75-110kW

132-630kW

需要RS485功能：J7扩展口安装卡如下
22kW以下安装YD580-IO3+RS485  (YKEY064)
30kW以上安装YD580-IO4  (YKEY071)

P/C

P/B

P/A



587用户手册

或

图  587

R S T U V WBR + -

图 3-27  0.75kW~ 22kW 主回路端子分布图

R S T
POWER

U V W
MOTOR

BR (+) (-)

图 3-28  30kW~160kW 主回路端子分布图

U
V
W R

S
T

+-

        （正视图） （侧视图）

图 3-29  200kW~630kW 主回路端子分布图表 3-4 

11



587 用户手册

3

 

PG卡
(可选)

功能
扩展卡

J9 

J7

J5

J1
J2
J3

I V
AI2  输入阻抗选择，默认为500Ω，250Ω可选 

  (P4-40=0) 

AO1输出选择，默认为电压输出(P5-23=0)
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   1 2  3   

类别 端子符号 端子名称 功能说明

电源

+10V-GND 外接 +10V
电源

向外提供 +10V 电源，最大输出电流：10mA
一般用作外接电位器工作电源，电位器阻值范围：  1kΩ~5kΩ

+24V-COM 外接 +24V
电源

向外提供 +24V 电源，一般用作数字输入输出端子工作电源和外接传感
器电源
最大输出电流：200mA 【注 1】

OP 外部电源输
入端子

出厂默认与 +24V 连接
当利用外部信号驱动 DI1~DI5 时，OP 需与外部电源连接，且与 +24V
电源端子断开

模
拟
输
入

AI1-GND 模拟量输入
端子 1

输入电压范围：0V DC~+10V DC
输入阻抗：22kΩ

AI2-GND 模拟量输入
端子 2

输入范围：0V DC~+10V DC/0mA~20mA，由控制板上的 J2 跳线选
择决定电压或电流输入。
输入阻抗：电压输入时 22kΩ，电流输入时通过 J3 跳线可选阻抗为
500Ω 或者 250Ω。【注 2】

数
字
输
入

DI1- OP 数字输入 1

光耦隔离，兼容双极性输入
输入阻抗：1.39kΩ
工作电压范围： +9V~+30V

DI2- OP 数字输入 2
DI3- OP 数字输入 3
DI4- OP 数字输入 4

DI5- OP 数字输入 5

DI6- OP 数字输入 5

DI7- OP 数字输入 6

DI8- OP 数字输入 7

模
拟
输
出

AO1-GND 模拟输出 1
由控制板上的 J1跳线选择决定电压或电流输出。
输出电压范围：0V~10V
输出电流范围：0mA~20mA

数
字
输
出

DO1-CME 数字输出 1
光耦隔离，双极性开路集电极输出
输出电压范围：0V~24V
输出电流范围：0mA~50mA
注意：数字输出地 CME 与数字输入地 COM 是内部隔离的，但出厂时
CME 与 COM 已经外部短接（此时 DO1 默认为 +24V 驱动）。当 DO1
想用外部电源驱动时，必须断开 CME 与 COM 的外部短接。

FM-CME 数字输出 2

继电
器输
出

T/A-T/B 常闭端子 1
触点驱动能力：
250V AC，3A，COS ∅ =0.4
30V DC，1A

T/A-T/C 常开端子 1

常开端子 2

辅助
接口

J7
功能扩展卡
接口

28 芯端子，与可选卡（I/O 扩展卡、PLC 卡、各种总线卡等选配卡）的
接口

J9 PG 卡接口 可选择：OC、差分、旋变等编码器接口

J5
外引键盘
接口 外引键盘

AO2-GND 模拟输出 2
由IO3板上的 J2跳线选择决定电压或电流输出。
输出电压范围：0V~10V
输出电流范围：0mA~20mA

J1
AO1 输出
选择

J2 AI2 输入选择

J3
AI2 输入阻抗
选择
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P/A-P/B

P/A-P/C

常闭端子 2
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RUN

RUN

LOCAL/ REMOT

LOCAL/ REMOT

LOCAL/ REMOT

W FED/REV

FED/REV

TUNE/TC

TUNE/TC

TUNE/TC

TUNE/TC

RPM %
VAHz

RPM %
VAHz

RPM %
A VHz

RPM %
A VHz

RPM %
A VHz
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5 位 LED 显示，可显示各种监视数据、报警代码以及功能参数等，例如：
当前连接的
电机序号 参数组号 参数序号 故障标示 故障等级 故障代码

图 4-2  LED 显示举例

◆ 当 DI 没有设置为电机切换功能（输入功能 27 和 28）时，当前连接的电机序号位默认
不显示。

按键 按键名称 按键功能

PRG 编程键 一级菜单进入或退出。

ENTER 确认键 逐级进入菜单画面、设定参数确认。

递增键 数据或功能码的递增。

递减键 数据或功能码的递减。

移位键 在停机显示界面和运行显示界面下，可循环选择显示参数；
在修改参数时，可以选择参数的修改位。

RUN 运行键 在“操作面板”启停控制方式下，用于运行操作。

STOP
RES

停机 / 复位 在“操作面板”启停控制方式下，用于停止操作；
故障报警状态时，可用来复位操作。

MF.K 保留 功能保留。

QUICK 快捷键 按此键可快速进入密码输入界面、长按 5 秒可进入快速参数辨识模式。

16
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YD587 的操作面板显示分为三个界面，分别为：状态显示→功能参数代码→功能参数设定

值，进入每一级菜单之后，当显示位闪烁时，可以按              键、             键、           键进行修改。

操作流程如下图所示。 

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

状态参数

（默认画面）

（返回）

...循环此过程

（上一个参数）

PRG

ENTER

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

ENTER

ENTER

功能参数代码

参数值设置

PRG

图 4-3 不同界面操作流程图

举例：将功能码 b1.02 从 10.00Hz 更改设定为 15.00Hz。
RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %

A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

ENTER

PRG

PRG

ENTER

图 4-4  功能码修改示意图

在功能参数设置界面时，若参数没有闪烁位，表示该功能码不能修改，可能原因有：

1） 该功能码为不可修改参数，如监控参数、运行记录参数等。

2） 该功能码在运行状态下不可修改，需停机后才能进行修改。

17
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表 4-4 功能码组成

功能码组 功能描述 说明

P组 起重机基本参数组 设定电机参数和起重机的基本信息

b 组 变频器功能组 运行指令、频率指令、速度曲线、制动时序等功能参数
F 组 变频器性能组 变频器的核心性能参数
U 组 监视功能码组 变频器基本监视参数的显示。

E 组 故障参数组 故障记录的显示

18

4.2.6 状态参数的查询

在停机或运行状态下，用操作面板上的 键，可以显示多个状态参数。在运行状态下，可

查阅给定频率、输出同步频率、输出电流、输出电压、母线电压等五个参数。在停机状态下，
只可显示目标频率和母线电压这两个参数。
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起重专用
 

(P0.07=0)

P0.01 ( )
P0.02 ( )
P0.03 ( )
P0.04 ( )
P0.05 ( )

1
      b0.04=2( )
2
      b0.04=3( )

( )

(b1.00)

b1.00=0
( )

A

b1.00=1
( )

b1.00=2
(V/f )

A

A

B

1
2   bF.06
3  (b4.00~01) (b5 )
4  
5  
6  b2.02 AB (

取

B

B
(b2.00)
(b2.01)

B

1  
      b6.02~06
2  
3  

C

C

C

C

bF.04=1

b3.01=1 (DI1 ) 
b3.02=2 (DI2 ) 
b3.03=8 (DI3 1 ) 
b3.04=9 (DI4 2 ) 
b3.05=3 (DI5 ) 
b3.06=5 (DI6 ) 
b3.14=1 ( T/A-T/C ) 
b3.20=1002 ( P/A-P/C ) 
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5.2 接通电源前确认事项
请务必确认以下项目后，再接通电源。

项目 内容

电源电压的确认

请确认电源电压是否正确 3PH 380V AC~480V AC 50/60Hz

请对电源输入端子（R/S/T）可靠接线

确认变频器和电机正确接地

变频器输出端子和电机端子的连接确
认

请确认变频器输出端子（U/V/W）和电机端子的连接是否正确及可
靠

和变频器控制回路端子的连接确认 请确认变频器的控制回路端子和其他控制装置的连接是否正确及可
靠

变频器控制端子的状态确认 请确认变频器控制回路端子是否都处于 OFF 状态（变频器不运行状
态）

负载确认 请确认电机是否为空载状态，未与机械系统连接

5.3 接通电源后显示状态确认
接通电源后，正常状态下的操作器显示如下所示。

状态 显示 说明

正常时 出厂默认显示为数字设定 8.00Hz

故障时 故障时变频器处停机状态，显示故障类型

5.4 参数初始化
YD587将整个功能参数分为三级，每级菜单都为用户提供了恢复出厂参数(个别参数不能够恢复)
以及用户设定检查功能 ( 操作面板只显示与出厂默认值不同的参数 )。 

菜单号 参数名 功能描述 备注

一级菜单
PF.01 一级菜单恢复出厂参数 个别参数不能恢复，具体使用方法请参阅 PF.01 的详细说明

PF.02 一级菜单用户设定检查 只显示一级菜单中与出厂默认值不同的参数

二级菜单

bF.01 二级菜单恢复出厂参数 支持恢复二级菜单或一级二级同时恢复功能；个别参数不能
恢复，具体使用方法请参阅 bF.01 的详细说明

bF.02 二级菜单用户设定检查 只显示二级菜单中与出厂默认值不同的参数

bF.03 历史记录清除 清除变频器内掉电存储参数，主要为 U1 组监控参数和故障
记录参数，具体使用方法请参阅 bF.03 的详细说明

三级菜单
FF.10 三级菜单恢复出厂参数 支持恢复三级菜单或所有参数同时恢复的功能；个别参数不

能恢复，具体使用方法请参阅 FF.10 的详细说明

FF.11 三级菜单用户设定检查 只显示三级菜单中与出厂默认值不同的参数

21
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5.5 电机控制方式选择
功能码 说明 应用场合

b1.00：选择电
机控制方式

设置为 0：无速度传感
器矢量控制 指开环矢量控制，适用于普通提升应用

设置为 1：有速度传感
器矢量控制

指闭环矢量控制，电机端必须加装编码器，变频器必须选配与编
码器同类型的 PG 卡。适用于高精度的速度控制或转矩控制的场
合。

设置为 2：V/f 控制 适用于对负载要求不高，或一台变频器拖动多台电机的平移应用。 

5.6 启动和停机命令
变频器的启停控制命令有 3 个来源，分别是面板控制、端子控制和通信控制，通过功能参数
bF.04 选择。

bF.04

命令指令选择 出厂值 0

设定范围

0 操作面板命令通道 (LED 灭 )

1 端子命令通道 (LED 亮 )

2 通信命令通道 (LED 闪烁 )

选择变频器控制命令的输入通道。变频器控制命令包括：启动、停机、正转、反转等。

0：操作面板命令通道（“LOCAL/REMOT”灯灭）；

由操作面板上的 RUN、STOP/RES 按键进行运行命令控制。

1：端子命令通道（“LOCAL/REMOT”灯亮）；

由多功能输入端子功能进行运行命令控制。

2：通信命令通道（“LOCAL/REMOT”灯闪烁）

5.6.1 操作面板启停
通过键盘操作，使功能码 bF.04=0，即为面板启停控制方式，按下键盘上 RUN 键，变频器即开
始运行 (RUN 指示灯点亮 )；在变频器运行的状态下，按下键盘上 STOP 键，变频器即停止运行
(RUN 指示灯熄灭 )。

5.6.2 端子启停（DI）
端子启停控制方式适合采用拨动开关、电磁开关按钮作为应用系统启停的场合，也适合控制器
以干接点信号控制变频器运行的电气设计。

YD587提供了端子控制功能，参数 b3.01~b3.13 确定启停控制信号的输入端口。具体设定方
法，请查阅 b3.01~b3.13 等参数的详细说明。

例 1：要求将变频器用拨动开关作为变频器启停开关，将正转运行开关信号接 DI1 端口、反转
运行开关信号接 DI2 端口，使用与设置的方法如下图：

运行命令控制开关 端口 功能码 设定值

正向运行

命令源选择

反向运行SW2
SW1 DI1

DI2
DI3
DI4
DI5

.
COM

b3.01
b3.02
b3.03
b3.04
b3.05

.

bF.04=1

端子命令

正向运行
反向运行

正转

反转

.
1
2
.
.

图 5-2 端子启停控制方式举例

上图控制方式中， SW1 命令开关闭合时，变频器正向运行，SW1 命令开关断开时，变频器停机；
而 SW2 命令开关闭合时，变频器反向运行，SW2 命令开关断开时，变频器停机；若将 SW1 和
SW2 同时闭合，变频器报 44#( 正、反向运行指令同时有效 ) 故障。
在面板控制方式，按下 RUN 键，变频器驱动马达的转向，称为正向，若此时的旋转方向与设备
要求的转向相反，请断电后 ( 注意待变频器主电容电荷泄放完毕 )，将变频器 UVW 输出线中的任
何两个接线掉换一下，排除旋转方向的问题；或可以通过将 bF.06 设置为 1 来取反电机的转向。
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5.6.3 通信启停
上位机以通信方式控制变频器运行的应用已愈来愈多，插入 RS485 通信接口卡，并将控制命令
源选择为通信方式 (bF.04=2)，就可以通信方式控制变频器的启停运行了。通信设置相关的功能
码如下图：

RS485

bd.00
bd.01
bd.02
bd.03
bd.04

bF.04=2A  B
RS485

图 5-3  通信启停控制方式举例

上图中，将通信超时时间 (bd.04) 设定为非 0 的数值，即启动了通信超时故障后变频器自动停
机的功能，可避免因通信线故障，或上位机故障而导致的变频器不受控运行。在一些应用中可
开启这个功能。

5.7 启停设置
5.7.1 启动模式

YD587 采用直接启动方式，内置了专业起重制动器控制时序 ( 详见 b6 组参数介绍 )。

5.7.2 停机模式

YD587的停机模式有2种，分别为减速停机和自由停机，通过功能码b4.03选择。出厂默认
采用“减速停机”模式 (b4.03=0)。

运行频率

减速阶段

频率

时间

停机命令

b4.03=0 减速停车方式

b6.05 
抱闸频率

b6.06 抱闸时间

运行频率

负载转速
依靠惯性自然停机

频率

时间

停机命令

b4.03=1 自由停车方式

图 5-4 停机模式

5.8  频率给定的来源选择
YD587 共设置了 5 个频率源，分别为多段速、模拟量 AI1、模拟量 AI2、加减速和通信，可以
通过 P0.07 和 b3.00 来选择，具体使用方法请查阅这两个参数的说明。

b3.01~b3.10=
8/9/10

b5.00~b5.07DI1~DI10

0~10V

0~10V

4~20mA

J9

AI1

AI2

b3.22~b3.26

b3.27~b3.31

b3.01~b3.10=
19/20

bA.00~bA.02

bd.00~bd.04

0

1

2

3

DI1~DI10 4

5

P0.07

b3.00

图 5-5 频率给定来源选择

上图中给出了每种频率源给定设置的相关参数，设置时可查阅对应参数的说明。
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5.8.1 多段速模式的设置方法
对于仅使用若干个频率值，不需要连续调整变频器给定频率的应用场合，可使用多段速控制。 YD587 最多可设定 8 段给定频
率，最多可通过 3 个 DI 输入功能的组合来选择。将 DI 端口对应的功能码设置为 8~10 的功能值，即指定成了多段频率指令输
入端口，多段频率可通过 b5 组的多段频率表来设定。将“频率源选择”指定为多段频率给定方式，如下图所示：

b3.01
b3.02
b3.03
b3.04
b3.05

10
9
8

b5.00
b5.01
b5.02

..
b5.06
b5.07

P0.07=0

目标运行频率

0

端口 功能码 设定值

(二进制)
状态组合 多段频率表格

频率源选择

DI1
DI2
DI3
DI4
DI5

1

选多段频率作为频率源

.

0 0 0
0 0 1
0 1 0

1 1
1 1 1

0
. .

图 5-6 多段速模式设置

上图中，选择了 DI3、DI4 作为多段频率指定的信号输入端，对于缺少的设置位，按状态 0 计算，并按位组成 3 位二进制数，并
按状态组合值，挑选多段频率。如图，当 (DI3、DI4 的输入状态 )=( 0、 1) 时，依次组成 (0、1、0)3 位二进制数，形成的状态组合
数为 2，就会挑选 b5.02 功能码所设定的频率值，加之频率源选为“多段速”，即由 (b5.02) 功能码值决定了目标给定频率。

YD587 最多可以设定 3 个 DI 端口作为多段频率指令输入端，也允许少于 3 个 DI 端口进行多段频率给定的情况 ( 如本例所示 )，
对于缺少的设置位，一直按状态 0 计算。

5.8.2 模拟量给定频率的设置方法
若要用电位器调节变频器的给定频率，使用方法如下图，图中电位器在全范围调节时，变频器运行时的输出频率可在 0~ 最高频
率范围内变化。

b3.22=0.0V
b3.23=0.0%
b3.24=10.0V
b3.25=100.0%
b3.26=0.10s

P0.07=1

端口 AI1电压－频率对应关系

目标运行频率

+10V

AI1

GND

选AI1作为频率给定通道

频率

电压

10V

b1.02最高频率

04.7K
2W

图 5-7  模拟量给定频率设置

5.9 变频器端口使用说明

5.9.1 DI 端口使用说明
DI 端口的内部硬件上配有 24V DC 检测用电源，用户只需将 DI 端口与 COM 端口短接，即可给变频器输入该 DI 的信号。

变频器对 DI 端口的输入信号还设置了软件滤波时间 (b3.21)，可提高抗干扰水平。

上述 8 个 DI 端口的功能，可在 b3.01~b3.08 功能码中进行使用功能选择。具体使用方法参阅b3.01~b3.08 功能码的详细说明。

5.9.2 AI 端口使用说明
变频器共支持 2 路 AI 资源，为控制板上的 AI1 和 AI2。 

端口 输入信号特性
AI1-GND 可接受 0V DC ～ 10V DC 信号

AI2-GND 跳线 J2 在“V”标识位置，可接受 0V DC ～ 10V DC 信号；
跳线 J2 在“I”标识位置，则可接受 4mA ～ 20mA 电流信号

AI 可以作为变频器使用外部电压电流信号作为频率源给定、转矩给定等情况时使用。电压或电流值对应实际给定或反馈物理量
关系通过 b3.22 ～ b3.31 设定。

AI 端口的采样值，可以在参数 U0.12 和 U0.13 中读取；其折算后的计算值供内部后续计算使用，用户无法直接读取。
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5.9.3 DO 端口使用说明
控制板自带 5 路 DO 输出，分别为 FM、DO1、T/A-T/B-T/C、P/A-P/B-P/C，其中 FM、DO1为晶体管型输出，可驱动 24V DC 低压信
号回路，T/A-T/B-T/C、P/A-P/B-P/C 则为继电器输出，可驱动 250V AC 控制回路。

端口名称 对应功能码 输出特性说明
FM-CME b3.18 晶体管；驱动能力：+24V DC， 50mA

DO1-CME b3.16 晶体管；驱动能力：+24V DC，50mA
T/A-T/B-T/C b3.14

继电器；驱动能力：250V AC，3A
b3.15

5.9.4 AO 端口使用说明
变频器共支持 2 路 AO 输出，其中 AO1 为控制板自带，AO2 需要外接扩展 IO3。

端口 输入信号特性

AO1-GND
J7 短接“V”标识位置，可输出 0V DC ～ 10V DC 信号
J7 短接“I”标识位置，可输出 0mA ～ 20mA 电流信号

AO2-GND 该端口在扩展板提供，可输出 0V DC ～ 10V DC 信号

AO1、AO2 可用于模拟量方式指示内部运行参数，所指示的参数属性可通过参数 b3.19 和 b3.20来选择。
所指定的运行参数在输出之前，还可以进行修正，修正特性曲线如下图中的斜线，Y ＝ kX+b，其中的 X 为待输出的运行参数，AO1 
的 k 和 b 可由参数 b3.44 和 b3.43 设定。

k=b3.44

待输出参数

AO1端口输出

(修正后Y)

(修正前X)

b=b3.43

图 5-8 AO1 端口输出特性曲

5.9.5 PG 端口使用说明
采用有传感器的闭环矢量控制 (b1.00=1)，可以提高变频调速性能，则需给电机轴上安装编码器，将编码器的信号经 PG 卡 ( 编码器
信号接口卡 ) 反馈给变频器。YD587 系列变频器共有 5 种不同信号特性的 PG 卡可供用户选用。

变频器所支持 4 种编码器类型，分别为差分编码器、UVW 编码器、旋转变压器、开路集电极编码器。

根据实际所使用的编码器类型需要设定不同的编码器相关参数，以电机参数组 1 为例说明如下：

1) 为差分编码器时，b2.00 设置编码器线数，b2.01 设置为 0：ABZ 增量编码器 / 差分编码器；

2) 为 UVW 编码器时，b2.00 设置编码器线数，b2.01 设置为 1：UVW 增量编码器；

3) 为旋转变压器时，b2.01 设置为 2：旋转变压器；

4) 为开路集电极 / 推挽型编码器时，b2.00 设置编码器线数，b2.01 设置为 0：ABZ 增量编码器；

5.10 电机参数辨识
5.10.1 需要设定的电机参数
变频器以“矢量控制”(b1.00=0 或 1) 模式运行时，对准确的电机参数依赖性很强，这是与“V/f 控制”(b1.00=2) 模式的重要区别之
一，要让变频器有良好的驱动性能和运行效率，变频器必须获得被控电机的准确参数。
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5.10.2 电机参数的自动参数辨识

让变频器自动学习电机内部电气参数的方法有：动态辨识、静态辨识方式。

辨识方式 适用情况 辨识效果 参数设定
静态辨识 ( 完整辨识 ) 适用于所有场合 佳 b0.04=3

空载动态辨识 ( 完整辨识 )
电机与应用系统方便脱离的场合，如果电机负载为辊
筒类型负载（纯惯量负载），在参数辨识过程中也可
以不拆除辊筒直接进行辨识。

最优 b0.04=2

静态辨识 ( 不完整辨识 ) 适用于电机与负载很难脱离，且不允许动态辨识运行
的场合（不辨识电机互感抗、空载电流） 可以 b0.04=1

1. 电机参数动态参数辨识步骤如下：

第一步：若电机可以和负载完全脱开，请在断电的情况下，从机械上将电机与负载部分脱离，保证电机能空载自由转动。

第二步：上电后，首先将变频器命令源 (bF.04) 选择为操作面板命令通道。

第三步：准确输入电机的铭牌参数 ( 如 P0.01~P0.05)，请按电机实际参数输入下面的参数 ( 根据当前电机选择 )：

手动设置参数
P0.01：电机额定功率
P0.02：电机额定电压
P0.03：电机额定电流   
P0.04：电机额定频率
P0.05：电机额定转速   

第四步：若电机可以和负载完全脱开，则将功能码 b0.04 设为 2( 异步机动态参数辨识 )，然后按 ENTER 键确认。此时，键盘显示：

然后按键盘面板上“RUN” 键，变频器会驱动电机开始运行 ( 加减速时间为 b4.06 和 b4.07 的设定值 )，运行指示灯点亮。上述显示信
息消失，退回正常参数显示状态时，表示参数辨识完成。

经过该动态参数辨识，变频器会自动学习出电机的下列参数：

辨识后自动刷新的参数

F0.00：异步电机定子电阻     
F0.01：异步电机转子电阻
F0.02：异步电机漏感抗         
F0.03：异步电机互感抗
F0.04：异步电机空载电流

如果电机不可和负载完全脱开，则将 b0.04 设置为 1 或 3( 推荐 )，开始电机参数的静态参数辨识。静态参数辨识方式 3 也能够学习完整
电机参数，但参数辨识时间略长。

2. 一键快速参数辨识功能：

常按变频器面板上的“QUICK”按键 5s，面板直接显示“TUNE”标识，再按“RUN”启动参数辨识。

该功能主要针对于现场电机参数已经设置完成，需要重新进行电机参数辨识的情况，快速参数辨识默认参数辨识方式为 3，完整静态
电机参数辨识，不需要电机脱开负载，不需要更改 bF.04等参数。

5.11 密码设置
YD587 提供了用户密码保护功能

参数名 功能描述 内容

PF.00 所有功能参数密码 P 组、b 组、E 组、U 组、F 组密码

bF.00 二级菜单密码 b 组、E 组、U 组、F 组密码

FF.00 三级菜单密码 F 组密码

当 PF.00、bF.00、FF.00 设为非零时启用密码功能，此时按下操作面板的“QUICK”键将显示 “-----”，必须正确输入用户密码，
才能进入菜单，否则无法进入。如果连续输入三次以上错误密码，系统将被锁定，无法查看。断电再上电后可以继续输入密码，将 
AF.00、bF.00、FF.00 重新设为 0 后，密码解除。
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5.12 应用举例
5.12.1 起重系统的制动

■ 制动时序介绍

YD587 软件内置了制动器时序控制功能，该功能要求将一个输出端口选择为输出功能 1( 制动器
控制 )。具体的制动器控制时序如下图所示：

松闸时间b6.04

松闸频率b6.02

松闸电流b6.03

抱闸时间b6.06

抱闸频率b6.05

运行命令

输出频率

输出电流

制动器动作

运行目标频率

DO松闸控制
制动机构松开

制动状态 制动状态

图 5-9 起重系统典型控制工艺及功能码

制动器的制动机构在没有得电时，为抱闸状态，必须在给制动机构通电的条件下，才会松闸； 
由于制动器的动作需要有机械动作，因此变频器的制动器输出信号与制动状态会有一个机械延
迟，松闸时间 (b6.04)、抱闸时间 (b6.06) 需根据实际制动器的机械延迟来进行设置。理论上，
这两个参数的设置实际要稍长于机械延迟，避免出现溜钩的现象。

5.12.2 安全限位及故障停机
安全限位与故障停机的电气接线图如下图所示，在轨道的两端分别安装一个限位开关，在机构
触碰到限位开关时，控制柜自动切断变频器该方向的运行命令，此时反方向运行不受影响，在
此情况下，可通过按反方向运行开关，使设备恢复正常运行；

当变频器产生一级故障时，IO 扩展卡上的继电器端子 P/C-P/A 吸合，输出故障停机信号使控制
柜中的故障接触器 KM 动作继而做出相应处理 ( 如断开运行回路等，此时需进行故障复位后设
备才能够恢复正常运行。)

正向运行 正向限位开关

KM
反向限位开关

DI1

反向运行

DI2

P/A

YD587

b3.20=1002
(故障停车)

P/C

故障接触器KM

～
外部交

流电源

图 5-10 安全限位及故障停机应用接线图

◆ 在此提到的限位开关接法为常用接法之一，用户可以根据自身情况进行更改。
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YD587 系列变频器中，部分参数为“厂家保留”，其序号在功能参数表中没有列出，导致表中部分参数序号不连续，对于手册中
没有介绍的参数，请用户不用试图进行修改，避免引起错误。

变频器部分功能参数需要在变频器停机状态下修改，变频器正在运行时不能修改。监控参数在操作面板上稳定显示，不能修改。

6.1 一级菜单 (P 组 ) 参数表
一级菜单主要包含电机参数和起重机的基本特性参数，正确完成一级菜单参数的设置便能控制变频器带动电机正常运行，若需要
进一步完善变频器功能则需要进入二级菜单进行设置。

参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值
P0 组：起重机基本参数

P0.01 电机额定功率 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定功率。 0.4kW~1000.0kW 机型
确定

P0.02 电机额定电压 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定电压。 0V~2000V 380V

P0.03 电机额定电流 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定电流。

( ≤ 55kW)
0.01A~655.35A

(>55kW)
0.1A~6553.5A

机型
确定

P0.04 电机额定频率 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定频率。 0.01Hz~b1.02
( 最高频率 ) 50.00Hz

P0.05 电机额定转速 该参数表示电机铭牌显示的该电机的额定转速。 0rpm~65535rpm 1400rpm

P0.07 频率源选择 A

该参数配合二级菜单中的 b3.00( 频率源选择 B) 一同
使用。一级菜单中的 A0.07 只列出 4 种常用频率源，
二级菜单中的 b3.00 列出所有频率源。若 b3.00>4 则
最终频率源以 b3.00 为准，若 b3.00 ≤ 4 则最终频率
源以 A0.07 为准。
0：多段速给定
输入功能 8、9、10 三个点进行二进制组合实现八个
段速，分别对应 b5.00~b5.07 所设定的频率。具体使
用方法请查阅 b5 组参数的介绍。
1：AI1 给定
仅支持 0V~10V 电压型输入。
2：AI2 给定
支持 0V~10V 电压型输入或 4mA~20mA 电流型输入，
由控制板上的 J9 跳线选择输入类型。
输入模拟量与目标频率为正比线性对应关系，基准频
率为 b1.02( 最高频率 )。
3：保留
4：加减速给定
需配合输入功能 19 和 20 一同使用。详见 bA 组参数
介绍。

0~4 0

P0.08 起重机构选择

该参数用于选择变频器所驱动的起重机构类型。
0：起升机构
1：平移机构
2：旋转机构

机构类型 相关功能码 含义

起升机构

b1.00=0 控制模式改为开环
b6.03=30.0% 松闸电流改为 30.0%
bC.02=0.50s 37# 故障使能
bC.04=0.50s 38# 故障使能
F1.00=60 速度环增益 1 改为 60

平移机构

b1.00=2 控制模式改为 V/f 控制
b6.03=0.0% 松闸电流改为 0.0%
bC.02=0.0s 37# 故障无效
bC.04=0.0s 38# 故障无效
F1.00=30 速度环增益 1 改为 30

旋转机构 与平移机构相同
注：当改变 P0.08 时，表格中涉及到的功能码将会自
动更改。

0~2 0

PF.00 用户密码

该参数表示所有功能参数的显示和修改密码。若该参
数设置为非零值则进入任何菜单均需要输入该密码。
若连续输入三次错误密码则所有菜单被锁定，需要重
新上电才能继续查看或修改参数，重新设为 0 后，密
码解除。

0~65535 0

PF.01 一级菜单恢复
出厂参数

0：不恢复
1：恢复一级菜单出厂参数
一级菜单中的 P0.00~05、P0.08~09、PF.00 不恢复

0~1 0

PF.02 一级菜单设定
检查 0~2 0

PF 组：一级菜单辅助参数

0：正常显示所有一级菜单参数
1：只显示与出厂默认值不同的一级菜单参数
2：一级菜单全部点亮显示
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6.2 二级菜单 (b 组、E 组、U 组 ) 参数表
二级菜单主要包含变频器的各种基本功能参数、监控参数和故障存储参数组，正确完成二级菜
单参数的设置便能实现内含的所有功能，若需要进一步提升变频器的输出性能则需要进入三级
菜单进行设置。

进入二级菜单需要正确输入参数 bF.00 所设定的密码。 

参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值
b0 组：电机基本参数

b0.00 轴冷电机低速
运行保护频率

这两个参数为 43# 故障所使用，属于对轴冷电机的一项保
护。当变频器给定频率低于 b0.00 的设定值且维持时间超
过 b0.01 的设定值时变频器报 43# 故障。
b0.01 设定为 0 则该功能无效。

0.01Hz~20.00Hz 5.00Hz

b0.01 轴冷电机低速
运行时间 0s~1000s 0s

b0.04 参数辨识选择

0：无操作
1：异步机静态参数辨识 ( 学习部分电机参数 )
2：异步机动态参数辨识 ( 学习全部电机参数 )
3：异步机静态参数辨识 ( 学习全部电机参数 )

0~3 0

b0.05 上电自动参数
辨识选择

具有上电自动参数辨识定子电阻功能。
若启用该功能，则变频器每次上电后自动进行 2s~3s 静态
参数辨识，以确保最优的控制效果。
0：不使用该功能
1：使用

0~1 0

b1 组：电机控制参数

b1.00 控制方式
0：不带编码器矢量控制 ( 开环控制模式 )
1：带编码器矢量控制 ( 闭环控制模式 )
2：V/f 控制

0~2 0

b1.01 滑差补偿

对于不带编码器矢量控制，该参数用来调整电机的稳速精
度，当电机重载时速度偏低则加大该参数，反之则减小；
对于带编码器矢量控制，该参数可以调节同样负载下变频
器的输出电流。

50.0%~200.0% 100.0%

b1.02 最高频率
当频率源选择为模拟量、通信时，该参数作为目标频率计
算的基准值。
该参数表示变频器在任意时刻输出频率的最高上限值。

50.00Hz
~150.00Hz

50.00Hz

b1.03 最低频率 该参数表示变频器在任意时刻输出频率的最低下限值。 0.00Hz~15.00Hz 0.00Hz

b1.04 正向转矩上限 这两个参数分别表示变频器正转运行 ( 输入功能 1 有效 ) 和
反向运行 ( 输入功能 2 有效 ) 时的输出转矩上限值，对应
电机额定转矩的百分比。在无传感器矢量控制模式 ( 开环 )
下，即使设定值小于 50.0% 变频器也判定为 50.0%。

0.0%~500.0%

180.0%
b1.05 反向转矩上限

b1.06 松闸正向转矩
上限

这两个参数仅在 b6.00 选择为 2（手动制动控制）时有
效：变频器启动后在松闸时间（b6.04）内，转矩上限为这
两个参数的设定值，当制动器完全打开后转矩上限切换为
b1.04 和 b1.05 的设定值。

150.0%

b1.07 松闸反向转矩
上限 130.0%

b2 组：编码器设置参数

b2.00 编码器线数
该参数用于设定 ABZ 或 UVW 增量编码器每转脉冲数。
带速度传感器矢量控制方式下，必须正确设置编码器脉冲
数，否则电机运行将不正常。

0~8192 1024

b2.01 编码器类型

0：ABZ 增量编码器 / 差分编码器
       对应使用 YD580-ABZ
1：UVW 增量编码器
       对应使用 YD580-PG
2：旋转变压器
       对应使用 YD580-RZV
3：保留
4：保留
YD587 支持多种编码器类型，不同编码器需要选配不同
的PG 卡，使用时请正确选购 PG 卡。
安装好 PG 卡后，要根据实际情况正确设置该参数，否则
变频器可能运行不正常。

0~4 0

b2.02 ABZ 增量编码
器 AB 相序选择

该参数只对 ABZ 增量编码器有效，即仅 b2.01=0 时有效。
用于设置 ABZ 增量编码器 AB 信号的相序。
在异步机动态参数辨识时变频器自动识别 AB 相序。

0~1 0

b2.03 编码器断线检
测功能选择

该参数作为 20# 故障 ( 编码器断线检测 ) 的使能信号。设
置为 1 则启用 20# 故障检测，设置为 0 则屏蔽 20# 故障。 0~1 1

b2.07 编码器断线检
测时间

该参数用于设定编码器硬件断线检测时间，该功能仅针对
YD580-ABZ 有效，该参数设置为 0 则屏蔽硬件断线检测
功能。
当编码器信号异常时，变频器报 Er120 故障

0.000s~10.00s 0.000s
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b3 组：输入输出控制参数

b3.00 频率源选择 B

0~4：参照 P0.07 介绍
5：通信给定
支持六种通信方式给定，分别为 Modbus-RTU、 
EtherCAT、EtherNet/IP、CANopen、PROFIBUS DP、 
PROFINET
不同通信方式选择对应的扩展卡不同，bd.07 设置不同，详
细参照 10.2 通信扩展卡说明及 bd.07 介绍。
频率给定数据格式参照相应通信方式的详细介绍。

0~6 0

b3.01 DI1 功能选择
1：正向运行
2：反向运行  
通过外部端子来控制变频器正转与反转。
3：故障复位
利用端子进行故障复位的功能。与键盘上 RESET 键功能相
同。用此功能可实现远距离故障复位。
4：快速停机
变频器立即输出抱闸频率 (b6.05) 并正常执行抱闸时序。
5：自由停机
变频器封锁输出，此时电机的停机过程不受变频器控制。
此方式与 b4.03 所述的自由停机的含义是相同的。
6：减速停机
变频器正常减速并经过抱闸时序后停机，与取消运行命令
的效果相同。
7：外部故障输入
当该信号送给变频器后，变频器报 50#( 外部输入 ) 故障。
8：多段速选择 1
9：多段速选择 2
10：多段速选择 3
频率源选择“多段速给定”时有效，详细内容请查阅 b5 组
参数的介绍。
11：松闸反馈
12：抱闸反馈
41# 和 42# 故障的反馈输入信号。具体使用方法请查阅这
两个故障的详细介绍。
13：第 2 段加速斜坡切换
14：第 2 段减速斜坡切换
15：第 3 段加速斜坡切换
16：第 3 段减速斜坡切换
特殊曲线运行加减速时间的 DI 切换点输入功能。具体使用
方法请查阅 b8 组特殊曲线参数。

0~133
( 输入功能 1~33
为对应功能的常
开输入；
101~133 为对应
功能的常闭输入；
0 和 100 无效 )

1

b3.02 DI2 功能选择 2

b3.03 DI3 功能选择 8

b3.04 DI4 功能选择 9

b3.05 DI5 功能选择 3

b3.06 DI6 功能选择 5

b3.07 DI7 功能选择

19：加速运行
20：减速运行  
由外部端子给定频率时修改频率的递增、递减指令。在频
率源选择为“加减速给定”时有效。
21：转矩 / 速度控制切换
该功能输入有效则变频器进入转矩控制模式；无效则进入
速度控制模式。具体使用方法请查阅 bb 组转矩控制参数。
22：正向停止开关
23：反向停止开关
24：正向减速开关
25：反向减速开关
停止开关有效后变频器执行快速停机动作 ( 与输入功能 4
相同 )，减速开关有效后变频器运行的最高输出频率被限制
到 bF.16( 减速开关限制频率 ) 所设定的频率。通过这 2 对
输入点可以实现简易的定位功能。
26：定位点屏蔽
该功能输入有效则停止和减速开关输入均无效
27：电机切换开关 1
28：电机切换开关 2
内置 3 套完整功能参数，可实现 3 台电机的切换使用。
电机切换功能必须在变频器停止输出时才有效。一旦选择
这两个输入功能，则其他两套参数的相同 DI 点将强制选择
这两个输入功能。这两个输入功能为二进制组合，逻辑如
下表所示：

输入功能 28 输入功能 27 使用电机序号
无效 无效 1# 电机
无效 有效 2# 电机
有效 无效 3# 电机
有效 有效 3# 电机

31：位置校验
一旦该功能输入有效则变频器内部累计的当前脉冲数复位
成 b7.10× b7.11，位置数据复位成 b7.11 的设定值，具体
使用方法请查阅 b7.10 和 b7.11 的说明。

0~133
( 输入功能 1~33
为对应功能的常
开输入；
101~133 为对应
功能的常闭输入；
0 和 100 无效 )

0

b3.08 DI8 功能选择 0

b3.09 DI9 功能选择 0

b3.10 DI10 功能选择 0

参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

30

33：计数器输入
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

b3.11 AI1 功能选择

该参数设定为 0 时表示对应 AI 输入点用作目标频率输入或
没有使用；设定为非 0 时用作数字量输入，此时输入功能
与 b3.01~10 相同，输入电压高于 7.00V 时变频器判断输
入有效，输入电压低于 3.00V 时认为输入无效。
用作数字量输入时，推荐接线方式如下图所示：

+10V

AI1

AI2

YD587 

0~133
( 输入功能 1~33
为对应功能的常
开输入；
101~133 为对应
功能的常闭输入；
0 和 100 无效 )

0

b3.12 AI2 功能选择

b3.14
继电器 1 功能
选择
(T/A-T/B-T/C)

1：制动器控制
在制动时序中满足制动器打开条件后该输出有效。具体使
用方法请查阅 b6 组参数介绍。
2：故障停机
变频器产生 1 级故障后输出。
3：故障报警
变频器产生 2 级、3 级故障后输出。
4：故障提示
变频器产生 4 级故障后输出。
5：电机 1 接通指示
6：电机 2 接通指示
7：电机 3 接通指示  
若选择 5~7 三种输出功能，则其他两套电机参数相同输出
点的输出功能将会强制跟随变化。
8：变频器过载预报警
在变频器过载保护发生前 10s，输出有效信号。
9：电机过载预报警
电机过载保护动作之前，根据过载预报警的阈值判断，
在超过预报警阈值后输出有效。电机过载参数设定参见
bE.00~bE.02 的说明。
11：超载保护启动
变频器进入超载保护状态后该输出功能有效。具体使用方
法请查阅 bE.13 的说明。
12：过转矩输出
变频器的输出转矩超过参数 bF.17 的设定值后该功能输出
有效，低于设定值的 90% 后输出无效。具体使用方法请查
阅 bF.17 的说明。
13：电机风扇控制
变频器运行后该功能输出有效，变频器停止运行后延迟
bF.21 设定的时间后该功能输出无效。
14：频率到达输出
具体使用方法请查阅 bF.07 及 bF.08 说明。
15：变频器运行中
变频器处于运行状态时该功能输出有效，变频器停机运行
后该功能输出无效。
16：自启动功能输出
变频器自启动功能有效时，该功能输出有效，详细参见
bC.00 最新注解。
17：保留
18：通信控制
输出功能受通信命令控制，具体参照 U0.11 介绍。

0~118
( 输出功能 1~18
为对应功能的
常开输出；
101~118 为对应
功能的常闭输出；
0 和 100 无效 )

0

b3.15 继电器 2
(P/A-P/B-P/C) 13

b3.16 DO1 功能选择 0

b3.17 DO2/ 继电器
Y2 功能选择 4

b3.18 FM 功能选择

该参数的千位设置为 1 表示 FM 输出点使用数字量
输出，此时输出功能与 b3.12~17 相同；千位设置
为 0 表示 FM 输出点使用高速脉冲输出，此时输出
功能与 b3.19~20 相同。

0~118
( 输出功能 1~18 
为对应功能的
常开输出； 
101~118 为对应
功能的常闭输出；
0 和 100 无效 )

0

b3.19 AO1 功能选择
这两个参数的千位设置为 1 表示模拟量输出点用作数字量
输出，输出功能与 b3.14~17 相同，有效输出 10.00V，无
效输出 0.00V；千位设置为 0 表示用作模拟量输出，输出
范围与模拟量输出 0.0%~100.0% 相对应。
个位：AO 输出功能选择 
0：输出频率 0~ 最高频率 
1：输出电流 0~2 倍电机额定电流 
2：输出转矩 0~2 倍电机额定转矩 
3：输出功率 0~2 倍电机额定功率 
4：输出电压 0~1.2 倍电机额定电压 
5：目标频率 0~ 最高频率 
6：通信控制输出 
十位：保留 
百位：保留
千位：数字量 / 模拟量输出选择 
0：模拟量输出 
1：数字量输出 
万位：保留
输出受外围通信控制，具体参照 U0.15,U0.16。

0

0

b3.20

AO2 功能选择

1001

继电器 Y1 功
能选择

P/A-P/C 功
能选择

（YD580-IO3）
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

b3.21 DI 滤波时间
设置 DI 端子状态的软件滤波时间。若使用场合输入端子易
受干扰而引起误动作，可将此参数增大，以增强其抗干扰
能力。但是该滤波时间增大会引起 DI 端子的响应变慢。

0.000s~1.000s 0.010s

b3.22 AI1 最小输入 b3.22~26 用于设置模拟量输入电压与其代表的设定值之间
的关系。当模拟量输入的电压大于所设定的“最大输入”时，
则模拟量电压按照“最大输入”计算；同理，当模拟输入
电压小于所设定的“最小输入”时，则根据“AI 低于最小
输入对应设定”的设置以最小输入或者 0.0% 计算。
当模拟输入为电流输入时，1mA 电流相当于 0.5V 电压。
输入滤波时间，用于设置 AI 的软件滤波时间，当现场模拟
量容易被干扰时，请加大滤波时间，以使检测的模拟量趋
于稳定，但是滤波时间越大则对模拟量检测的响应速度变
慢，如何设置需要根据实际应用情况权衡。
在不同的应用场合，模拟设定的 100.0% 所对应标称值的
含义有所不同，具体请参考各应用部分的说明。

0.00V~b3.24 0.00V

b3.23 AI1 最小输入
对应设定 0.0%~100.0% 0.0%

b3.24 AI1 最大输入 b3.22~10.00V 10.00V

b3.25 AI1 最大输入
对应设定 0.0%~100% 100.0%

b3.26 AI1 滤波时间 0.00s~10.00s 0.10s

b3.27 AI2 最小输入

功能及使用方法请查阅 b3.22~b3.26 的说明。

0.00V~b3.29 0.00V

b3.28 AI2 最小输入
对应设定 0.0%~100.0% 0.0%

b3.29 AI2 最大输入 b3.27~10.00V 10.00V

b3.30 AI2 最大输入
对应设定 0.0%~100% 100.0%

b3.31 AI2 滤波时间 0.00s~10.00s 0.10s

b3.43 AO1 零偏系数
这两组参数一般用于修正模拟输出的零漂及输出幅值的偏
差。也可以用于自定义所需要的 AO 输出曲线。
若零偏用“b”表示，增益用 k 表示，实际输出用 Y 表示，
标准输出用 X 表示，则实际输出为：Y=kX+b
其中，AO1、AO2 的零偏系数 100% 对应 10V( 或者
20mA)，标准输出是指在无零偏及增益修正下，输出
0V~10V( 或者 0mA~20mA) 对应模拟输出表示的量。
例如：若模拟输出内容为给定频率，希望在频率为 0 时输
出 8V，频率为最大频率时输出 3V，则增益应设为“-0.50”,
零偏应设为“80%”。

-100.0%~+100.0% 0.0%

b3.44 AO1 增益 -10.00~+10.00 1.00

b3.45 AO2 零偏系数 -100.0%~+100.0% 0.0%

b3.46 AO2 增益 -10.00~+10.00 1.00

b4 组：斜坡设置参数

b4.00 加速时间

加速时间指变频器从零频率加速到额定频率 (A0.04) 所需
要的时间，见下图中的 t1。
减速时间指变频器从额定频率 (A0.04) 减速到零频率所需
时间，见下图中的 t2。

输出频率Hz

额定频率

设定频率

t1 t2

时间t

实际加速时间 实际减速时间

0.0s~600.0s 3.0s

b4.01 减速时间

b4.02 运行曲线模式
选择

0：直线加减速
输出频率按照直线递增或递减。
1：S 曲线加减速
输出频率按照 S 曲线递增或递减。S 曲线在要求平缓启动
或停机的场合使用。

0~1 0

b4.03 停机模式选择

0：减速停机
停机命令有效后变频器按照 b4.01 设定的减速时间以斜坡
减速的方式停机。
1：自由停机
停机命令有效后，变频器立即终止输出，此时电机按照机
械惯性自由停机。

0~1 0

参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

S 曲线开始段
比例

这两个参数分别定义了，S 曲线加减速的起始段和结束段
时间比例。下图中 t1 即为参数 b4.04 定义的参数，在此段
时间内输出频率变化的斜率逐渐增大。t2 即为参数 b4.05
定义的时间，在此时间段内输出频率变化的斜率逐渐变化
到 0。在 t1 和 t2 之间的时间内，输出频率变化的斜率是固
定的，即此区间进行直线加减速。

t1 t 2

t

f

t1 t 2

fset
0.0%~40.0% 30.0%

b4.05 S 曲线结束段
比例
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值
b5 组：多段速参数

b5.00 多段速 1 多段速功能由输入端子功能的 8、9 和 10 来选择。8 个多
段速是通过三个端子的数字状态组合来实现，详细组合如
下表所示：

输入功能 10 输入功能 9 输入功能 8 目标段速
无效 无效 无效 b5.00
无效 无效 有效 b5.01
无效 有效 无效 b5.02
无效 有效 有效 b5.03
有效 无效 无效 b5.04
有效 无效 有效 b5.05
有效 有效 无效 b5.06
有效 有效 有效 b5.07

最低频率 (b1.03)
~

最高频率 (b1.02)

5.00Hz

b5.01 多段速 2 20.00Hz

b5.02 多段速 3 35.00Hz

b5.03 多段速 4 50.00Hz

b5.04 多段速 5

0.00Hz
b5.05 多段速 6

b5.06 多段速 7

b5.07 多段速 8

b6 组：制动逻辑控制参数

b6.00 制动曲线类型

0：无制动控制
变频器不具有开闸频率和开、抱闸时间等功能，此时输出
功能 1 等效于“变频器运行中”输出功能。
1：自动制动控制
开闸时间内变频器自动憋电流 ( 此时的转矩上限为 b1.04
和 b1.05 的设定值 )，当输出电流达到 (b6.03× 电机额定
电流 ) 后输出松闸指令。
2：手动制动控制
开闸时间内变频器以 b1.06 和 b1.07 为转矩上限，当输出
电流值达到 (b6.03× 电机额定电流 ) 后输出松闸指令，具
体使用详见 b1.06 和 b1.07 的说明。

0~2 1

b6.01 启动方向

该参数表示在松闸时间内变频器输出转矩的方向选择。
0：松闸力矩与运行方向相同

输出频率

运行指令

松闸频率
b6.02
-b6.02

1：松闸力矩始终为正转方向

输出频率

运行指令

开闸时间b6.04

松闸频率
b6.02

-b6.02

0~1 0

b6.02 松闸频率 该参数表示变频器在制动器完全打开前的输出频率，即电
机能够输出满力矩的最低频率。

最低频率 (b1.03)
~15.00Hz 2.00Hz

b6.03 松闸电流
该参数表示电机额定电流 (P0.03) 的百分比。当变频器的
输出电流达到该值后立即输出制动器打开指令 ( 输出功能 
1有效 )。

0.0%~150.0% 30.0%

b6.04 松闸时间 该参数表示机械制动器由开始打开到完全打开的时间，该
段时间内变频器维持松闸频率输出。 0.00s~5.00s 0.50s

b6.05 抱闸频率
该参数表示取消运行命令后变频器减速过程中输出频率低
于该参数的设定值则立即输出制动器关闭指令 ( 输出功能 1
无效 )。

最低频率 (b1.03)
~20.00Hz 2.00Hz

b6.06 抱闸时间 该参数表示机械制动器由开始闭合到完全闭合的时间，该
段时间内变频器维持抱闸频率输出。 0.00s~5.00s 0.50s

b6.07 抱闸延时

该参数表示当符合制动器关闭条件后不立即输出制动器关
闭指令，而是经过该参数的设置时间延迟后再输出制动器
关闭指令。当快速停机、自由停机、起重机构类型选择
(P0.08) 为 0、3、4 时，该功能无效。

0.0s~30.0s 0.0s
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b6.08 制动反馈用途

该参数涉及到 41# 和 42# 故障的使用，具体使用方法请查
阅这两个故障的说明。
0：不使用制动反馈
表示没有制动反馈接点输入到变频器或不需要使用制动反
馈功能。
1：单端子反馈
表示只有在制动器打开和关闭过程中才检测制动器反馈信
号，其他时间均不检测。此种应用只需要一个制动器反馈
触点输入即可。正确应用逻辑图如下图所示：

给定频率

开闸反馈信号

输入功能11

抱闸时间
开闸时间

41#故障

检测点

42#故障

检测点

b6.06
b6.04

2：双端子反馈
表示开闸和关闸时间由制动器反馈触点信号决定，且只要
变频器上电就开始检测制动器的反馈信号是否正确。此种
应用需要开闸和抱闸两个反馈触点均接入变频器。正确应
用逻辑图如下图所示：

给定频率

开闸反馈信号

输入功能11

抱闸时间
开闸时间

关闸反馈信号

输入功能12

b6.06
b6.04

0~2 0

b6.09 指令反向控制

0：不允许在运行过程中直接反向
若在运行过程中给定反向运行指令则变频器按正常停机过
程停止输出后重新开始反向运行。

输出频率

时间

运行指令

再启动等待

时间b6.13

1：允许在运行过程中反向
若在运行过程中给定反向运行指令则变频器减速到过零跳
跃频率 (b6.14) 后直接由反向过零跳跃频率开始反向运行，
整个过程中不进行制动器开关控制。

输出频率

过零跳跃频率
b6.14

运行指令

-b6.14

当起重机构类型选择为起升机构 (P0.08 选择 0) 时，该功
能仅在闭环控制方式下有效，选择其他机构时所有控制方
式下均有效。

0~1 0

b6.12 制动过程
再启动

0：在制动过程中不允许再启动
在停机过程中若制动器已经开始关闭则不接受启动指令，
必须等到制动器完全关闭变频器停止输出后才能继续运行

输出频率

运行指令

制动过程

(关闸时间

抱闸频率
b6.05

b6.06)

1：在制动过程中允许再启动
在停机过程中即使制动器已经开始关闭，变频器同样接受
新的运行命令

输出频率

运行指令

抱闸频率
b6.05

0~1 0
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b6.13 再启动等待
时间

该参数指变频器每次停机后必须经过该参数设置时间的延
迟才能开始下次启动运行。详见参数 b6.09 介绍中的图例。 0.0s~15.0s 0.3s

b6.14 过零跳跃频率

该参数指在变频器允许指令反向运行 (b6.09=1) 时，在减
速过程中当输出频率低于 b6.14 时，输出频率由 b6.14 跳
变到 -b6.14。该参数在使用中的实际值强制大于松闸频率
b6.02 和抱闸频率 b6.05。具体使用方法详见参数 b6.09 介
绍中的图例。

0.00Hz~20.00Hz 2.00Hz

b6.16 预励磁时间

松闸时间b6.04

松闸频率b6.02

松闸电流b6.03

运行命令

输出频率

输出电流

制动器动作

运行目标频率

DO松闸指令
制动器打开状态

制动器关闭状态

预励磁时间b6.16

励磁电流

该参数用于设定变频器启动时预励磁阶段的持续时间。
该功能仅在闭环控制模式下有效，设置为 0 表示不使用预
励磁功能。

0.00s~5.00s 0.30s

b6.17 停机励磁保持
时间

该参数用于设定变频器停机后保持励磁的时间。在励磁保
持阶段变频器输出零速并保持励磁电流，若在此期间变频
器接收到运行命令，便能够跳过预励磁阶段并快速打开制
动器。

0s~65535s 30s

b6.18 下垂调整速度 该功能码只读，显示下垂计算后的设置频率与实际频率的
差值，参见 b6.19 介绍。 - -

b6.19 下垂控制

该参数用于下垂控制的下垂率，设置为 0，则关闭下垂控
制功能。
下垂控制主要用于两台变频器拖动两台刚性连接的电机
运行场合，下垂控制允许两台电机之间存在微小的速度
差，从而避免两台电机的运行冲突。
下垂调整频率计算如下：
下垂调整频率（b6.18）= 设置频率 × 输出转矩 × 下垂率 
（b6.19）÷10
如：b6.19  = 1.00，设置频率 50.00Hz，输出转矩 50.0%，则：
下垂调整频率 = 50.00Hz×50.0%×1.00÷10=2.50Hz
变频器实际频率 = 50.00Hz–2.50Hz = 47.50Hz

0.00~20.00 0.00

b6.21 启动前定子辨
识使能

开启此功能运行前会进行定子电阻辨识，0：无效，1：开
启 0~1 0

b6.22 松闸超时时间 在松闸阶段，超过松闸超时时间未进行松闸，报出松闸故
障(按功率给固定值) 0s~5.00s 3.00s

B6.23 抱闸时的拉闸
判断时间 抱闸时的拉闸判断时间(按功率给固定值) 0s~1.00s 0.1s

B6.24 抱闸时的拉闸
判断电流 抱闸时的拉闸判断电流(按功率给固定值) 0%~500% 0%

B6.25 抱闸时的拉闸
系数 抱闸时的拉闸系数(按功率给固定值)  100%~1000% 500%
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b7 组：轻载与定位控制功能参数

b7.00 弱磁倍数
轻载高速功能指的是当目标频率大于额定频率时，变频器
根据负载情况自动计算最高可达输出频率从而避免由于负
载太大而发生过载、过流等故障。b7.00~07 是轻载高速功
能的相关设定参数。
当变频器的输出频率达到 b7.07 的设定值时，变频器维持
该频率输出，维持时间为 b7.06，维持时间到后检测输出
转矩 T 用于下图曲线计算，得到本次运行所能达到的最高
频率 F。若本次运行的目标频率大于额定频率且 b7.00 ﹥
100.0%，则启用轻载高速功能。当 T ≤松绳转矩或 T ≥允
许负载时，F 的最高值为额定频率；当松绳转矩﹤ T ≤轻
载系数时，F 的最高值为 b7.00× 额定频率；当轻载系数
﹤ T ﹤允许负载时，F 根据下图曲线进行自动调整。

频率

转矩

弱磁倍数b7.00×
额定频率A0.04

额定频率
A0.04

运行频率

松绳转矩
b7.01

轻载系数
b7.02

检测转矩 允许负载
b7.03

b7.08 和 b7.09 表示当轻载系数≤ T ≤允许负载时，最终
变频器的目标频率为 F×b7.08( 正向运行时 ) 或 F×b7.09(
反向运行时 )。实际运行频率还会受到变频器或电机所能达
到的最大转矩限制。

100.0%~300.0% 100.0%

b7.01 松绳转矩 0.0%~ 轻载系数
(b7.02) 5.0%

b7.02 轻载系数
松绳转矩 (b7.01)

~
允许负载 (b7.03)

35.0%

b7.03 允许负载 轻载系数 (b7.02)
~100.0% 80.0%

b7.06 检测时间 0.0s~5.0s 0.5s

b7.07 检测频率
松闸频率 (b6.02)

~
额定频率 (A0.04)

40.00Hz

b7.08 正向修正 0%~100% 100%

b7.09 反向修正 0%~100% 100%

b7.10 位置显示比例

该参数由用户根据显示位置的精度进行设定，用于将脉冲
数折算成位置数据。U0.08 和 U0.09 显示的位置数据为当
前脉冲数 /b7.10。
注：YD587  提供的脉冲数已经经过四倍频。

1~65535 1

b7.11 位置校验值
该参数表示当输入功能 31( 位置校验 ) 有效时，变频器内
部累计的当前脉冲数复位成 b7.10× b7.11，位置数据被复
位成 b7.11 的设定值。

0~65535 0
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b8 组：特殊曲线设置参数

b8.00 特殊加速

0：不使用
表示设置为 0 表示不使用特殊加减速功能。
1：两段 ( 频率切换 )
表示使用两段加减速功能，加速过程中输出频率大于 ( 额
定频率 ×b8.04) 后加速时间切换到 b8.02 的设定值；减速
过程中输出频率小于 ( 额定频率 ×b8.05) 后减速时间切换
到 b8.03 的设定值。
2：三段 ( 频率切换 )
表示使用三段加减速功能，在第两段的基础上，加速过
程中输出频率大于 ( 额定频率 ×b8.08) 后加速时间切换
到 b8.06 的设定值；减速过程中输出频率小于 ( 额定频率
×b8.09) 后减速时间切换到 b8.07 的设定值。
3：两段 (DI 切换 )
表示使用两段加减速功能，加速过程输入功能 13 有效则加
速时间切换到 b8.02 的设定值；减速过程中输入功能 14 减
速时间切换到 b8.03 的设定值。
4：三段 (DI 切换 )
表示使用三段加减速功能，在第两段的基础上，加速过程
输入功能 15 有效则加速时间切换到 b8.06 的设定值；减速
过程中输入功能 16 减速时间切换到 b8.07 的设定值。

时间

b4.00
时间

b8.02 b8.06
时间 时间

b8.03 b8.07

b8.08× ÷
15

b8.05× ÷
14

b8.09× ÷
16

b8.04× 频率÷
13 效

1

2

3 1

2

3

0~4 0

b8.01 特殊减速

b8.02 第二段加速
时间

具体使用方法请查阅 b8.00 及 b8.01 说明

0.1s~600.0s 3.0s

b8.03 第二段减速
时间 0.1s~600.0s 3.0s

b8.04 第二段加速
频率切换点

0%~ 第三段加
速频率切换点
(b8.08)

0%

b8.05 第二段减速
频率切换点

第三段减速频率
切换点
(b8.09)~99%

99%

b8.06 第三段加速
时间 0.1s~600.0s 3.0s

b8.07 第三段减速
时间 0.1s~600.0s 3.0s

b8.08 第三段加速
频率切换点

第二段加速频率
切换点
(b8.04)~99%

99%

b8.09 第三段减速
频率切换点

0%~ 第二段减
速频率切换点
(b8.05)

0%
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值
bA 组：加减速参数

bA.00 加减速变化率
该参数用于设置频率源为加减速给定时输入功能 19( 加速
运行 ) 和输入功能 20( 减速运行 ) 有效时频率变化的速度，
即每秒钟频率的变化量。

0.01Hz/
s~50.00Hz/s 5.00Hz/s

bA.01 预置频率 该参数表示当频率源选择为加减速给定时变频器的运行目
标频率的初始值。

开闸频率 (b6.02)
~

最高频率 (b1.02)
50.00Hz

bA.02 速度保存类型
选择

0：不保存
表示每次运行的初始目标频率均为 bA.01 的设定值。
1：保存至断电
表示变频器上电后首次运行的初始目标频率为 bA.01 的设
定值，不断电情况下，运行的初始目标频率均为上次取消
运行命令时刻的输出频率。
2：始终保持
表示每次运行的初始目标频率均为上次运行取消运行命令
开始减速时的设定频率。该频率掉电保存。

输出频率

时间

运行指令

加速指令

减速指令

预置频率
bA.01

松闸频率
b6.02

抱闸频率
b6.05

取消运行命令时

刻的输出频率

bA.02=0

bA.02=1、2bA.00 bA.00 0~2 0

bA.03 加减速运行最
低频率

该参数用于设置当减速开关有效时，变频器减速运行的输
出频率下限。 0.00Hz~15.00Hz 0.00Hz
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

bb 组：转矩控制参数

bb.00 转矩控制功能
选择

0：不使用转矩控制功能  表示全程使用速度控制模式运行
1：全程转矩控制  表示全程使用转矩控制模式运行
2：使用转矩控制，频率切换  表示当变频器输出频率大于
bb.01 的设定值后使用转矩控制模式，否则使用速度控制
模式。
3：使用转矩控制，转矩切换  表示当变频器输出转矩大于
bb.02 的设定值后使用转矩控制模式，否则使用速度控制
模式。
4：使用转矩控制，频率转矩切换  表示当变频器输出频率
大于 bb.01 的设定值并且输出转矩大于 bb.02 的设定值时
使用转矩控制模式，否则使用速度控制模式。
5：使用转矩控制，DI 切换  当输入功能 21 有效时使用转
矩控制模式，无效时使用速度控制模式。
6：使用转矩控制，通信切换

0~6 0

bb.01 转矩切换频率
门槛

具体使用方法请查阅 bb.00 的说明

0.00Hz~
最高频率 (b1.02) 25.00Hz

bb.02 转矩切换转矩
门槛 0.0%~150.0% 50.0%

bb.03 转矩源

1：AI1
仅支持 0V~10V 电压型输入。
2：AI2 给定
支持 0V~10V 电压型输入或 4mA~20mA 电流型输入，由控
制板上的 J9 跳线选择输入类型。
AI 作为转矩给定时，电压 / 电流输入对应设定的 100.0%
对应 200.0% 的输出转矩。
4：键盘设定，设定值由 bb.08 设置
5：通信给定 , 转矩写入地址 0xbb08

0~5 0

bb.04 转矩控制正向
最大频率

用于设置转矩控制方式下，变频器的正向或反向最高给定
频率。
当变频器转矩控制时，如果负载转矩小于电机输出转矩，
则电机转速会不断上升，为防止机械系统出现飞车等事故，
必须限制转矩控制时的电机最高转速。

0.00Hz~
最高频率 (b1.02) 50.00Hz

bb.05 转矩控制反向
最大频率

bb.06 转矩控制
加速时间

转矩控制方式下，电机输出转矩与负载转矩的差值，决定
电机及负载的速度变化率，所以电机转速有可能快速变化，
造成噪音或机械应力过大等问题。通过设置转矩控制加减
速时间，可以使电机转速平缓变化。但是对需要转矩快速
响应的场合，需要设置转矩控制加减速时间为 0.0s。
例如：两个电机硬连接拖动同一负载，为确保负荷均匀分
配，设置一台变频器为主机，采用速度控制方式，另一台
变频器为从机并采用转矩控制，主机的实际输出转矩作为
从机的转矩指令，此时从机的转矩需要快速跟随主机，那
么从机的转矩控制加减速时间为 0.0s。
这两个参数的时间计算基准为 200.0% 输出转矩。

0.0s~600.0s 0.0s

bb.07 转矩控制
减速时间

bb.08 目标转矩 该参数用于设置目标转矩，当 bb.03 设置为 4 或者 5 时，
该值为当前的目标转矩。

-500.0%~
500.0% 0.0%

bb.09 连接方式选择

转矩模式一般应用于多台变频器的主从控制，此时主机使
用速度模式，从机使用转矩模式，该功能码用于选择主机
与从机间的连接方式。
0：硬连接
1：软连接

0~1 1
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

bC 组：负载超速保护参数

bC.00 自启动脉冲圈
数

该参数用于设置变频器的自启动功能。
变频器在闭环运行模式时，并且处于抱闸停机状态时，
如检测到编码器的脉冲数变化量达到该参数设定值 × 编
码器线数时，变频器自动运行，保持 0Hz 输出，同时报
E453# 号提示故障，输出功能 16 有效。
该功能可以有效避免由于抱闸松动所造成的溜车，可以提
前预警抱闸松动故障。

0~65535 0

bC.01 V/f 速度偏差
过大检测时间

电机实际运行速度与同步速度超出 bc-03 设置偏差阈值，
经过 bc.01 检测时间，报出故障 Er*52；  0s~60.0s 0.0s

bC.02 频率异常
检测周期

该参数表示 37# 故障的检测时间。当电机反馈频率与给定
频率的方向相反且持续时间超过 bC.02 的设定值则变频器
报 37# 故障。
该参数设置为 0 则可屏蔽 37# 故障。

0.00s~1.00s 0.50s

bC.03 频率跟随误差 该参数表示 38# 故障的检测基准。具体使用方法请查阅
bC.04 或 38# 故障的说明。 0%~30% 20%

bC.04 频率跟随
检测周期

该参数表示 38# 故障的检测时间。当电机反馈频率与给
定频率的差值大于 (bC.03× 额定频率 ) 且持续时间超过
bC.04 的设定值则变频器报 38# 故障。
该参数设置为 0 则可屏蔽 38# 故障。给定频率和输出频率
均大于额定频率后该故障无效。

0.00s~1.00s 0.50s
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

bd 组：通信参数

bd.00 波特率

该参数用来设定 Modbus 通信时上位机与变频器之间的数
据传输速率。注意，上位机与变频器设定的波特率必须一
致，否则，通信无法进行。波特率越大，通信速度越快。
5：9600bps
6：19200bps
7：38400bps
8：57600bps
9：115200bps

5~9 5

bd.01 数据格式

该参数用来选择 Modbus 通信时变频器的数据格式。上位
机与变频器设定的数据格式必须一致，否则通信无法进行。
0：无校验：数据格式 <8，N，2> 
1：偶检验：数据格式 <8，E，1> 
2：奇校验：数据格式 <8，O，1> 
3：无校验：数据格式 <8，N，1> 

0~3 0

bd.02 本机地址
当本机地址设定为 0 时，即为广播地址，实现上位机广播
功能。本机地址具有唯一性 ( 除广播地址外 )，这是实现
上位机与变频器点对点通信的基础。

0~247 1

bd.03 扩展卡通信
应答延迟

该参数指变频器数据接受结束到向上位机发送数据的中间
间隔时间。如果应答延时小于系统处理时间，则应答延时
以系统处理时间为准，如应答延时长于系统处理时间，则
系统处理完数据后，要延迟等待，直到应答延迟时间到，
才往上位机发送数据。
该参数仅对 RS485 通信有效。

0ms~20ms 2ms

bd.04 扩展卡通信
超时时间

该参数表示变频器与通信扩展卡之间的通信间隔超过通信
超时时间，变频器报 48# 故障。
该参数仅对 Modbus-RTU、EtherCAT、EtherNet/IP、 
CANopen、PROFIBUS DP、PROFINET 有效。

0.0s~60.0s 0.0s

bd.07 扩展卡选择

0：Modbus-RTU 通信
1：DP 通信
2：CANopen 通信、PROFINET 通信、EtherCAT 通信、
EtherNet/IP 通信
当选择不同的通信方式时，适配不同的通信扩展卡。

0~2 0

bd.08 扩展卡软件
版本号

该参数用于显示扩展的 DP 通信卡、CANopen 通信卡、
PROFINET 通信卡、EtherCAT 通信卡、EtherNet/IP 通信
卡等选配卡件的软件版本号。

0~65535 0

bd.11
~

bd.30

用户定制参数
1~ 用户定制
参数 20

此 20 个参数为用户定制参数。
用户利用定制参数，可以对YD587中的功能码地址重新映
射，如 bd.11 选择 A0.01，则用户通过读取 bd.11 地址的
值，即可获取 P0.01 的值。
通过用户定制参数，可以实现分散地址的数据连续读取，
如 Modbus-RTU 需要循环读取 P0.01、b0.05、F0.04 三个
参数的值，则需发送三帧协议循环读取，而利用用户定制
参数，则可将 bd.11、bd.12、bd.13 分别设置为 P0.01、 
b0.05、F0.04，然后读取 bd.11 地址开头的连续三个数据，
只需一帧数据即可。
在 DP 通信、CANopen 通信时，用户定制参数与通信协议
地址一一对应：
DP 通信：
bd.11~bd.20 对应 DP 通信主站至从站协议 PZD3~PZD12。 
bd.21~bd.30 对应 DP 通信从站至主站协议 PZD3~PZD12。 
CANopen 通信：
bd.11~bd.18 对应于 CANopen 通信协议 RPDO1~RPDO3。 
bd.21~bd.28 对应于 CANopen 通信协议 TPDO2~TPDO3。

P0-00~P*-**
b0-00~b*-**
U0-00~U*-**
F0-00~F*-**

0
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值
bE 组：故障与保护参数

bE.00 电机过载保护
选择

为了对不同的负载电机进行有效保护，需要根据电机过载能
力对该参数进行设置。电机过载保护为反时限曲线，电机过
载保护曲线如下图所示：

115% 125% 135% 145% 155% 165% 175%

80min

40min

15min
6min

185% 225%

30s
10s

245%

4min
2.5min

2min
90s

195%

60s

在电机运行电流到达 1.75 倍电机额定电流条件下，持续运
行 2 分钟后报电机过载故障（11#）；在电机运行电流到达
1.15 倍电机额定电流的条件下，持续运行 80 分钟后报电机
过载故障（11#）。
例如：电机额定电流为 100A
若 bE.01 设定成 1.00，则当电机运行电流达到 100A 的
125%（125A）时，持续 40 分钟后，变频器报电机过载故障；
若 bE.01 设定成 1.20，则当电机运行电流达到 100A 的
125%（125A）时，持续 40×1.2=48 分钟后，变频器报电
机过载故障；
最长 80 分钟过载，最短时间 10 秒过载。
电机过载保护调整举例：
需要电机在 150% 电机电流的情况下运行 2 分钟报过载，
通过电机过载曲线图得知，150%(I) 的电流位于 145%(I1)
和 155%(I2) 的电流区间内，145% 的电流 6 分钟（T1）过
载，155% 的电流 4 分钟（T2）过载，则可以得出默认设置
下 150% 的电机额定电流 5 分钟过载计算如下：
T = T1 + (T2 - T1)×(I – I1)÷( I2 –I1) = 4 + (6 - 4)×(150% – 
145%)÷( 155% –145%) = 5（分钟）
从而可以得出需要电机在 150% 电机电流情况下 2 分钟报
过载，电机过载保护增益： bE.01= 2 ÷ 5 = 0.4
注意：用户需要根据电机的实际过载能力，正确设置 bE.01
的值，该参数设置过大容易发生电机过热损坏而变频器未及
时报警保护的危险！
电机过载预警系数表示：当电机过载检测水平达到该参数设
定值时，输出功能 9（电机过载预报警）有效，该参数按电
机在某过载点下持续运行而不报过载故障的时间百分比计
算。
例如：当电机过载保护增益设置为 1.00，电机过载预警系
数设置为 80% 时，如果电机电流达到 145% 的额定电机电
流下持续运行 4.8 分钟（80%×6 分钟）时，输出功能 9（电
机过载预报警）有效。

0：禁止电机过
载保护功能

1：启用电机过
载保护功能

1

bE.01 电机过载保护
增益 0.20~10.00 1.00

bE.02 电机过载预警
系数

用于在电机过载故障保护前，通过 DO 给控制系统一个预
警信号。该预警系数用于确定在电机过载保护前多大程度
进行预警。
该参数设置越大则预警提前量越小。
当变频器输出电流累积量大于过载反时限曲线与 bE.02 乘
积后，变频器输出功能 9( 电机过载预报警 ) 输出有效。

50%~100% 80%

bE.03 过压失速增益

在变频器减速过程中，当直流母线电压超过过压失速保护
电压后，变频器停止减速保持在当前给定频率，待母线电
压下降后继续减速。
过压失速增益用于调整在减速过程中变频器抑制过压的能
力。此值越大抑制过压能力越强。在不发生过压的前提下
该增益设置的越小越好。
对于小惯量的负载，过压失速增益宜小，否则引起系统动
态响应变慢。对于大惯量的负载此值宜大，否则抑制效果
不好，可能出现过压故障。
当过压失速增益设置为 0 时，取消过压失速功能，该功
能在提升机构（P0.08=0）时无效。

0~100 0

bE.04 过压失速保护
电压 330V~800V

三相 380-
400V 机

型：670V
三相 200-
240V 机

型：380V

bE.05 过流失速增益

在变频器加减速过程中，当输出电流超过过流失速保护电
流后，变频器停止加减速过程保持在当前给定频率，待输
出电流下降后再继续加减速。
过流失速增益用于调整在加减速过程中变频器抑制过流的
能力。此值越大抑制过流能力越强。在不发生过流的前提
下该增益设置的越小越好。
对于小惯量的负载，过流失速增益宜小，否则引起系统动
态响应变慢。对于大惯量的负载此值宜大，否则抑制效果
不好，可能出现过流故障。
当过流失速增益设置为 0 时，取消过流失速功能。
bE.05、bE.06 仅在 V/f 控制时有效。

0~100 20

bE.06 过流失速保护
电流 100%~200% 150%
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

bE.07 上电对地短路
保护选择

用于选择变频器在上电时，检测电机是否对地短路。如果
此功能有效，则变频器 UVW 端在上电后一段时间内会有
电压输出。
0: 不启用上电对地短路保护选择功能
1：启用上电对地短路保护选择功能

0~1 1

bE.08 输入缺相保护
选择

用于选择输入缺相保护功能
0：不启用输入缺相保护功能
1：启用硬件输入缺相保护。
注：18.5kW 以下功率机型不支持该功能。
2：同时开启硬件和软件输入缺相保护
3：开启软件输入缺相保护

0~3 2

bE.09 输出缺相保护
选择

该参数设置为 1 则变频器对输出缺相的进行保护；
设置为 0 则不启用输出缺相保护功能。 0~1 1

bE.13 超载保护转矩
限制门槛

该参数用于设置超载限制功能的启动转矩。该参数设置为
0 则超载保护功能无效。
当变频器正向运行时，输出频率达到 b7.07 或达到恒速
运行状态时检测输出转矩，具体使用方法详见 b7.06 和
b7.07 的说明。若输出转矩大于 bE.13 的设定值则自动停
机并限制继续正向运行；当变频器反向运行后限制立即解
除。

时间
检测转矩值

输出频率

抱闸频率

运行指令

输出功能11：
超载保护启动

时间

检测频率
b7.07

检测时间

门槛转矩
bE.13

目标频率

b7.06

0.0%~150.0% 0

bE.14 随压降速功能
选择

这两个参数用于随压降速功能的设置。随压降速功能表示
在母线电压持续偏低的情况下变频器能够自动降低输出频
率维持满力矩输出的功能。
bE.14 置 1 则启用随压降速功能，设置为 0 则该功能无效。
bE.15 用于设置随压降速功能的启动电压。该参数表示标
准母线电压的百分比。

母线电压

时间

时间

标准母线电压值

启动电压

额定频率

运行指令

恢复电压

输出频率

0~1 0

bE.15 随压降速动作
电压 70%~100% 85%

bE.16 内置制动单元
动作电压

内置制动单元动作的起始电压 Vbreak，此电压值的设置参
考：
800 ≥ Vbreak ≥（1.414Vs+30）
Vs- 输入变频器的交流电源电压
注：
此电压设置不当有可能导致内置制动单元运行不正常！

330V~800V
三相

380V~480V 
机型： 660V

三相 
200V~240V 
机型： 370V

bE.17 接触器故障检
测使能

该参数设置为 1 启用接触器故障检测（17#）。设置为 0
不启用。
注：18.5kW 以下功率机型不支持该功能。

0~1 1
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

bF 组：二级菜单辅助参数

bF.00 二级菜单密码

该参数表示二级菜单功能参数的显示和修改密码。若该参
数设置为非零值则进入二级菜单需要输入该密码。若连续
输入三次错误密码则所有菜单被锁定，需要重新上电才能
继续查看或修改参数，重新设为 0 后，密码解除。

0~65535 0

bF.01 二级菜单恢复
出厂参数

0：不恢复
1：恢复二级菜单出厂参数
二级菜单中的 b0.02 ~ 03、b2.00~02、b7.10~11、 bF.00 
不恢复。
2：恢复一二级菜单参数

0~2 0

bF.02 二级菜单用户
设定检查

0：正常显示所有二级菜单参数
1：只显示与出厂默认值不同的二级菜单参数 0~1 0

bF.03 历史记录数据
清零

0：不处理
1：历史记录清空
清除所有掉电存储参数以及故障记录，即 E* 组和 U1 组参
数全部清零。

0~1 0

bF.04 命令源选择

该参数用于选择变频器控制命令 ( 启动、停机、正转、反转、
等 ) 的输入通道。
0：操作面板命令通道 (“LOCAL/REMOT”灯灭 )
由操作面板上的 RUN、STOP/RES 按键进行运行命令控制。
在操作面板命令通道下变频器的所有端子输入输出以及制
动器控制的逻辑时序功能均无效。此时，当变频器接收到
RUN 指令后输出功能 1“制动器控制”有效，当变频器接
收到 STOP 指令开始减速，减速到抱闸频率 (b6.05) 后停
止输出，输出功能 1 无效。
1：端子命令通道 (“LOCAL/REMOT”灯亮 )
由端子输入功能 1( 正向运行 )、2( 反向运行 )、进行运行命
令控制。
2：通信命令通道 (“LOCAL/REMOT”灯闪烁 )
运行指令由上位机、PLC、触摸屏等设备通过通信给定。

0~2 0

bF.05 操作面板运行
频率

当 bF.04( 命令源选择 ) 选择为 0 时，变频器的运行目标频
率由该参数确定

最低频率 (b1.03)
~

最高频率 (b1.02)
8.00Hz

bF.06 运行方向选择

通过更改该参数可以不改变电机接线而实现改变电机转向
的目的，其作用相当于调整电机 (U、V、W) 任意两条线实
现电机旋转方向的转换。
提示：参数初始化后电机运行方向会恢复原来的状态。对
于系统调试好后严禁更改电机转向的场合慎用。
0：方向一致
1：方向取反

0~1 0

bF.07 频率检测值

当给定频率高于频率检测值时变频器的 DO 输出功能 7( 频
率到达输出 ) 有效；给定频率低于检测值一定频率后，输
出功能 7 无效。
这 2 个参数用于设定输出频率的检测值及输出动作解除的
滞后值。其中 bF.07 表示检测值，bF.08 是滞后频率 ( 相对
于频率检测值 bF.07 的百分比 )。

输出频率

DO输出状态
时间

时间

滞后值

最低频率 (b1.03)
~

最高频率 (b1.02)
50.00Hz

bF.08 频率检测
滞后值 0.0~100.0% 5.0%

bF.09 散热风扇控制

该参数用于选择散热风扇的动作模式
0：电机运行时散热风扇运转
变频器在运行状态下风扇运转，停机状态下如果散热器温
度高于 40 度则风扇运转，低于 40 度时风扇不运转。
1：上电后散热风扇一直运转

0~1 0
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参数 名称 参数说明 设置范围 出厂值

bF.10 故障保护动作
1

这几个参数用于选择 41#~65# 故障的故障等级。每个参数
由一个 5 位数字组成，代表 5 个故障的故障等级，具体对
应关系如下表所示：

参数名 位数 含义
bF.10 万位 41# 故障等级
bF.10 千位 42# 故障等级

… … …
bF.10 个位 45# 故障等级
bF.11 万位 46# 故障等级

… … …
bF.11 个位 50# 故障等级

… … …
bF.14 万位 61# 故障等级

… … …
bF.14 个位 65# 故障等级

11111~55555

11115

bF.11 故障保护动作
2 11111

bF.12 故障保护动作
3 11411

bF.13 故障保护动作
4 11111

bF.14 故障保护动作
5 11111

bF.16 减速开关限制
频率

当减速开关 ( 输入功能 24、25) 输入有效后变频器输出频
率最高被限制为 bF.16 设置的频率，当停机开关 ( 输入功
能 22、23) 输入有效后变频器执行快速停机。
bF.15 用于选择减速开关有效后的减速模式
0：不带减速优化功能
按照 b4 组参数设定的减速时间正常减速
1：带减速优化功能
当减速开关输入有效后，变频器按照以额定频率撞击减速
开关的减速距离为基准，重新计算本次运行的减速时间，
实现整个减速过程运行时间最短的效率最优控制。

xHz

T1

减速开关输入有效
输出频率

额定频率

限速频率

抱闸频率

停止开关输入有效

T2 T3

时间

以额定频率撞击减速开关

带减速优化功能

不带减速优化功能

最低频率 (b1.03)
~

额定频率 (A0.04)
5.00Hz

bF.17 过转矩输出
门槛

该参数配合输出功能 12 使用。输出转矩达到该参数的设置
值则输出功能 12 有效。当输出转矩回落到该参数设置值的
90% 以下，输出功能 12 无效
矢量控制时该功能的检测值使用转矩输出，V/f 控制使用输
出电流 ÷ 电机额定电流的百分比。
该参数设置为 0 则该输出功能 12 无效。

输出转矩

过转矩输出点

过转矩输出

门槛bF.17 bF.17 × 90%

0.0~200.0% 0.0%

bF.19 运行模式选择

0：应用模式
正常使用情况下该参数必须选择为 0。
1：调试模式
调试模式用于变频器 / 控制柜的出厂检测时使用。该模
式下 YD587 屏蔽了开闸时序和输出缺相保护等功能，并
且强制使用 V/f 控制方式运行。
该参数在上电时自动清零。

0~1 0

bF.20 恒功率功能选
择

0：禁止恒功率功能
1：使能恒功率功能 0~1 1

bF.21 电机风扇控制
延时

该参数配合输出功能 13 使用。
详细使用方法参见输出功能 13 的说明 0~3000s 30s

bF.25 频率限制使能

过流抑制时减速频率处理
个位：SVC 控制方式下，开启频率限制
十位：FVC 控制方式下，开启频率限制
百位：V/f 控制方式下，开启频率限制

0~111 0

bF.26

上电自动参数
辨识过程是否
响应自由停机
命令

0:   无效；
1：响应自由车 0~1 0
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E0~E9 组参数显示故障信息，每组参数分别代表一个故障的记录信息。E0 组表示最近一次故障
记录信息，E9 组表示最早一次故障记录信息，每组故障信息的显示内容都完全相同。E* 组参数
为显示值，不能更改，掉电保存。

参数 名称 最小单位 参数说明

E*.00 故障代码 0.01

操作面板上的五个数码管从左至右依次编号为 5、4、3、2、1，
例如：显示内容为 104.01，5#、4# 和 3# 数码管组成故障代码，
其中 5# 数码管的“1”为故障等级；4# 和 3# 数码管的“04” 为
故障代号；2# 和 1# 数码管是厂家保留内容。

E*.01 故障时给定频率

键盘显示：
0.1Hz
通信读取：
0.01Hz

故障时监控参数 U0.00 的显示值

E*.02 故障时反馈频率 

键盘显示：
0.1Hz
通信读取：
0.01Hz

故障时监控参数 U0.01 的显示值

E*.03 故障时输出电流 0.01A 该参数记录故障时监控参数 U0.03 的显示值

E*.04 故障时输出电压 1V 该参数记录故障时监控参数 U0.04 的显示值

E*.05 故障时输出功率 0.1% 该参数记录故障时监控参数 U0.05 的显示值
E*.06 故障时输出转矩 0.1% 该参数记录故障时监控参数 U0.06 的显示值
E*.07 故障时母线电压 0.1V 该参数记录故障时监控参数 U0.07 的显示值

E*.08 故障时输入功能
1~16 状态 1

这 4 个参数表示多功能输入输出功能的状态。每个功能码可以按照
比特位指示出 16 个输入或者输出功能的状态。当进入该功能码时，
显示该功能码的十进制数值，按下△键后切换到用户查看模式，查
看方式如下：
操作面板上的五个数码管从左至右依次编号为 5、4、3、2、1。

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G

DP
LED5 LED4 LED3 LED2

5 4 3 2
A

B

C

D

E

F

G

DP
LED1

1

进入查看模式后，5、4 号数码管直接显示当前查看的输入 / 输出
功能号；1 号数码管显示该功能号的输入 / 输出是否有效，0 表示
无效，1 表示有效，利用△和▽键可以改变当前查看的输入 / 输出
功能号；通过 2、3 两个数码管的按段位显示 , 将 16 个功能的状
态一起显示出来 , 其对应关系为 1~8 对应第 2 个数码管的 A~DP 
,8~16 对应第 3 个数码管的 A~DP。举例如下：

A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B
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D

E

F

G
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A

B

C

D

E

F

G

DP

A

B

C

D

E

F

G
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LED5 LED4 LED3 LED2
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A
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C

D

E

F

G
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LED1

1

该图表示：当前显示的是输入功能 20 的状态 (5、4 号数码管 )；
目前输入功能 20 无效 ( 第 1 号数码管 )；输入功能 17~32 中 17、
19、21、24、26、28、30 和 31 有效，其余无效 (2、3 号数码管 )。

E*.09 故障时输入功能
17~32 状态 1

E*.10 故障时输入功能
33~48 状态 1

E*.11 故障时输出功能
1~16 状态 1

E*.12 故障时运行步骤 1 记录故障时变频器内部运行步骤，显示内容参见 U0.26

E*.13 故障时控制方式 1

该参数记录故障时命令源、频率源和控制方式的设定值
位数 含义 说明

万位 保留 -
千位 保留 -
百位 命令源 数据含义参见 bF.04
十位 频率源 数据含义参见 P0.07
个位 驱动控制方式 数据含义参见 b1.00

E*.15 故障时同步频率

键盘显示：
0.1Hz
通信读取：
0.01Hz

该参数记录故障时控制面板运行显示菜单中“同步频率”的瞬时
值

E*.16 故障时制动管电
流 0.01A 该参数记录发生制动管过载（15#）故障时的制动管瞬时电流。

E*.17 故障时变频器累
计运行时间 1h 该参数记录故障时监控参数 U1.05

E*.18 故障时变频器累
计上电时间 1h 该参数记录故障时监控参数 U1.06
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U0 和 U1 组参数显示变频器的实时监控信息，U0 组参数实时刷新，掉电不保存；U1 组参数显
示需要累积计算的信息，掉电存储。

参数 名称 最小单位 参数说明

U0.00 运行频率

键盘显示：
0.1Hz
通信读取：
0.01Hz

变频器的当前给定频率。

U0.01 反馈频率

键盘显示：
0.1Hz
通信读取：
0.01Hz

该参数显示的是电机实际运行频率的反馈值。在不带编码器运行
时该参数为变频器软件计算的反馈频率，带编码器运行时为编码
器反馈的实际电机运行频率。

U0.02 目标频率

键盘显示：
0.1Hz
通信读取：
0.01Hz

变频器本次运行最终需要达到的频率。

U0.03 输出电流 0.01A 显示运行时变频器输出电流值。
U0.04 输出电压 1V 显示运行时变频器输出电压值。
U0.05 输出功率 0.1% 显示运行时变频器输出功率值。
U0.06 输出转矩 0.1% 显示运行时变频器输出转矩值 ( 电机额定转矩的百分比 )。
U0.07 母线电压 0.1V 显示变频器的母线电压值。

U0.08 位置数据高位 1 显示起重机构的当前位置，即“当前累计脉冲数 /b7.10”。
U0.08 显示当前位置的高 16 位部分 ( 区分正负号 )；U0.09 显示
当前位置的低 16 位部分 ( 只显示正数 )。详细使用方法请查阅
b7.10 和 b7.11 的详细说明。U0.09 位置数据低位 1

U0.10 DI 输入状态 1 显示变频器 DI 端子的输入状态 (Y1 继电器状态；AO 当 DO 时的
状态 ), 显示方式与 E*.08~11 相同。

U0.11 DO 输出状态 1 显示变频器 DO 端子的输出状态，显示方式与 E*.08~11 相同。
U0.12 AI1 电压 0.01V 显示变频器 AI1 端子的输入电压值。
U0.13 AI2 电压 0.01V 显示变频器 AI2 端子的输入电压值。
U0.15 AO1 输出电压 0.01V 显示变频器 AO1 端子的输出电压值。
U0.16 AO2 输出电压 0.01V 显示变频器 AO2 端子的输出电压值。

U0.19 CAN 通信质量 1%
显示变频器扩展卡与外部设备的 CAN 通信质量。
变频器每发送 100 帧数据检测一次，该参数显示的是收到正确数
据的帧数。

U0.20 SPI 通信质量 1%
显示变频器与工艺卡的通信质量。
变频器每发送 100 帧数据检测一次，该参数显示的是收到正确数
据的帧数。

U0.23 逆变器模块散热器
温度 1。C 显示逆变模块 IGBT 的温度。

U0.24 功能软件版本号 0.01 显示变频器功能软件版本号。
U0.25 性能软件版本号 0.01 显示变频器性能软件版本号。

U0.26 变频器内部状态 1

显示变频器内部运行步骤，通过该参数能够方便现场调试以及查
找疑难问题。键盘上数码管从左到右的排列顺序是 5、4、3、2、
1，具体显示内容如下表所示：

数码管
序号 含义 显示

内容 说明

5 保留 - -

3 抱闸步骤 0 未发出抱闸指令
1 已发出抱闸指令

2 开闸步骤 0 未发出开闸指令
1 已发出开闸指令

1 运行步骤

0 待机状态
1 制动器开闸过程中
2 正常运行状态

3 取消运行命令及制动器抱闸过
程中

4 操作面板运行状态
6 电机参数辨识状态
7 变频器停机过程中

U0.28 故障代码 1 显示变频器当前发生故障的故障代码。
U0.29 制动管电流 0.01A 显示变频器的内置制动单元工作时制动管的输出电流值

U0.30 弱磁能够达到的最
高频率 0.01Hz 显示在弱磁区能达到的最高频率。

U0.31 功能临时软件版本
号 0.01 显示该功能临时软件版本号。

U0.32 性能临时软件版本
号 0.01 显示该性能临时软件版本号。
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参数 名称 最小单位 参数说明
U1.00 紧急停止次数 1 显示该台变频器累计发生 1 级故障的次数。
U1.01 快速停止次数 1 显示该台变频器累计发生 2 级和 3 级故障的次数。

U1.02 制动器使用次数高
位 1

显示该台变频器所控制的制动器累计使用次数。低位累计超过
65535 次后高位加 1 同时低位清零。

U1.03 制动器使用次数低
位 1

U1.04 达到转矩限幅的总
计时间 0.1h 显示该台变频器的输出转矩达到或超过转矩上限值 (b1.04 和 05)

的累计时间。
U1.05 累计运行时间 1h 显示该台变频器累计运行时间。
U1.06 累计上电时间 1h 显示该台变频器累计上电时间。
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6.3 三级菜单 (F 组 ) 参数表
三级菜单主要包含变频器输出性能的调节参数以及厂家参数。一般情况下用户无需调节三级菜
单参数。

进入三级菜单需要正确输入参数 FF.00 所设定的密码。
序号 名称 参数说明 设置范围 出厂值

F0 组：电机参数

F0.00 异步机定子
电阻

这 5 个参数是异步电机的电机参数，这些参数电机
铭牌上一般没有，需要通过变频器自动参数辨识获
得。参数辨识方式 1 只能获得 F0.00~F0.02 这 3 个
参数，参数辨识方式 3 可以获得全部 5 个参数，参
数辨识方式 2 除可以获得这里全部 5 个参数外，还
可以获得编码器相序、电流环 PI 参数等。
更改电机额定功率 (P0.01) 时，变频器会自动修改
这 5 个参数值，将这 5 个参数恢复为常用标准 Y 系
列电机参数。若已知电机参数，可手动输入这 5 个
参数。

( ≤ 55kW)
0.001Ω~65.535Ω

(>55kW)
0.0001Ω~6.5535Ω

电机
确定

F0.01 异步机转子
电阻

( ≤ 55kW)
0.001Ω~65.535Ω

(>55kW)
0.0001Ω~6.5535Ω

电机
确定

F0.02 异步机漏感抗

( ≤ 55kW)
0.01mH~655.35mH

(>55kW)
0.001mH~65.535mH

电机
确定

F0.03 异步机互感抗

( ≤ 55kW)
0.1mH~6553.5mH

(>55kW)
0.01mH~655.35mH

电机
确定

F0.04 异步机空载
电流

( ≤ 55kW)
0.01A~A0.03

(>55kW)
0.1A~A0.03

电机
确定

F0.16 载波频率

此功能调节变频器的载波频率。通过调整载波频率
可以降低电机噪声，避开机械系统的共振点，减小
线路对地漏电流及减小变频器产生的干扰。
当载波频率较低时，输出电流高次谐波分量增加，
电机损耗增加，电机温升增加。
当载波频率较高时，电机损耗降低，电机温升减小，
但变频器损耗增加，变频器温升增加，干扰增加。
调整载波频率会对下列性能产生影响：

载波频率 低低　
电机噪音 大大　

输出电流波形 差差　
电机温升 高高　

变频器温升 低低　
漏电流 小小　

对外辐射干扰 小小　

1.0kHz~12.0kHz
机型
确定
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序号 名称 参数说明 设置范围 出厂值
F1 组：矢量控制参数

F1.00 速度环比例增
益 1

变频器运行在不同频率下，可以选择不同的速度
环 PI 参数。给定频率小于切换频率 1(F1.02) 时，
速度环 PI 调节参数为 F1.00 和 F1.01。给定频率大
于切换频率 2 时，速度换 PI 调节参数为 F1.03 和
F1.04。切换频率 1 和切换频率 2 之间的速度环 PI
参数为两组 PI 参数线性切换。
通过设定速度调节器的比例系数和积分时间，可以
调节矢量控制的速度动态响应特性。
增加比例增益，减小积分时间，均可加快速度环的
动态响应。但是比例增益过大或积分时间过小均可
能使系统产生振荡。建议调节方法为：
如果出厂参数不能满足要求，则在出厂值参数基础
上进行微调，先增大比例增益，保证系统不振荡；
然后减小积分时间，使系统既有较快的响应特性，
超调又较小。
注意：如 PI 参数设置不当，可能会导致速度超调过
大。甚至在超调回落时产生过电压故障。

1~100 60

F1.01 速度环积分时
间 1 0.01s~10.00s 0.50s

F1.02 切换频率 1 0.00Hz~F1.05 5.00Hz

F1.03 速度环比例增
益 2 1~100 20

F1.04 速度环积分时
间 2 0.01s~10.00s 1.00s

F1.05 切换频率 2 F1.02~b1.02 10.00Hz

F1.06 速度环滤波时
间常数

矢量控制方式下，速度环调节器的输出为力矩电流
指令，该参数用于对力矩指令滤波。此参数一般无
需调整，在速度波动较大时可适当增大该滤波时间；
若电机出现振荡，则应适当减小该参数。
速度环滤波时间常数小，变频器输出力矩可能波动
较大，但速度的响应快。

0.000s~1.000s 0.080s

F1.08 励磁调节比例
增益 矢量控制电流环 PI 调节参数，该参数在异步机参数

辨识方式 2 完成后会自动获得，一般不需要修改。
需要提醒的是，电流环的积分调节器，不是采用积
分时间作为量纲，而是直接设置积分增益。电流环
PI 增益设置过大，可能导致整个控制环路振荡，故
当电流振荡或者转矩波动较大时，可以手动减小此
处的 PI 比例增益或者积分增益。

1~500 10

F1.09 励磁调节积分
增益 1~500 10

F1.10 转矩调节比例
增益 1~500 10

F1.11 转矩调节积分
增益 1~500 10
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序号 名称 参数说明 设置范围 出厂值
F2 组：V/f 控制参数

F2.01 转矩提升

为了补偿 V/f 控制低频转矩特性，对低频时变频器
输出电压做一些提升补偿。但是转矩提升设置过大，
电机容易过热，变频器容易过流。
当负载较重而电机启动力矩不够时，建议增大此参
数。在负荷较轻时可减小转矩提升。
当转矩提升设置为 0.0 时，变频器为自动转矩提升，
此时变频器根据电机定子电阻等参数自动计算需要
的转矩提升值。
转矩提升转矩截止频率：在此频率之下，转矩提升
转矩有效，超过此设定频率，转矩提升失效 , 具体
如下图所示：

f1 输出频率

输出电压

V

f

V1

Vb：最大输出电压V1：手动转矩提升电压

f 1：手动转矩提升截止频率 f 额定运行频率

b

b

b：

0.0%~30.0% 电机功率确
定

F2.02 转矩提升截止
频率 0.00Hz~b1.02 50.00Hz

F2.09 V/f 转差补偿
系数

该参数只对异步电机有效。
V/f 转差补偿，可以补偿异步电机在负载增加时产
生的电机转速偏差，使负载变化时电机的转速能够
基本保持稳定。
V/f 转差补偿增益设置为 100.0%，表示在电机带额
定负载时补偿的转差为电机额定滑差，而电机额定
转差，变频器通过 F1 组电机额定频率与额定转速
自行计算获得。
调整 V/f 转差补偿增益时，一般以当额定负载下，
电机转速与目标转速基本相同为原则。当电机转速
与目标值不同时，需要适当微调该增益。

0.0%~100.0% 0.0%

F2.10 V/f 过励磁
增益

在变频器减速过程中，过励磁控制可以抑制母线电
压上升，避免出现过压故障。过励磁增益越大，抑
制效果越强。
对变频器减速过程容易过压报警的场合，需要提高
过励磁增益。但过励磁增益过大，容易导致输出电
流增大，需要在应用中权衡。
对惯量很小的场合，电机减速中不会出现电压上升，
则建议设置过励磁增益为 0；对有制动电阻的场合，
也建议过励磁增益设置为 0。

0~200 0

F2.11 振荡抑制增益

该增益的选择方法是在有效抑制振荡的前提下尽量
取小，以免对 V/f 运行产生不利的影响。在电机无
振荡现象时请选择该增益为 0。只有在电机明显振
荡时，才需适当增加该增益，增益越大，则对振荡
的抑制越明显。
使用抑制振荡功能时，要求电机额定电流及空载电
流参数要准确，否则 V/f 振荡抑制效果不好。

0~100 40
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序号 名称 参数说明 设置范围 出厂值
F3 组：控制优化参数

F3.00 DPWM
切换上限频率

该参数用于选择异步机运行时的发波方式，变频器
给定频率低于此数值为 7 段式连续调制方式，否则
为 5 段断续调制方式。
7 段式连续调制时变频器的开关损耗较大，但带来
的电流纹波较小；
5 段断续调试方式下开关损耗较小，电流纹波较大；
但在高频率时可能导致电机运行的不稳定性，一般
不需要修改。
关于变频器损耗和温升请参考 F0.16 的调试。

5.00Hz~
最大频率 (b1.02) 12.00Hz

F3.01 PWM
调制方式

该参数只对 V/f 控制有效。同步调制指载波频率随
输出频率变换而线性变化，保证两者的比值 ( 载波
比 ) 不变，一般在输出频率较高时使用，有利于输
出电压质量。
在较低输出频率时 (100Hz 以下 )，一般不需要同步
调制，因为此时载波频率与输出频率的比值比较高，
异步调制优势更明显一些。
给定频率高于 85Hz 时，同步调制才生效，该频率
以下固定为异步调制方式。
0：异步调制
1：同步调试

0~1 0

F3.02 死区补偿模式
选择

此参数一般不需要修改，只在对输出电压波形质量
有特殊要求，或者电机出现振荡等异常时，需要尝
试切换选择不同的补偿模式。大功率建议使用补偿
模式 2。
0：不补偿
1：补偿模式 1
2：补偿模式 2

0~2 1

F3.03 随机 PWM
深度

设置随机 PWM，可以把单调刺耳的电机声音变得
较为柔和，并能有利于减小对外的电磁干扰。
当设置随机 PWM 深度为 0 时，随机 PWM 无效。
调整随机 PWM 不同深度将得到不同的效果。
0：随机 PWM 无效
1~10：PWM 载频随机深度

0~10 0

F3.04 快速限流使能

启用快速限流功能，能最大限度的减小变频器过流
故障，保证变频器不间断运行。若变频器长时间持
续处于快速限流状态，变频器有可能出现过热等损
坏，这种情况是不允许的，所以变频器长时间快速
限流时将报 40#( 逐波限流 ) 故障，表示变频器过载
并需要停机（用于提升机构的时候必须设置为 0，
否则有溜钩的风险。）
0：不使能
1：使能

0~1 0

F3.05 电流检测延时
补偿

该参数用于设置变频器的电流检测补偿，设置过大
可能导致控制性能下降。一般该数不需要修改。 0~100 5

F3.06 欠压点设置
该参数用于设置变频器欠压故障 (09#) 的电压值。
当母线电压低于该参数的设定值时变频器为欠压状

态限制继续运行。
140~630V

三相
380~480V

机型：
350V
三相

200~240V
机型：
200V
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FD 组：EtherCAT、EtherNet/IP

FD.01 EtherCAT 站
点别名备份 EtherCAT 站点别名备份 0~65535 0

FD.02 EtherCAT 站
点 EtherCAT 站点 0~65535 0

FD.37 DHCP 使能 是否使能动态主机配置协议是一个局域网的网络协
议 0~1 0

FD.38 IP 地址最高
字节 IP 地址最高字节 0~255 0

FD.39 IP 地址次高
字节 IP 地址次高字节 0~255 0

FD.40 IP 地址三高
字节 IP 地址三高字节 0~255 0

FD.41 IP 地址最低
字节 IP 地址最低字节 0~255 0

FD.42 子网掩码最
高字节 子网掩码最高字节 0~255 0

FD.43 子网掩码次
高字节 子网掩码次高字节 0~255 0

FD.44 子网掩码三
高字节 子网掩码三高字节 0~255 0

FD.45 子网掩码最
低字节 子网掩码最低字节 0~255 0

FD.46 网关最高字
节 网关最高字节 0~255 0

FD.47 网关次高字
节 网关次高字节 0~255 0

FD.48 网关三高字
节 网关三高字节 0~255 0

FD.49 网关最低字
节 网关最低字节 0~255 0

FD.58 通信错误码 通信错误码 0~255 0

FD.61
MAC 地址开
始的两个字
节

MAC 地址开始的两个字节 0~65535 0

FD.62
MAC 地址中
间的两个字
节

MAC 地址中间的两个字节 0~65535 0

FD.63
MAC 地址最
后的两个字
节

MAC 地址最后的两个字节  0~65535 0

FF 组：厂家参数

FF.00 三级菜单密码

该参数表示三级菜单功能参数的显示和修改密码。
若该参数设置为非零值则进入三级菜单需要输入该
密码。若连续输入三次错误密码则所有菜单被锁定，
需要重新上电才能继续查看或修改参数，重新设为
0 后，密码解除。

0~65535 0

FF.10 三级菜单恢复
出厂参数

0：不恢复
1：恢复三级菜单出厂参数
一级菜单中的 F0.00~04、F0.16、F2.01、F2.11、
FF.00 不恢复。
2：恢复所有参数

0~2 0

FF.11 三级菜单用户
设定检查

0：正常显示所有三级菜单参数
1：只显示与出厂默认值不同的三级菜单参数 0~1 0
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7.2 试运行前调整指南
1） 开环矢量控制模式（b1.00=0 出厂默认值）

该控制模式是在电机没有编码器速度反馈的应用场合下，对电机的速度和转矩进行控制。该控
制模式下需要对电机参数进行电机参数辨识，完成电机参数的自动整定。

故障描述 解决对策

电机启动过程中报过载
或过流故障

◆ 电机参数（P0.01~P0.05）按电机铭牌设定。
◆ 进行电机参数辨识（b0.04）。

5Hz 以上转矩或速度响
应慢、电机振动

◆ 改善转矩和速度的响应，需要加强速度环比例调节（F1.03 按 10 为单位
增大设定值）或者降低速度环积分时间（F1.04 按 0.05 为单位降低）。

◆ 如果出现振动，需要减弱 F1.03 和 F1.04 参数值。

速度精度低 ◆ 当电机带载速度偏差过大时，需增大滑差补偿（b1.01），按 10% 为单
位增减。

速度波动大 ◆ 当电机速度有异常波动时，可适当增加速度环滤波时间常数（F1.06），
按 0.001s 为单位增加。

电机噪音大
◆ 适当增加载频频率值（F0.16），以 1.0kHz 为单位升高。（注意：1、升

高载频变频器会降容 ( 具体细节咨询厂家 )；2、升高载频电机漏电流会
增大）

电机转矩不足或出力不
够

◆ 转矩上限是否被限制，速度模式下提高转矩上限（b1.04 和 b1.05）；转
矩模式下增大转矩指令。

2） 闭环矢量控制模式（b1.00=1）

该模式是在电机有编码器速度反馈应用场合下使用，需要正确设置编码器线数、编码器类型和
信号方向，完成电机参数的自动整定。

故障描述 解决对策

启动报过流或过载故障 ◆ 正确设置编码器线数、类型、编码器方向。

电机转动过程中报过载
或过流故障

◆ 电机参数（P0.01~P0.05）按电机铭牌设定。
◆ 进行电机参数辨识（b0.04）。

5Hz 以下转矩或速度响
应慢、电机振动

◆ 改善转矩和速度的响应，需要加强速度环比例调节（F1.00 按 10 为单位
增大设定值）或者降低速度环积分时间（F1.01 按 0.05 为单位降低）。

◆ 如果出现振动，需要减弱 F1.00 和 F1.01 参数值。

5Hz 以上转矩或速度响
应慢、电机振动。

◆ 改善转矩和速度的响应，需要加强速度环比例调节（F1.03 按 10 为单位
增大设定值）或者降低速度环积分时间（F1.04 按 0.05 为单位降低）。

◆ 如果出现振动，需要减弱 F1.03 和 F1.04 参数值。

速度波动大 ◆ 当电机速度有异常波动时，可适当增加速度环滤波时间常数（F1.06），
按 0.001s 为单位增加。

电机噪音大
◆ 适当增加载频频率值（F0.16），以 1.0kHz 为单位升高。（注意：1、

升高载频变频器会降容 ( 具体细节咨询厂家 )；2、升高载频电机漏电流
会增大）

电机转矩不足或出力
不够

◆ 转矩上限是否被限制，速度模式下提高转矩上限（b1.04 和 b1.05）；转
矩模式下增大转矩指令。

3） V/f 控制模式 (b1.00=2)

该种模式是在电机没有编码器速度反馈的应用场合下使用，对电机参数不敏感，只需要正确设
置电机的额定电压和额定频率值。

故障描述 解决对策

运行中电机振荡 ◆ 增加振荡抑制参数（F2.11），以 10 为单位增加（最大调整到 100）。
大功率启动报过流 ◆ 降低转矩提升（F2.01），以 0.5% 为单位调节。

运行中电流偏大 ◆ 正确设置电机的额定电压（P0.02）、额定频率（P0.04）。
◆ 降低转矩提升（F2.01），以 0.5% 为单位调节。

电机噪音大

◆ 适当增加载波频率值（F0.16），以 1.0kHz 为单位升高。

（注意：1、升高载频变频器会降容 ( 具体细节咨询厂家 )；
2、升高载频电机漏电流会增大）
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7.3 警报及故障显示
YD587 实时监控着各种输入信号、运行条件、外部反馈信息等，一旦发生异常，相应的保护功
能动作同时操作面板显示故障信息 , 如“ ”等。

MF. KRUN STOP
RES

QUICK

PRG ENTER

RUN            L/ R FWD/REV TUNE/TC

RPM %A VHz

运行指示灯灭

故障显示区

运行键 停机/复位键

单位指示灯

图 7-1 故障界面示意图

操作面板上的五个数码管从左至右依次编号为 5、4、3、2、1，例如：显示内容为 103.02，
5#、4# 和 3# 数码管组成故障代码，其中 5# 数码管的“1”为故障等级；4# 和 3# 数码管的“03” 
为故障代码；2# 和 1# 数码管的“02” 为故障子码，作为厂家保留内容，用户可通过故障记录（E*
组参数）查看。具体如下图所示。

MF. KRUN STOP
RES

QUICK

PRG ENTER

RUN            L/ R FWD/REV TUNE/TC

RPM %A VHz

运行指示灯灭

故障显示区

运行键 停机/复位键

单位指示灯

图 7-2 故障记录界面 LED 显示举例

用户在寻求服务之前，可以先按本节提示进行自查，分析故障原因，找出解决方法。
YD587 是整个起重机电控系统的核心，它产生的故障信息可以根据对系统的影响程度分为 5 
个类别，不同类别的故障相应的处理方式也不同，对应关系如下表所示。

◆ * 表示故障级，* 的取值范围为 1~5. 例如 Er*52，其中 52 为故障码，* 表示故障等
级可调整。

故障等级 处理方式 显示方式

一级故障

◆ 操作面板显示故障代码
◆ 输出功能 1( 制动器控制 ) 无效
◆ 输出功能 2( 故障停机 ) 有效
◆ 变频器执行自由停机

二级故障
◆ 操作面板显示故障代码
◆ 输出功能 3( 故障报警 ) 有效
◆ 变频器执行快速停机

三级故障
◆ 操作面板显示故障代码
◆ 输出功能 3( 故障报警 ) 有效
◆ 变频器执行减速停机

四级故障
◆ 操作面板显示故障代码
◆ 输出功能 4( 故障提示 ) 有效
◆ 各种工况运行不受影响

五级故障 ◆ 各种工况运行不受影响

◆ 1#~40# 故障为变频器驱动性能故障，YD587 默认为一级故障无法更改；
◆ 41#~65# 故障为变频器功能故障，用户可通过参数 bF.10~14 更改相应故障的故

障等级 ( 详见 bF.10~14 的说明 )。
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7.4 故障复位
阶段 措施 备注

故障时 通过操作面板显示查看记录

通过 E0 组 ~E9 组可查看
RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

RUN LOCAL / REMOT FED / REV TUNE / TC

RPM %
A VHz

故障复位前 从操作面板显示的故障类型上查找故障原因并解除故
障，解除故障原因后再复位 请参考“7.5 故障码处理”进行处理

解除故障
复位方法

1）将 DI 设定为功能 3（b3.01~b3.10=3 故障复位），
确认已经取消变频器的运行命令后，复位功能端子有
效。

DI

COM

故障复位

变频器

2）确认已经取消变频器的运行命令后，按下面板上红
色停机复位键使其复位

按面板红色停机复位键

MF.KRUN STOP
RES

QUICK

PRG ENTER

STOP
RES

3）给变频器重新上电后自动复位
暂时将主回路电源切断，待操作面板上显示的内容消
失后再次接通电源

ON

OFF

4）使用 Modbus-RTU 串口通信功能的可通过通信方
式复位。
在 bF.04=2（通信控制）时，确认已经取消变频器的
运行命令后 , 通过上位机对 2000H 通信地址写入“7”

（故障复位），可使变频器在故障源清除后进行复位【注】

上位机

◆ 【注】具体可参考“附录 A：Modbus 通信协议介绍”。
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7.5 故障码处理
变频器使用过程中可能会遇到下列故障类型情况，请参考下述方法进行简单故障分析。

故障码 故障名称 故障原因 解决对策

Er102 加速
过电流

1、变频器输出回路存在接地或短路
2、控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3、加速时间太短
4、手动转矩提升或 V/f 曲线不合适
5、电压偏低
6、对正在旋转的电机进行启动
7、加速过程中突加负载
8、变频器选型偏小

1、排除外围故障
2、进行电机参数辨识
3、增大加速时间
4、调整手动提升转矩或 V/f 曲线
5、将电压调至正常范围
6、选择转速追踪启动或等电机停止后再
启动
7、取消突加负载
8、选用功率等级更大的变频器

Er103 减速
过电流

1、变频器输出回路存在接地或短路
2、控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3、减速时间太短
4、电压偏低
5、减速过程中突加负载
6、没有加装制动单元和制动电阻
7、制动电路短路

1、排除外围故障
2、进行电机参数辨识
3、增大减速时间
4、将电压调至正常范围
5、取消突加负载
6、加装制动单元及电阻
7、排查制动电阻

Er104 恒速
过电流

1、变频器输出回路存在接地或短路
2、控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3、电压偏低
4、运行中是否有突加负载
5、变频器选型偏小
6、制动电路短路

1、排除外围故障
2、进行电机参数辨识
3、将电压调至正常范围
4、取消突加负载
5、选用功率等级更大的变频器
6、排查制动电阻

Er105 加速
过电压

1、输入电压偏高
2、加速过程中存在外力拖动电机运行
3、加速时间过短 
4、没有加装制动单元和制动电阻

1、将电压调至正常范围
2、取消外力或加装制动电阻
3、增大加速时间
4、加装制动单元及电阻

Er106 减速
过电压

1、输入电压偏高
2、减速过程中存在外力拖动电机运行
3、减速时间过短 
4、没有加装制动单元和制动电阻

1、将电压调至正常范围
2、取消外力或加装制动电阻
3、增大减速时间
4、加装制动单元及电阻

Er107 恒速
过电压

1、输入电压偏高
2、运行过程中存在外力拖动电机运行

1、将电压调至正常范围
2、取消外力或加装制动电阻

Er108 控制电源故
障 输入电压不在规定的范围内 将电压调至要求的范围内

Er109 欠压
故障

1、瞬时停电
2、变频器输入端电压不在要求的范围
3、母线电压低于 F3.06
4、整流桥及缓冲电阻不正常
5、驱动板异常
6、控制板异常

1、复位故障
2、调整电压到正常范围
3、寻求技术支持
4、寻求技术支持
5、寻求技术支持
6、寻求技术支持

Er110 变频器
过载

1、负载是否过大或发生电机堵转
2、变频器选型偏小

1、减小负载并检查电机及机械情况
2、选用功率等级更大的变频器

Er111 电机过载
1、电机保护参数 bE.01 设定是否合适
2、负载是否过大或发生电机堵转
3、变频器选型偏小

1、正确设定此参数
2、减小负载并检查电机及机械情况
3、选用功率等级更大的变频器

Er112 输入缺相
1、三相电源输入不正常
2、驱动板、防雷板、主控板、整流桥异
常

1、检查并排除外围接线问题
2、寻求厂家技术支持

Er114 变频器过热

1、环境温度过高
2、风道堵塞
3、风扇损坏
4、模块热敏电阻损坏
5、逆变模块损坏

1、降低环境温度
2、清理风道
3、更换风扇
4、更换热敏电阻
5、更换逆变模块

Er115 内置制动单
元过载

1、制动电阻选型偏小
2、制动电阻短路
3、内置制动单元损坏
4、外部负载发电量偏大

1、选择更大阻值的制动电阻
2、检查变频器到制动电阻的接线是否正
常
3、寻求技术支持Er116 内置制动单

元直通

Er117 接触器
故障

1、驱动板和电源不正常
2、接触器不正常

1、更换驱动板或电源板
2、更换接触器

Er118 电流检测故
障

1、霍尔器件异常
2、驱动板异常

1、更换霍尔器件
2、更换驱动板

Er119 电机参数辨
识故障

1、电机参数未按铭牌设置
2、参数辨识过程超时

1、根据铭牌正确设定电机参数
2、检查变频器到电机接线

故障标示 故障等级 故障代码
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故障码 故障名称 故障原因 解决对策

Er120 编码器
故障

1、编码器型号不匹配
2、编码器连线错误
3、编码器损坏
4、PG 卡异常

1、根据实际正确设定编码器类型
2、排除线路故障
3、更换编码器
4、更换 PG 卡

Er123 对地短路故
障 1、电机对地短路 1、更换电缆或电机

Er125 输出缺相

1、变频器到电机的接线不正常
2、电机运行时变频器三相输出不平衡
3、驱动板异常
4、模块异常

1、排除外围故障
2、检查电机三相绕组是否正常并排除故
障
3、寻求技术支持
4、寻求技术支持

Er137 频率方向异
常

运行给定频率和电机反馈频率的方向相
反。

1、检查电机参数设置是否正确
2、检查负载是否过重
3、调整 bC.02 的设置

Er138 频率跟随异
常 给定频率和电机反馈频率跟随误差过大

1、检查电机参数设置是否正确
2、检查负载是否过重
3、调整 bC.03 和 bC.04 的设置

Er140 逐波限流故
障

1、负载是否过大或发生电机堵转
2、变频器选型偏小

1、减小负载并检查电机及机械情况
2、选用功率等级更大的变频器

Er453 抱闸失效保
护

变频器在 b1.00=1(FVC) 且停机时，检测
到编码器脉冲反馈累加，说明制动器松
动，没有完全将电机轴抱住，此时变频
器将自动运行于 0Hz。

1、查看制动器是否松动，若存在松动，
调大制动力矩，或者联系主机厂。
2、查看 bC.00 参数是否设置合适，如果
设置过小，适当调大，设置为 0 则关闭
该功能

故障码 故障名称 故障原因 解决对策

Er*41 松闸故障

1、在松闸阶段，松闸时间超过 b6.22 
设置超时时间
2、松闸反馈信号输入有误。
详见参数 b6.08 的使用说明。

1、检查抱闸输出信号是否正确
2、检查制动器电路接线
3、检查控制板松闸反馈输入点的功能选
择 ( 输入功能 11)

Er*42 抱闸故障 抱闸反馈信号输入有误。
详见参数 b6.08 的使用说明。

1、检查制动器电路接线
2、检查控制板抱闸反馈输入点的功能选
择 ( 输入功能 12)

Er*43 轴冷电机低
速运行超时 详见参数 b0.00 和 b0.01 的使用说明。 1、适当调整 b0.00 和 b0.01 的设置

2、注意保护电机过热

Er*44
正、反向运
行指令同时
有效

变频器同时检测到正反向运行指令
1、检查正反向运行命令输入点的外围电
路
2、适当提高端子滤波时间

Er*45 操纵杆未归
零

变频器上电时检测到有运行命令或频率
给定信号输入

1、上电过程中确保各常开输入点信号无
效；
2、待系统初始化结束后再开始输入运行
指令。

Er*46 工艺卡通信
异常

变频器与工艺卡 (YD587CF*) 之间通信
异常

1、检查 bF.18 的设置是否正确
2、寻求技术支持

Er*47 CAN 总线故
障

1、CANlink 扩展卡工作异常
2、通信线不正常

1、检查各扩展卡之间的通信接线是否有
松动
2、检查各扩展卡接口是否有松动
3、尽可能缩短各个通信节点之间的距离

Er*48 通信异常
1、上位机工作异常
2、通信线异常
3、通信参数 bd 组设置不正确

1、检查上位机接线
2、检查通信连接线
3、正确设置通信扩展卡类型
4、正确设置通信参数

Er*49 参数读写异
常 EEPROM 芯片损坏 更换主控板

Er*50 外部输入故
障 DI 输入功能 7 有效 复位运行

Er*51 功能码
故障

1、功能参数设置异常
2、EEPROM 存储芯片异常

1、使用参数自检功能，查看出错功能后
修改
2、更新主控板

Er*52
V/f 模式专
用速度偏差
过大 

电机实际运行频率与同步频率超出速度
偏差阈值

1、检查负载是否过重 
2、调整 bC.01 和 bC.03 的设置
3、检查电机参数设置是都正确。

故障标示 故障等级 故障代码
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Er*53 抱闸失效保
护

变频器在停机时，检测到编码器脉冲反 
馈累加，说明制动器松动，没有完全将 
负载抱住，此时变频器将自动运行于 
0Hz，在 b1.00=1(FVC) 时有效。

1、查看制动器是否松动，若存在松动， 
调大制动力矩，或者联系主机厂。 
2、查看 bC.00 参数是否设置合适，如果 
设置过小，适当调大，设置为 0 则关闭
该功能。
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7.6 故障现象处理
序号 故障现象 可能原因 解决对策

1 上电无显示

电网电压没有或者过低 检查输入电源

变频器驱动板上的开关电源故障 检查母线电压或寻求厂家服务
控制板与驱动板、键盘之间连线断 重新拔插 8 芯和 40 芯排线
变频器缓冲电阻损坏

寻求厂家服务控制板、键盘故障

整流桥损坏

2
上电一直显示
CrAnE

驱动板与控制板之间的连线接触不良 重新拔插 8 芯和 28 芯排线
控制板上相关器件损坏

寻求厂家服务
电机或者电机线有对地短路
霍尔故障

电网电压过低

3 上电显 Er123
报警

电机或者输出线对地短路 用摇表测量电机和输出线的绝缘

变频器损坏 寻求厂家服务

4

上电变频器显
示正常，运行
后显示 CrAnE
并马上停机

风扇损坏或者堵转 更换风扇

外围控制端子接线有短路 排除外部短路故障

5
频繁报 Er114
（模块过热）
故障

载频设置太高 降低载频（F0.15）

风扇损坏或者风道堵塞 更换风扇、清理风道

变频器内部器件损坏（热电偶或其他） 寻求厂家服务

6 变频器运行后
电机不转动

电机及电机线 重新确认变频器与电机之间连线正确

变频器参数设置错误（电机参数）

◆ 恢复出厂参数，重新设置使用参数
组；

◆ 检查编码器参数设置正确、电机额
定参数设置正确，如电机额定频率、
额定转速等；

◆ 检查 b1.00（控制方式）、bF.04（运
行方式）设置正确；

◆ V/f 模式下，重载启动下，调整
F2.01( 转矩提升 ) 参数 .

驱动板与控制板连线接触不良 重新拔插连接线吗，确认接线牢固；

驱动板故障 寻求厂家服务

7 DI 端子失效

参数设置错误 检查并重新设置 b3 组相关参数
外部信号错误 重新接外部信号线
OP 与 +24V 跳线松动 重新确认 OP 与 +24V 跳线，并确保紧固。
控制板故障 寻求厂家服务

8
闭环矢量控制
时，电机速度
无法提升

编码器故障 更换码盘并重新确认接线
编码器接错线或者接触不良 更换 PG 卡
PG 卡故障

寻求厂家服务
驱动板故障

9
变频器频繁报
过流和过压故
障。

电机参数设置不对 重新设置电机参数或者进行电机参数辨识
加减速时间不合适 设置合适的加减速时间
负载波动 寻求厂家服务

10 上电（或运行）
报 Er117

软启动接触器未吸合或在低温高湿环境
下，软启动接触器未导通

* 检查接触器电缆是否松动
* 检查接触器是否有故障
* 检查接触器 +24V 供电电源是否有

故障
* 寻求厂家服务
* 在电控箱里加设加热装置

11 防雷板异常报
Err12

防雷板与驱动板之间连线松动 检查防雷板与驱动板之间的输入缺相信号
线是否连接可靠

防雷板腐蚀或损坏 检查防雷板是否明显损坏或腐蚀严重，更
换防雷板
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7.7 故障子码介绍
为了更好的推断故障原因及排查故障，YD587 对部分故障设计了子码。

用户查看故障记录（E*组参数）时，E*.00 的小数点后两位表示故障子

码。具体的子码内容请参考下表。

故障代码 代码含义 故障子码 子码含义

02#~04# 过流
1 逆变单元硬件过流

10 内置制动单元硬件过流

05#~07# 过压
1 软件过压故障 1
2 软件过压故障 2

08# 缓冲电阻过热故障
或控制电源故障 1 上电过程中电压不稳，造成上电后欠压，短时间内再次上电次数

达到 5 次以上。
09# 欠压 1 变频器运行过程中母线电压低于欠压点的（F3.06）设定电压

10# 变频器过载
1 按照变频器过载曲线报出的过载故障 
2 任何一相输出逐波限流时间达到 5s

11# 电机过载 1 按照电机过载曲线报出的过载故障

12# 输入缺相

1 硬件输入缺相 1
2 硬件输入缺相 2
3 软件输入缺相 1
4 软件输入缺相 2

14# 散热器过热或模块
过热 1 逆变器温度超过过温点

15# 内置制动管过载
1 制动管瞬时电流大于两倍的额定制动电流
2 制动管瞬时电流大于“变频器过压点电压除以最小电阻值”
3 根据内置制动管过载曲线报出故障

16# 内置制动管直通 1 在变频器上电过程及停机时检测到制动管电流大于检测阈值

17# 缓冲电阻吸合故障
1 硬件缓冲电阻检测故障 1
2 硬件缓冲电阻检测故障 2

18# 零漂检测过大
或电流传感器故障

1 U 相检测零漂过大
2 V 相检测零漂过大
3 W 相检测零漂过大

19# 参数辨识失败 1 空载电流异常

20# 编码器故障

1 硬件编码器断线检测（仅 YD580-ABZ 支持）
2 软件编码断线检测
9 闭环模式下动态完整参数辨识，编码器线数错误

10 闭环模式下动态完整参数辨识，编码器断线

23# 对地短路故障

1 对地短路检测阶段发生硬件过流
2 对地短路检测阶段发生硬件过压

3 对地短路检测阶段检测电流大于变频器额定电流峰值

25# 输出缺相

1 U 相输出缺相
2 V 相输出缺相
3 W 相输出缺相
4 闭环模式下输出电压较大

5 定子电阻参数辨识时，输出缺相时报此故障

37# 失速预警 1 1 详见 bC.02 的介绍
38# 失速预警 2 1 详见 bC.03~bC.04 的介绍

40# 逐波限流故障 1 任何一相输出短时间内连续出现逐波限流
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型号 冷却风扇 型号 冷却风扇
三相 380V AC~480V AC，50/60Hz

YD587T4-45GB-T 1YD587T4-0P7GB 1

YD587T4-55GB-T 1

YD587T4-75GB-T 2

YD587T4-1P5GB 1

YD587T4-90GB-T 2

YD587T4-2P2GB 1

YD587T4-110GB-T 2

YD587T4-3P0GB 1

YD587T4-132GB-T 2

YD587T4-3P7GB 1

YD587T4-160GB-T 2

YD587T4-5P5GB 1

YD587T4-200GB-T 2

YD587T4-7P5GB 1

YD587T4-220GB-T 2

YD587T4-11GB 2

YD587T4-250GB-T 3

YD587T4-15GB 2

YD587T4-280GB-T 3
YD587T4-18P5GB 1

YD587T4-315GB-T 3
YD587T4-22GB 1

YD587T4-355GB-T 3
YD587T4-30GB 1

YD587T4-400GB-T 3
YD587T4-30GB-T 1
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.1 电气

587

项  目 规  格
型号:YD587T4-xxG(B)(-T) - 0P7 - 1P5 2P2 3P0 3P7 5P5 7P5 11

适用电机容量 (kW) - 0.75 - 1.5 2.2 3 3.7 5.5 7.5 11

输入 额定输入电流 (A) - 2.4 - 4.6 6.3 9 11.4 16.7 21.9 32.2

输出

额定输出电流 (A) - 2.1 - 3.8 5.1 7.2 9 13 17 25

最高输出电压 三相 380V~480V（跟随输入电压）

最高输出频率 150Hz（可通过参数更改）

载波频率 1.0kHz~6.0kHz( 矢量控制 )；1.0kHz~12kHz（V/f 控制）

过载能力 40℃时连续输出 150% 额定电流 60s，会发生过载

电源

额定电压、额定频
率

三相 380V AC~480V AC，50/60Hz

电压允许波动范围 -15%~+10%，实际允许范围：323V AC~528V AC
频率允许波动范围 ±5%，实际允许范围：47.5Hz~63Hz

电源容量 (kVA) - 2.8 - 5 6.7 9.5 12 17.5 22.8 33.4

发热功耗 (kW) - 0.046 - 0.068 0.081 0.109 0.138 0.201 0.24 0.355

排风量（CFM） - - - 9 9 9 20 24 30 40

过电压等级 OVCIII

污染等级 PD2

防护等级 IP20（open type，IP 防护等级适用于 IEC 产品） 
Type1（enclosed type，Type1 防护等级适用于 UL 产品）

防护类别 Class I

电网类型 TN-S、TN-T、TN-CS、TT/IT（非角型接地）

项  目 规  格 

15 18P5 22 30 37 45 55 75 90 110

适用电机容量 (kW) 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110
输
入

额定输入电流 (A) 41.3 49.5 59 57 69 89 106 139 164 196

输
出

额定输出电流 (A) 32 37 45 60 75 91 112 150 176 210

最高输出电压 三相 380V~480V（跟随输入电压）

最高输出频率 150Hz（可通过参数更改）

载波频率 1.0kHz~6.0kHz( 矢量控制 )；1.0kHz~12kHz（V/f 控制）

过载能力 40℃连续输出 150% 额定电流 60s，会发生过载

电
源

额定电压、额定频
率

三相 380V AC~480V AC，50/60Hz

电压允许波动范围 -15%~+10%，实际允许范围：323V AC~528V AC
频率允许波动范围 ±5%，实际允许范围 :47.5Hz~63Hz

电源容量 (kVA) 42.8 45 54 52 63 81 97 127 150 179

发热功耗 (kW) 0.454 0.478 0.551 0.694 0.815 1.01 1.21 1.57 1.81 2.14

排风量（CFM） 42 51.9 57.4 118.5 118.5 122.2 122.2 218.6 287.2 342.2

过电压等级 OVCIII

污染等级 PD2

防护等级 IP20（open type，IP 防护等级适用于 IEC 产品） 
Type1（enclosed type，Type1 防护等级适用于 UL 产品）

防护类别 Class I

电网类型 TN-S、TN-T、TN-CS、TT/IT（非角型接地）

型号:  YD587T4-xxG(B)(-T)

9.1 YD587 变频器技术规格与尺寸
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项  目 规  格 

132 160 200 220 250 280 315 355 400

适用电机容量 (kW) 132 160 200 220 250 280 315 355 400

输入 额定输入电流 (A) 240 287 365 410 441 495 565 617 687

输出

额定输出电流 (A) 253 304 377 426 465 520 585 650 725

最高输出电压 三相 380V~480V（跟随输入电压）

最高输出频率 150Hz（可通过参数更改）

载波频率 1.0kHz~6.0kHz( 矢量控制 )；1.0kHz~12kHz（V/f 控制）

过载能力 40℃连续输出 150% 额定电流 60s，会发生过载

电源

额定电压、额定频
率

三相 380V AC~480V AC，50/60Hz

电压允许波动范围 -15%~10%，实际允许范围：323V AC~528V AC
频率允许波动范围 　±5%，实际允许范围 :47.5Hz~63Hz

电源容量 (kVA) 220 263 334 375 404 453 517 565 629

发热功耗 (kW) 2.85 3.56 4.15 4.55 5.06 5.33 5.69 6.31 6.91

排风量（CFM） 547 627 638.4 722.5 789.4 882 645 860 860

过电压等级 OVCIII

污染等级 PD2

防护等级

IP20（open type，IP 防护等级适用
于 IEC 产品） 
Type1（enclosed type，Type1 防护
等级适用于 UL 产品）

IP00（open type，IP 防护等级适用
于 IEC 产品）

防护类别 Class I

电网类型 TN-S、TN-T、TN-CS、TT/IT（非角型接地）

型号：YD587T4-xxG(B)(-T)
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表 9-2 YD587 系列变频器技术规格

项  目 技术规格

基本功能

输入频率分辨率 数字设定：0.01Hz
模拟设定：最高频率 ×0.025%

控制方式
开环矢量控制（SVC）
闭环矢量控制（FVC）
V/f 控制

启动转矩 0.25Hz/150%（SVC）；0Hz/180%（FVC） 
调速范围 1：200 （SVC） 1：1000 （FVC）
稳速精度 ±0.5%（SVC） ±0.02%（FVC）
转矩控制精度 FVC：±3%；  SVC：10Hz 以上 ±5%。
转矩提升 自动转矩提升；手动转矩提升 0.1%~30.0%

直流制动 直流制动频率：最低频率～额定频率
直流制动电流：0.0% ～ 120.0% 额定电流

加减速曲线 直线或 S 曲线加减速方式
自动电压调整（AVR） 当电网电压变化时，能自动保持输出电压恒定
过压过流失速控制 对运行期间电流电压自动限制，防止频繁过流过压跳闸
快速限流功能 最大限度减小过流故障，保护变频器正常运行

转矩限定与控制 “挖土机”特性，对运行期间转矩自动限制，防止频繁过流跳闸；矢量控
制模式可实现转矩控制

个性化
功能

起重工艺卡 支持起重工艺卡选件，可实现变频器内置防摇复杂起重工艺控制
超载保护 自动识别负载情况，超载后限制提升运行，只能下放运行
多电机切换 变频器所有参数备份三套，可实现三个电机切换控制

多线程总线支持 支持六种现场总线：Modbus、PROFIBUS DP、 CANopen、PROFINET、
EtherNet/IP、EtherCAT。

电机过热保护 选配 IO 扩展卡 1，模拟量输入 AI3 可接受电机温度传感器输入
（PT100、PT1000）

多编码器支持 支持差分、开路集电极、UVW、旋转变压器等
随压降速 母线电压偏低时通过负载回馈能量保证电压维持在正常水平
制动器时序控制 内置专业的起重专用制动器时序控制

轻载高速 通过检测变频器输出转矩自动计算最高可达输出频率

特殊曲线 三段可选加减速曲线
负载超速判断 依据编码器反馈频率设计频率方向异常和频率跟随异常两个报警
减速、停止开关 简易的定位功能
多类故障报警 变频器输出故障类型以及处理方式可选
电机参数静态辨识 支持静态辨识所有电机参数

强大的后台软件 支持变频器参数操作及虚拟示波器功能；
通过虚拟示波器可实现对变频器内部的状态监视

运行
运行指令 操作面板给定、控制端子给定、通信给定 (RS485/CANopen/PROFINET )

频率指令 多段速给定、模拟电压给定、模拟电流给定、通信给定给定

运行

输入端子

标准：
5 个数字输入端子
2 个模拟量输入端子，其中 1 个仅支持 0V~+10V 电压输入，另 1 个支持
0V~+10V 电压输入或 4mA~20mA 电流输入
扩展能力：
标配 YD580-IO3，增加 3 个DI，1个RLY，1个AO2；

输出端子

标准：
2 个数字输出端子
1 个继电器输出端子
1 个模拟输出端子，支持 0V~+10V 电压输出或 0mA~20mA 电流输出扩展
能力：
标配 YD580-IO3，增加 3 个DI，1个RLY，1个AO2；

显示
与键盘操

作

LED 显示 显示参数

参数拷贝 可通过参数拷贝面板实现参数的快速拷贝和复制
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项  目 技术规格

保护功能

缺相保护 输入缺相保护，输出缺相保护
瞬间过电流保护 在 2.5 倍额定电流峰值以上时停机
过压保护 主回路直流电压在 820V 以上时停机
欠压保护 主回路直流电压在 350V 以下时停机
过热保护 逆变桥过热时会触发保护
过载保护 *1 150% 额定电流运行 60s 停机
制动保护 制动单元过载保护，制动电阻短路保护
短路保护 输出相间短路保护，输出对地短路保护

环境

使用场所 室内，不受阳光直晒，无尘埃、腐蚀性气体、可燃性气体、油雾、水蒸汽、
滴水或盐分等

海拔高度 1000m 以下使用无需降额，1000m 以上每升高 100m 降额 1%，最高使
用海拔为 3000m

环境温度 -10℃ ~ ＋ 40℃，温度超过 40℃时需要降额使用，环境温度每升高 1℃降
额 1.5%，最高使用环境温度为 50℃

湿度 小于 95%RH，无凝露

振动

使用场景：根据 IEC 60068-2-6 测试。5Hz~8.4Hz 时振幅为 3.5 mm，
8.4Hz~200Hz 时加速度为 1g，10 个循环 / 轴向 ;
运输场景：根据 IEC 60068-2-64 测试。5Hz~100Hz 时功率谱密度为
0.01g²/Hz，200Hz 时功率谱密度为 0.001g²/Hz，Grms 为 1.14g

冲击 使用 / 运输场景：根据 IEC 60068-2-27 测试。加速度为 15g，脉宽为
11ms，三轴向共 18 次

存储温度 -20℃ ~ ＋ 60℃
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F1~F4

YD587T4-0P7GB ~ YD587T4-22GB 

F5~F8

F1~F4整机尺寸

F5~F8整机尺寸

YD587T4-30GB(-T) ~ YD587T4-160GB-T 
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表9-6  YD587T4-0P7GB ~ YD587T4-160G-T 外型及安装孔位尺寸（三相380V~480V）

框号 变频器型号

外形尺寸

mm
安装孔位

mm

安装

孔径

mm

W H H1 D A B d1

F1

YD587T4-0P7GB

130 200 / 172 119.4 189.4 φ5

YD587T4-1P5GB
YD587T4-2P2GB
YD587T4-3P0GB
YD587T4-3P7GB
YD587T4-5P5GB

F2
YD587T4-7P5GB

140 250 / 178 129 239 φ6
YD587T4-11GB

F3 YD587T4-15GB 180 280 / 180 165.4 266.7 φ6

F4
YD587T4-18P5GB

225 360 / 225 206 341 Φ7
YD587T4-22GB

F5 YD587T4-30GB-T 256 436 422 254 213 421 φ7

YD587T4-37GB(-T)

F6
YD587T4-45GB(-T)

302 540 527 300 245 521 φ10
YD587T4-55GB-T

F7

YD587T4-75GB-T
340 581 556 331 270 560 φ10YD587T4-90GB-T

YD587T4-110GB-T

F8
YD587T4-132G-T

400 925 885 337 320 905 φ10
YD587T4-160G-T

YD587T4-30GB
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F9~F11

YD587T4-200G-T ~ YD587T4-450G-T 

F9~F11整机尺寸

表 9-8  YD587T4-200G-T ~ YD587T4-450G-T 外型及安装孔位尺寸

YD587T4-200G-T ~ YD587T4-450G-T 外形尺寸/安装孔位尺寸

框号 变频器型号

外形尺寸

mm
安装孔位

mm

W W1 H H1 D A1 A2 B1 B2 d1

F9
YD587T4-200G-T

303 426 1136 1091 523 240 150 1035 83 φ13
YD587T4-220G-T

F10
YD587T4-250G-T

333 459 1286 1245 568 225 185 1175 91 φ13
YD587T4-280G-T

F11
345 458 1404 1355 561 240 185 1291 91 φ16

YD587T4-355G-T
YD587T4-400G-T
YD587T4-450G-T

安装

孔径

mm

YD587T4-315G-T
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2 1

2

表 9-13 变频器制动组件选型表

变频器型号 制动单元
起升应用时
推荐最小功
率（kW）

平移应用时
推荐最小功
率（kW）

允许的最
小制动电
阻（Ω）

YD587T4-0P4GB 内置标配 0.2 0.08 96

YD587T4-0P7GB 内置标配 0.35 0.14 96

YD587T4-1P1GB 内置标配 0.55 0.22 96

YD587T4-1P5GB 内置标配 0.75 0.3 96

YD587T4-2P2GB 内置标配 1.1 0.44 64

YD587T4-3P0GB 内置标配 1.5 0.6 64

YD587T4-3P7GB 内置标配 1.8 0.75 32

YD587T4-5P5GB 内置标配 2.7 1.1 32

YD587T4-7P5GB 内置标配 3.7 1.5 32

YD587T4-11GB 内置标配 5.5 2.2 20

YD587T4-15GB 内置标配 7.5 3 20

YD587T4-18P5GB 内置标配 9 3.7 24

YD587T4-22GB 内置标配 11 4.4 24

YD587T4-30GB(-T) 内置标配 15 6 19.2

YD587T4-37GB-T 内置标配 18 7.5 14.8

YD587T4-45GB-T 内置标配 22 9 12.8

YD587T4-55GB-T 内置标配 27 11 9.6

YD587T4-75GB-T 内置标配 37 15 6.8

YD587T4-90GB-T 45 18 6.0

YD587T4-110GB-T 55 22 5.0

YD587T4-132G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T 66 26.4 2.5

YD587T4-160G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T 88 32 2.5

YD587T4-200G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T×2 50×2 20×2 2.5×2

YD587T4-220G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T×2 55×2 22×2 2.5×2

YD587T4-250G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T×2 63×2 25×2 2.5×2

YD587T4-280G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T×2 70×2 28×2 2.5×2

YD587T4-315G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T×3 80×3 31×3 2.5×3

YD587T4-355G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T×3 60×3 24×3 2.5×3

YD587T4-400G-T 输入电压≤ 440V AC YDBUN-200-T×3 67×3 26×3 2.5×3

内置标配

内置标配
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  件 

10.1 IO 功能扩展卡
10.1.1 多功能 IO 扩展卡（YD580-IO1）
(15kW 及以上机型使用 )

YD580-IO1 扩展卡是设计用于 YD587 系列变频器配套使用的多功能 I/O 扩展卡，可扩展 5 路DI，1 路 AI，1 路 DO ，1 路 AO 和 1 路继
电器输出，还具有 CAN 和 RS485 通信接口，可实现现场总线控制。

 

图 10-1 YD580-IO1 端子分布示意图
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表 10-1 YD580-IO1 扩展卡端子功能说明

端子标识 端子名称 功能说明 端子分布

CN4 

+24V/COM/
CGND

外接 +24V DC
电源

1、向外提供 +24V 电源，一般用作数字输入输出端子工
作电源和外接传感器电源
2、最大输出电流：200mA

AI
3

AO
2

D
I6

D
I7

D
I8

D
I9

D
I1

0
48

5+
48

5-
PG

N
D

G
N

D
D

O
2

C
M

E
+2

4V
O

P1
C

O
M

C
AN

H
C

AN
L

OP1 数字输入电源
端子

1、出厂时 OP1 与“+24V”已用跳线 J8 连接
2、当要用外部电源时，OP1 需与外部电源连接，且必须
把 J8 取掉。

DO2-CME 数字输出 2

1、光耦隔离，双极性开路集电极输出
2、输出电压范围：0V ～ 24V
3、输出电流范围：0mA ～ 50mA
注意：数字输出地 CME 与数字输入地 COM/CGND 是内部
隔离的，默认内部通过 J7 连接，当 DO2 想用外部电源驱
动时，必须断开 J7。

CANH/
CANL/COM/
CGND

通信接口端子 CANlink 协议通信输入端子，隔离输入

CN3

AI3-PGND 模拟量输入端
子 3

1、光耦隔离输入，可接受差分电压输入和温度检测电阻
输入
2、输入电压范围：DC -10V ～ +10V 
3、PT100，PT1000 温度传感器
4、用拨码开关 S1 决定输入方式，不能多种功能同时使用。

AO2-GND 模拟输出 2
1、输出电压量的规格：0 V ～ +10V
2、输出电流量的规格：0mA ～ 20mA
3、输出电流量带阻抗规格：0Ω ～ 500Ω

DI6-OP1~ 
DI10-OP1

5 路数字
输入

1、光耦隔离，兼容双极性输入
2、输入阻抗：2.4kΩ
3、电平输入时电压范围：+9V ～ +30V

C485+/
C485-/COM/
CGND

通信接口
端子

Modbus-RTU 协议通信的输入、输出信号端子，隔离输
入

CN1
PA- PB 常闭端子 触点驱动能力：

250V AC，3A，COS ∅ =0.4。
30V DC，1A PA  PB  PCPA- PC 常开端子

表 10-2  YD580-IO1 扩展卡跳线说明

端子标识 端子名称 功能说明 跳线 / 拨码位置

J3 AO2 输出类型
设置跳线

电压型 0 V ～ +10V

电流型 0mA ～ 20mA

S1
AI、PT100、 
PT1000 功能选
择

AI3：1、2、3 拨为 ON

PT1000：4、5、6 拨为 ON

PT100：6、7、8 拨为 ON -

S2 RS485 终端匹
配电阻选择

1、2 拨为 ON 进行终端电阻匹配
ON

1 2

1、2 拨为 OFF 不进行终端电阻匹配
ON

1 2

S3
AI3、PT100、
PT1000 功能选
择

1、2 拨为 ON 进行终端电阻匹配 -

1、2 拨为 OFF 不进行终端电阻匹配 -

◆ 变频器主从运行使用 CAN 通信、变频器与显示屏使用 RS485 通信时，第一台和最
后一台变频器 IO1 扩展卡上的 CAN 及 RS485 均需匹配终端电阻（通过 S3 和 S2 进
行匹配），中间变频器 IO1 扩展卡上的拨码保持出厂状态。
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10.1.2  IO功能扩展卡2（YD580-IO2）
（全系列机型适用）

DI6 DI7 DI8

J2COM OP2 +24V

CN1

CN2

图 10-2  YD580-IO2 端子分布示意图表 

10-3  YD580-IO2 扩展卡端子功能说明

端子标识 端子名称 功能说明 端子分布

CN2
+24V/COM 外接 +24V 

DC 电源

1、向外提供 +24V 电源，一般用作数字输入输出端子
工作电源和外接传感器电源
2、最大输出电流：200mA

COM OP2 +24VOP2 数字输入
电源端子

出厂时 OP2 无电源连接，可根据需要连接外部电源或
+24V 电源

CN1 DI6-OP2~ 
DI8-OP2

3 路数字
输入

1、光耦隔离，兼容双极性输入
2、输入阻抗：DI6、DI7 为 3.3kΩ，DI8 为 2.4kΩ
3、电平输入时电压范围：+9V ～ +30V
4、 DI6、DI7、DI8 为普通输入端子，输入频率
<100Hz DI6 DI7 DI8

表 10-4 YD580-IO2 扩展卡跳线说明

端子标识 端子名称 功能说明 跳线 / 拨码位置

J2 DI 端子源漏型接
线方式设置跳线

DI 端子采用漏极接线，OP2 连接 +24V

DI 端子采用源极接线，OP2 连接 COM

◆ 跳线的设置是将扩展卡以主接线端子为底侧时的俯视图为观察视角，另外跳线在板
上有丝印，请以丝印为标准
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10.1.3 YD580-IO3 端子分布与功能说明
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P
B

 
P
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     DI8  AO2 GND

 0 YD580-   

 0 YD580-  

AO2

GND
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 0 YD580-  

1

1

V    I   

AO2 GND

P
A

 P
B

 
P
C

模拟量 出

模拟量地

       （J2=V）

       （J2=I)

PB-PA；常闭
PC-PA；常开b3.15：参数

b3.06/07/08：
参数

b3.19：参数
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24V OP1 COM { {
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10.1.4 多功能 IO 扩展卡（YD580-IO4）
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J2

CN1 CN2

J2

   A        B      SG   DI6 DI7  DI8  COM  AO2  GND
PA PB    PC

J2

J1
COM

OP1

24V

  V

AO2

  I

ON

S1

11     

KE

2     

表 10-9 YD580-IO4 扩展卡端子功能说明

端子标识与功能 对应参数 功能说明 补充

模拟量输出 AO2~GND

继电器输出端子
PB-PA  (NC)

PC-PA  (NO)

触点驱动能力： 
250V AC，5A，COS ∅ =0.4
30V DC，1A 

数字量输入端子
DI6~COM
DI7~COM
DI8~COM

光耦隔离，兼容双极性输入
输入阻抗：2.4kΩ 
电平输入时电压范围：
+9V ～ +30V 

RS485 通信
A
B
SG

建议使用双绞屏蔽线。

拨码开关 S1
RS485 通信
终端电阻选
择

选择 RS485 通信终端匹配电阻，
出厂默认不连接

       （J2=V） 

       （J2=I)

 0 YD580- 4 

1

2  

COM
OP1
24V

COM
OP1
24V

  V
AO2
  I

  V
AO2
  I

b3.19

b3.15

b3.06
b3.07
b3.08

bd.04

bF.04=2
bd.00 ~
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10.2 通信扩展卡
10.2.1 CANopen 扩展卡（YD580-CAN）( 全系列机型通用 ) 

CANopen 通信扩展卡是专为 CANopen 通信而专门研制，具有如下特点：

● 支持 Node Guard 协议，主站可使用此功能查询设备状态；

● 发送和接收各有 4 个 PDO 通道，发送 PDO 支持同步、异步等传输类型；

● SDO 仅支持加速传送机制，最多传输 4 个字节；

● TPDO、RPDO 及 SDO 等通信对象 COB-ID 与设备 ID 相关，在软件内部已设定，使用时不必进行修改；
● 不支持紧急对象，另 CANopen 通信的电气参数符合国际标准。

1、YD580-CAN 外观：

图 10-6  YD580-CAN 外型

2、接线端子功能说明：

表 10-10 接线端子功能说明
类别 端子符号 端子名称 功能说明

CAN 通信 (CN1)
CANH/CANL 通信接口端子 CANopen 通信输入，隔离输入

COM CAN 通信电源地 与 +24V 电源地共模电感连接

程序烧写 SW1 ARM 程序烧写接口

3、拨码开关：

的拨码开关 S1 组成 2 位拨码开关，用于配置 CAN 总线终端电阻。
推荐在网络拓扑结构两端设置终端电阻。拨码打到“ON”表示“1”，打到下面表示“0”。

表 10-11 YD580-CAN 终端电阻

拨码号
终端电阻

1 2

0 0 不使用终端电阻

1 1 终端电阻接入

注意：在使用 CANopen 通信时，如果是末端
的变频器，则应接通终端电阻。

拨码开关 S2、S3 组成 8 位拨码开关，用于设
置 CAN 总线通信波特率与通信设备地址。拨码
开关编号如图 10-6 所示，其中 1、2 用于设置
波特率，3~8 用于设置 CANopen 地址。拨码打
到“ON”表示“1”，打到下面表示“0”。

图 10-7  YD580-CAN 拨码开关

位号 功能 说明

1 ～ 2 CAN 总线波特率

位 1 位 2 波特率
0 0 125kbps
0 1 250kbps
1 0 500kbps
1 1 1Mbps

3 ～ 8 CANopen 网络 ID 号

6 位二进制共组成 64 个地址，范围 0~63

地址 开关设置
0 00 0000
7 00 0111
20 01 0100
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4. PDO 数据定义及功能码地址定义

1）RPDO 数据定义

RPDO 定义

RPDO1

驱动命令 bit0: 减速停机，bit1: 自由停机
bit2: 正转运行，bit3: 反转运行

bit4: 快速停机，bit5: 转矩控制
bit6: 故障复位，bit7: 命令有效
bit8~bit15: 保留

设定目标频率

该频率可以采用两种给定方式，通过 bd.06 设置
bd.06 最低位为 0，则采用百分比方式给定，默认为百分比，此时设定为范围
为 0~10000，对应最大频率的 0.00%~100.00%，不区分正负
2、bd.06 最低位为 1，则采用实际频率给定，此时设定范围为 0Hz~ 最大频率，
不区分正负

bd.11

该 10 个数据用于固定向某个功能码地址的 RAM 中写入相应的数值。
写入功能参数的地址由 bd.11~bd.20 指定。
例：bd.11 设置为 b5.00，向 RPDO1 的第三个数据中写入 500，则 b5.00 参数
的数值更改为 500.
注：
YD587 中所有功能码地址编码采用统一规则，即说明书中功能码所在组数
为地址的高位，所在组编号转换为 16 进制数为地址的低位，如 A0.05 的地
址为 0xa005,b3.18 地址为 0xb312，U 组对应地址为 D，如 U0.18，地址为
0xd012。
YD587 的 eds 文件支持直接配置 PDO 数据，请从厂家获取最新的 eds 文件。

bd.12

RPDO2

bd.13

bd.14

bd.15

bd.16

RPDO3

bd.17

bd.18

bd.19

bd.10

2）TPDO 数据定义

RPDO 定义

TPDO1

驱动状态

bit0: 变频器运行中，bit1: 变频器正转运行
bit2: 变频器反转运行，bit3: 变频器无故障
bit4: 自由停机，bit5: 与变频器无通信
bit6: 频率到达，bit7: 转矩控制有效
bit8~bit15: 保留

反馈频率 返回当前的运行频率

bd.21

该 10 个数据用于固定获取某个功能码的数值。
功能参数的地址由 bd.11~bd.20 指定。
例：bd.21 设置为 b5.00，则 TPDO1 第三个数据的数值为 b5.00 参数的实时值。
注：
YD587 中所有功能码地址编码采用统一规则，即说明书中功能码所在组数
为地址的高位，所在组编号转换为 16 进制数为地址的低位，如 A0.05 的地
址为 0xa005,b3.18 地址为 0xb312，U 组对应地址为 D，如 U0.18，地址为
0xd012。
YD587 的 eds 文件支持直接配置 TPDO 数据，请从厂家获取最新的 eds 文件。

bd.22

TPDO2

bd.23

bd.24

bd.25

bd.26

TPDO3

bd.27

bd.28

bd.29

bd.30
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10.2.2 RS485 扩展卡（YD580-RS485）
( 全系列机型通用 )

YD580-RS485 扩展卡是为 YD587 系列变频器提供 RS485 通信功能而专门研制，采用隔离方案，电气参数符合国际
标准，用户可根据需要选用，以实现远程串口方式控制变频器运行及参数设定等功能；
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10.2.3 PROFIBUS DP 扩展卡（YD580-DP）(15kW 及以上机型使用 )

PROFIBUS DP 卡用于将 YD871 变频器连接至 PROFIBUS DP 总线，功能包括：配置功能、更新调节参数、控制信号发

送、监视和诊断。

CA
NH

CA
N
L
CG
ND

J6

J3

SW1

J9

ON

1 2 3 4 5 6 7 8

J2

S1

D2 D3 D4

图 10-9 YD580-DP 端子分布示意图

表 10-14 YD580-DP 扩展卡端子功能说明

端子名称标识 引脚号 引脚定义 功能说明 端子分布

PROFIBUS 通信端子
(J2)

1、2、7、9 NC 内部悬空
1

2

3

4

5

6

7

8

9

数据线B

RTS

GND

+5V

数据线A

NC

NC
NC

NC

3 数据线 B 数据线正极

4 RTS 请求发送信号

5 GND 隔离 5V 电源地

6 +5V 隔离 5V 电源

8 数据线 A 数据线负极

表 10-15 YD580-DP 状态指示灯说明

指示灯 状态 说明

电源指示灯
（D4）

D4
灯亮：上电正常

D4
灯灭：上电不正常，请检测安装是否正常

DP 卡与主站
通信指示灯

（D3）

D3
灯亮：表示 DP 卡与 PROFIBUS 主站通信正常

D3
闪烁：表示主站未运行或 DP 卡和 PROFIBUS 主站通信有错误

D3

灯灭：表示 DP 卡和 PROFIBUS 主站无通信
( 检查 PROFIBUS 电缆连接和站号 )

DP 卡与变频器通
信指示灯
（D2）

D2
灯亮：表示 DP 卡和变频器通信正常

D2
闪烁：表示 DP 卡和变频器通信不成功 ( 检查波特率设置是否正确 )

D2
灯灭：表示 DP 卡和变频器通信有干扰存在或扩展卡地址不在 1~125 范围
内

表 10-16 YD580-DP 扩展卡拨码开关说明
PROFIBUS DP 通信从站地址设置

从站地址 拨码开关
1 2 3 4 5 6 7 8

DP 卡类型切
换，出厂默
认为“OFF：

0 0 0 0 0 0 0 保留

ON

1 2 3 4 5 6 7 8

S1

保留 DP从站地址设置

5     1     2      3      4     6      7     8

0 0 0 0 0 0 1 1
0 0 0 0 0 1 0 2

0 0 0 0 1 1 3
... …

1 1 1 1 1 0 1 123
1 1 1 1 1 1 0 124
1 1 1 1 1 1 1 125

◆ 拨码位号 1 为 ON 时表示 YD580-DP1，
◆ 改变该位号，需重新上电才生效，改变

从站地址拨码，无需重新上电。

YD580-DP
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10.2.4 PROFINET 通信扩展卡 (YD580-PN) ( 全系列机型通用 )

YD580-PN 卡是 PROFINET 现场总线适配卡，符合国际通用的 PROFINET 以太网标准。

该卡安装到变频器上，提高通信效率，便于实现变频器组网功能，使变频器成为现场总线的从站，接受现场总线主站控制。
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10.2.5 PZD 过程数据描述及功能码地址的定义
1） PZD 区数据定义

主站发送数据 PZD 描述

PZD1

bit0: 减速停机，bit1: 自由停机
bit2: 正转运行，bit3: 反转运行
bit4: 快速停机，bit5: 转矩控制
bit6: 故障复位，bit7: 命令有效
bit8~bit15: 保留
注：PZD1 命令有效必须 bit7 命令有效置位 1。

PZD2

固定为设定变频器的目标频率（变频器频率源需设置为通信给定）
该频率可以采用两种给定方式，通过 bd.06 设置
1.bd.06 最低位为 0，则采用百分比方式给定，默认为百分比，此时设定为范围为
0~10000，对应最大频率的 0.00%~100.00%，不区分正负
2.bd.06 最低位为 1，则采用实际频率给定，此时设定范围为 0Hz~ 最大频率，不
区分正负

PZD3~PZD12 PZD3 ～ PZD12，需要通过参数地址映射到 PLC 的寄存器，例如参数 B4.00 地址
是 16#B400 转为 10#46080，将该地址写入 PLC 映射区。

从站返回数据 PZD 描述

PZD1

bit0: 变频器运行中，bit1: 变频器正转运行
bit2: 变频器反转运行，bit3: 变频器无故障
bit4: 自由停机，bit5: 与变频器无通信
bit6: 频率到达，bit7: 转矩控制有效
bit8~bit15: 保留

PZD2
变频器当前运行频率
返回的为当前的实际频率，如返回 2500，
则变频器当前运行频率为 25.00Hz

PZD3~PZD12

固定返回相应地址功能码的当前值。
功能参数地址由 bd.21~bd.30 指定
例如：bd.21 设置为 B5.01，B5.01 当前值为 25.00，则 PZD3 返回当前数值
2500。
功能参数地址也可以在 PLC 从站属性“设备专用参数”中配置，一旦在从站属性
中配置，bd.21~bd.30 所指定参数地址将自动变更为设备专用参数中所配置的地
址。具体参照第 4 标题。

2） PKW 区数据定义

主站发送数据 PKW 描述

PKE

高 4 位：命令代码
0：无请求
1：读取功能码参数数据
2：更改功能码参数数据
低 4 位：保留
低 8 位：功能码参数地址高位

IND 高 8 位：功能码参数地址低位
低 8 位：保留

PWE 高 16 位：保留
低 16 位：读请求时无使用；写请求时表示参数值

从站发送数据 PKW 描述

PKE

高 4 位：响应代码
0：无请求
1：功能码参数操作正确
7：无法执行
低 8 位：功能码参数地址高位

IND 高 8 位：功能码参数地址低位
低 8 位：保留

PWE

请求成功时：参数值
请求失败时：错误代码 ( 与标准 Modbus 一致 )：
1：非法命令
2：非法地址
3：非法数据
4：其他错误
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10.3 编码器扩展卡
10.3.1 光编码器扩展卡规格
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和跳线

D1：A相指示灯   D2：B相指示灯     D3：C相指示灯

J6，J7
编码器 选择

+15V与+5V选择(同时切换)

- - ( -)- -,(Z-) A1,B1

COM

 0 1

 0 2
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10. 键盘托盘尺寸

托盘尺寸外观

安装固定板厚度不大于2mm

YD587 pallet cut-out size
 unit (mm)
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附录 A   Modbus 通信协议介绍
YD587 系列变频器提供 RS485 通信接口，并支持 Modbus 通信协议。用户可通过计算机或 PLC 实现集中控制，通过该通信协议设
定变频器运行命令，修改或读取功能码参数，读取变频器的工作状态及故障信息等。

A.1 数据规则
该串行通信协议定义了串行通信中传输的信息内容及使用格式。其中包括：主机轮询 ( 或广播 )格式；主机的编码方法，内容包括：
要求动作的功能码，传输数据和错误校验等。从机的响应也是采用相同的结构，内容包括：动作确认，返回数据和错误校验等。如
果从机在接收信息时发生错误，或不能完成主机要求的动作，它将组织一个故障信息作为响应反馈给主机。

1、应用方式

变频器接入具备 RS485 总线的“单主多从”PC/PLC 控制网络。

2、总线结构

* 接口方式
RS485 硬件接口

* 传输方式

异步串行，半双工传输方式。在同一时刻主机和从机只能有一个发送数据而另一个只能接收数据。数据在串行异步通信过程中，是
以报文的形式，一帧一帧发送。

* 拓扑结构
单主机多从机系统。从机地址的设定范围为 1~247，0 为广播通信地址。网络中的从机地址必须是唯一的。
3、协议说明

YD871 系列变频器通信协议是一种异步串行的主从 Modbus 通信协议，网络中只有一个设备 ( 主机 ) 能够建立协议 ( 称为“查询 / 
命令”)。其他设备 ( 从机 ) 只能通过提供数据响应主机的“查询 / 命令”，或根据主机的“查询 / 命令”做出相应的动作。主机在
此是指个人计算机 (PC)，工业控制设备或可编程逻辑控制器 (PLC) 等，从机是指 YD871 变频器。主机既能对某个从机单独进行通
信，也能对所有下位从机发布广播信息。对于单独访问的主机“查询 / 命令”，从机都要返回一个信息 ( 称为响应 )，对于主机发出
的广播信息，从机无需反馈响应给主机。

4、通信资料结构

YD587 系列变频器的 Modbus 协议通信数据格式如下：
使用 RTU模式，消息发送至少要以3.5个字节时间的停顿间隔开始。传输的第一个域是设备地址。可以使用的传输字节是十六进制
的 0...9，A...F。网络设备不断侦测网络总线，包括停顿间隔时间内。当第一个域 ( 地址域 ) 接收到，每个设备都进行解码以判断是
否发往自己的。在最后一个传输字节之后，一个至少 3.5 个字节时间的停顿标定了消息的结束。一个新的消息可在此停顿后开始。 

 整个消息帧必须作为一连续的流传输。如果在帧完成之前有超过 1.5 个字节时间的停顿时间，接收设备将刷新不完整的消息并假
定下一字节是一个新消息的地址域。同样地，如果一个新消息在小于 3.5 个字节时间内接着前个消息开始，接收的设备将认为它是
前一消息的延续。这将导致一个错误，因为在最后的 CRC 域的值不可能是正确的。

* RTU 帧格式

数据内容 描述

帧头 3.5 个字节时间

从机地址 通信地址范围为 0~247

命令码 03H：读从机参数
06H：写从机参数

数据内容 (N-1)

表示功能码参数地址、功能码参数个数、功能码参数值等。
数据内容 (N-2)

……
数据内容 0

CRC CHK 低位
检测值： CRC 值

CRC CHK 高位

帧尾 3.5 个字节时间
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* 读从机参数命令举例

例如：需要读取 F0.02 开始的连续 2 个功能码的数值。

主机发送数据

数据名称 数据内容 说明

从机地址 01H 由 bD.02 设置

命令码 03H 读取指令
启始地址高八位 F0H

从功能码 F0.02 开始读取数据
启始地址低八位 02H

读取数据个数高八位 00H
共读取两个数据

读取数据个数低八位 02H

CRC、CHK 低位
有待计算其 CRC、CHK 值 -

CRC、CHK 高位

从机回应数据

数据名称 数据内容 说明
从机地址 01H 与主机发送数据相同

命令码 03H 与主机发送数据相同
读取数据字节总个数 04H 主机发送的读取个数 ×2

地址 F002H 高位 00H
功能码 F0.02 的具体数值

地址 F002H 低位 00H
地址 F003H 高位 00H

功能码 F0.03 的具体数值
地址 F003H 低位 01H

CRC CHK 低位
有待计算其 CRC、CHK 值 -

CRC CHK 高位

* 写从机参数命令举例
例如：将 1388H 写入到从机地址 02H 变频器的 1000AH 地址处。

主机发送数据

数据名称 数据内容 说明

从机地址 02H 由 bD.02 设置

命令码 06H 写入指令

写入地址高位 10H
对寄存器地址 1000H 进行写数据操作

写入地址低位 00H

写入内容高位 13H
对寄存器地址 1000H 进行写入数值 1388H

写入内容低位 88H

CRC CHK 低位
有待计算 CRC、CHK 值

CRC CHK 高位

从机回应数据：与主机发送数据相同

5、校验方式

数据校验采用 CRC 校验方式：CRC(Cyclical Redundancy Check)。

使用 RTU 帧格式，消息包括了基于 CRC 方法的错误检测域。CRC 域检测了整个消息的内容。 
CRC 域是两个字节，包含 16 位的二进制值。它由传输设备计算后加入到消息中。接收设备重新
计算收到消息的 CRC，并与接收到的 CRC 域中的值比较，如果两个 CRC 值不相等，则说明传
输有错误。 
　　CRC 是先存入 0xFFFF，然后调用一个过程将消息中连续的 8 位字节与当前寄存器中的值进
行处理。仅每个字节中的 8bit 数据对 CRC 有效，起始位和停止位以及奇偶校验位均无效。 
　　CRC 产生过程中，每个 8 位字节都单独和寄存器内容相异或 (XOR)，结果向最低有效位方
向移动，最高有效位以 0 填充。LSB 被提取出来检测，如果 LSB 为 1，寄存器单独和预置的值
相异或，如果 LSB 为 0，则不进行。整个过程要重复 8 次。在最后一位 ( 第 8 位 ) 完成后，下
一个 8 位字节又单独和寄存器的当前值相异或。最终寄存器中的值，是消息中所有的字节都执
行之后的 CRC 值。 

　　CRC 添加到消息中时，低字节先加入，然后高字节。
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A.A.2 数据地址
该部分是通信数据的具体内容，用于控制变频器的运行，变频器状态及相关参数设定。读写功能码参数 ( 有些功能码是不

能更改的，只供厂家使用或监视使用 )：

1、功能码参数地址标示规则：

以功能码组号和标号为参数地址表示规则，具体规则入下表所示：

菜单 功能参数组 高位字节 低位字节

一级菜单 P0 组 ~PF 组 A0~AF 00~FF

二级菜单

b0 组 ~bF 组 b0~bF 00~FF

U0 组 ~U1 组 d0~d1 00~FF

E0 组 ~EF 组 E0~EF 00~FF

三级菜单 F0 组 ~FF 组 F0~FF 00~FF

例如：bF.12，地址表示为 bF0C；

◆ 有些参数在变频器处于运行状态时，不可更改；有些参数不论变频器处于何种状态，均不可更改；更改功能码参数，
还要注意参数的范围、单位、及相关说明。

2、目标频率设定 ( 只写 )：

参数地址 命令功能

1000H 通信设定值 (0~10000)( 十进制 )

◆ 通信设定值是相对值的百分数，10000 对应 100.00%, 该百分比是相对最大频率(b1.02) 的百分数

3、控制命令输入到变频器：( 只写 )

命令字地址 命令功能

2000H

0001：正转运行

0002：反转运行

0005：自由停机
0006：根据 F6-10 设定的停机方式停机

0007：故障复位
0008：快速停机

4、读取变频器状态：( 只读 )

命令字地址 命令功能

3000H

0：停机

bit0：正转

bit1：反转

bit2：故障

5、当前故障代码 ( 只读 )

命令字地址 命令功能

8000H 变频器当前故障显示。具体故障代码详见 7.5 故障码处理。

6、通信异常返回信息格式（从机回复）

数据名称 数据内容 说明

数据 1 从机地址 通信地址。

数据 2 命令码 +0x80 在通信异常时，从机返回异常信息桢，异常信息桢的命令码是在读取或写入
桢的基础上加上 0x80。

数据 3 异常代码

异常代码解释：
01：命令码错误； 
02：地址错误；
03：数据错误； 
04：命令无法处理。 

数据 4 CRC 校验低位
CRC 校验。

数据 5 CRC 校验高位
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